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Riesgo de Continuidad Eléctrica

Use siempre equipo protector aislante, use cubiertas conductoras y mantenga la distancia requerida cuando
se encuentre en las cercanias de conductores energizados.

Los dispositivos aéreos y gruas perforadoras con plumas aisladas solamente pueden aislar al operador de tierra
a través de la pluma y el vehiculo. No pueden proveer proteccién contra contactos fase a fase o fase a tierra que
ocurren en la punta de la pluma, sobre las secciones aisladas de la pluma.

Las puntas de plumas de dispositivos aéreos y gruas perforadoras, por necesidad contienen componentes metalicos.
El metal conduce la electricidad. Mas aun, bajo ciertas circunstancias y en diversos grados, la electricidad viajara por
o atravesara componentes no metalicos (cubiertas y estructuras de fibra de vidrio, mangueras, etc.). La electricidad
puede incluso hacer un arco a través del aire. jPor tanto, la punta de la pluma de un dispositivo aéreo o una
grua perforadora debe ser considerada conductiva!l

Si cualquier parte de la punta de la pluma hace contacto con un conductor energizado, toda la punta de la
pluma, incluyendo la palanca de control, debe considerarse energizada.

Si cualquier parte de la punta de la pluma hace contacto con un objeto que hace tierra, debe considerarse
que toda la punta de la pluma, incluyendo la palanca de control, esta haciendo tierra.

El fluido hidraulico es inflamable. Si la electricidad fluye a través de la punta de la pluma, puede causar que el flu-
ido hidraulico se queme o explote. El contacto de cualquier parte de la punta de la pluma con un conductor
energizado mientras la punta de la pluma también esta en contacto con otra fuente energizada o un objeto
conectado a tierra puede causar que el fluido hidraulico en la punta de la pluma se queme o explote.

Estas son algunas de las razones por las que los dispositivos aéreos' y las gruas perforadoras nunca sean con-
siderados como una proteccién primaria para el operador contra el contacto eléctrico. La protecciéon primaria de
un operador proviene del uso de equipo de proteccion (guantes aislados, mangas aisladas, cubiertas para
materiales conductores) y el mantenimiento de distancias adecuadas.

No confie en la punta de la pluma de un dispositivo aéreo o grua perforadora para que lo protejan de un
conductor energizado o una tierra. No pueden hacerlo. Confie, en cambio, en las Unicas cosas que pueden
protegerlo, usar equipo de proteccion adecuado y mantener una distancia adecuada.

' Excepto unidades Categoria A ANSI







Acceder a cursos en linea y videos
operativos basicos en Seniry Online

Coémo usar Sentry Online y registrar su unidad

Usar el Sistema de gestion de aprendizaje Altec Sentry es extremadamente facil. A continuacion, se
enumeran los pasos para activar su programa de capacitacion y ver videos operativos basicos.

Ingrese la siguiente URL en su navegador de Internet. http:/store.altecsentry.com/store-catalog

Haga clic en Register Now (Registrarse) en la parte superior de la pantalla. Si usted ya es cliente o
ha registrado otra unidad en el pasado, seleccione Login (Iniciar sesion).

Ingrese la informacién solicitada. Para acceder al curso en linea gratuito de capacitacion en seguri-
dad para operadores Altec Sentry, que corresponde a esta unidad, necesitara el numero de serie
y el cédigo de activacién. El cédigo de activaciéon se encuentra en la tapa del Libro de trabajo para
el operador de Sentry, ubicado junto a los otros manuales. No necesitara el nimero de serie y de
activacion para registrarse como usuario de Sentry Online.

Una vez que haya ingresado toda la informacién requerida en los campos apropiados, haga clic en
Create Account (Crear cuenta).

El codigo de activacion y el numero de serie de la unidad generaran el curso en linea adecuado para
la unidad registrada. Haga clic en View Course (Ver curso) para proceder al Sistema de gestion de
aprendizaje (LMS) Altec Sentry.

Sera redirigido al LMS Altec Sentry. El tablero del LMS Altec Sentry contiene material para el curso
en linea y configuraciones especificas de la cuenta, mensajes y logros (certificados). Para acceder
al material del curso en linea, haga clic en Continue to My Dashboard (Ir a mi tablero).

Haga clic en el icono del curso en linea para iniciar la capacitacion.

Hacer clic en Go to Course (Ir al curso) le permite al usuario acceder al curso en linea. Haga clic en
Start This Course (Iniciar este curso) para activar el material del curso en linea.

Una vez que haya completado el curso en linea, podra ver/imprimir el Certificado de finalizacion desde
la pestafia Achievements (Logros), haciendo clic en Download Certificate (Descargar certificado).

Usar Sentry Online para acceder a videos operativos basicos

El sitio de capacitacién y el contenido de videos gratuitos de Sentry Online estan conectados. Desde el
sitio (store.altecsentry.com), haga clic en My Courses (Mis cursos) en la esquina superior derecha para
acceder a los cursos en linea y videos. Desde el tablero, haga clic en el botén verde Store Link (Enlace
a la tienda) para volver a los cursos en linea y los videos del sitio.

Puede acceder a los videos operativos basicos, haciendo clic en el botén verde Store Link (Enlace
a la tienda), ubicado en la parte superior del tablero del LMS Altec Sentry o regresando a la tienda
store.altecsentry.com.

Haga clic en Free Courses (Cursos gratuitos) en la barra de herramientas superior.
Haga clic en el video que desea ver.
Haga clic en Add to Cart (Agregar al carrito).

Si esta informacion es correcta, haga clic en Begin Checkout (Comenzar el pedido). Los videos mar-
cados como Free (Gratis) no requeriran tarjeta de crédito para finalizar el pedido.

Asignese el video, haciendo clic en Assign to Me (Asigharme a mi) o puede asignarlo a otra persona,
haciendo clic en Assign to Other (Asignar a otro). Debe agregar la direccion de correo electrénico de
la persona, para que esta pueda recibir el enlace al curso en linea. Siga las instrucciones adicionales.

Haga clic en Continue to Billing (Continuar a facturacion).
Haga clic en Complete Checkout (Finalizar el pedido).

Una vez que haya finalizado, se generara una confirmacion del pedido. Haga clic en My Courses (Mis
cursos) en la parte superior de la pantalla para iniciar los videos. Siga los pasos 5 a 7 de la seccion
anterior. El contenido ubicado en la seccidn Free Courses (Cursos gratuitos) no tendré evaluaciones,
certificados ni registro de finalizacion.
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MODELO| | ARO DE FABRICACION | |
NO DE SERIE ] | ALTURA DE LA PLATAFORMA[  M(FT)

RANGO DE TEMPERATURA DE OPERACION: —40°C TO 55°C (—40°F TO 130°F)
INCLINACION  PERMITIDA % ADELANTE/ATRAS| | GRADOS
LIMITES INDICADOR LADO A LADO[ | GRADOS
CAPACIDAD DE CARGA: ESTA UNIDAD ESTA EQUIPADA CON[ | PLATAFORMA(S)
CAPACIDAD DEL EQUIPO | |KG(LBS) POR CADA PLATAFORMA O
[KG(LBS) EN TOTAL (AMBAS PLATAFORMASY  |FORRO INSTALADO
UNIDAD EQUIPADA PARA MANEJO DE MATERIALES  SI| | No[ ]

PRESION DEL SISTEMA HIDRAULICO | | MPa(PSI)

VOLTAJE DEL SISTEMA DE CONTROL [ ]V

VOLTAJE DE VERTIFICACION | | KV CATEGORIA | |
FECHA DE PRUEBA | |

BOSICIONAMIENTO' DEL BRAZO. CON ALTa ResisTENCA eLecTrica S L] NO []
COMA PARA PROTECGION ELECTRCA o SIC] mo[]

SISTEMA AISLANTE DE CHASSIS  SI[ ] NO[ ]
INSTALADA POR |

& DVERTENCIA
ANTES DE/USAR LA MAQU\NA, LEA Y COMPRENDA TODA LA INFORMACION
DE OPERACION Y SEGURIDAD DADA EN EL MANUAL Y EN TODOS LO AVISOS.
SI USTED NO POSEE UN MANUAL O LAS PLACAS FALTAN, O ESTAN [LEGIBLES,
POR FAVOR LLAME AL 816—236—1569 PARA ASISTENCIA.

. NO EXCEDA LA CAPACIDAD DE LA UNIDAD.

. REALIZAR UNA \NSPEQC\@N PREVIA A LA OPERACION DE LA UNIDAD,
INCLUYENDO OPERACION DESDE LOS CONTROLES INFERIORES.

3. ESTA UNIDAD HA SIDO PROBADA PARA OPERAR A LA CAPACIDAD MAXIMA

NOMINAL EN UN ANGULO HASTA DE 5 GRADOS.

INSPECCIONE Y REALICE EL MANTENIMIENTO SEGUN INSTRUCCIONES DADAS EN EL

MANUAL DE MANTENIMIENTO.

. ES RESPONSABILIDAD DE LOS DISTRIBUIDORES, PROPIETARIOS, USUARIOS, ARRENDADORES E
INSTALADORES EL CUMPLIR CON LAS SECCIONES PERTINENTES DE ANSI/SAIA A92.2.

& DTN CIA
MANTENER A LAS DEMAS PERSONAS ALEJADAS DEL CAMION

ESTA MAQUINA ES ELECTRICAMENTE AISLANTE

\ ESTA MAQUINA CUMPLE CON LAS NORMAS ANSI/SAIA A92.2 r
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N —

oo







Prefacio

Esta unidad es el resultado de la tecnologia avanzada y la conciencia de calidad de Altec
en el disefio, la ingenieria y la fabricacion. Al momento de la entrega de la fabrica, esta uni-
dad cumplia o superaba todos los requisitos aplicables del Instituto Nacional Americano de
Estandares. Toda la informacién, ilustraciones y especificaciones incluidas en este manual
se basan en la informacion sobre productos mas reciente disponible al momento de la pub-
licacion. Es vital que todo el personal que participa en el uso y el cuidado de esta unidad lea
y comprenda el Manual del operador. Conserve este manual con la unidad.

Dados el cuidado y el funcionamiento razonables, de acuerdo con las pautas establecidas
en los manuales proporcionados, esta unidad prestara muchos afios de servicio excelente
antes de requerir un mantenimiento importante.

Los accidentes vehiculares, vuelcos y exceso de carga pueden generar un impacto o presion
excesiva sobre los equipos de servicio hidraulico, lo cual puede ocasionar dafios estructura-
les no evidentes durante una inspeccion visual. Si el equipo de servicio hidraulico sufre un
impacto o presion excesiva, es posible que se requiera que una persona calificada realice
pruebas adicionales como emisiones acusticas, magnaflux o pruebas de ultrasonido, segun
corresponda. Si se sospecha o se confirma la existencia de dafio estructural, comuniquese
con Altec para obtener instrucciones adicionales.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado de la falla de un componente.
El uso continuado de una unidad mévil con un dafio oculto podria ocasionar la falla
de un componente.

Esta unidad nunca debe ser alterada ni modificada de ninguna manera que pueda afectar la
integridad estructural o las caracteristicas de funcionamiento sin la autorizacion previa espe-
cifica por escrito de Altec Industries, Inc. Las alteraciones o modificaciones no autorizadas
invalidaran la garantia; y, lo que es mas importante, es posible que dichas modificaciones
no autorizadas afecten adversamente el funcionamiento seguro de la unidad, lo que puede
derivar en lesiones o danos a la propiedad.

APELIGRO

El contacto con conductores energizados sin proteccion resultara en muerte o lesio-
nes graves. Las unidades no aislantes no tienen clasificacion dieléctrica. Mantenga
holguras seguras conrespecto atodos los conductores energizados, seguinlo descrito
por las autoridades locales, estatales o federales, y su empleador.

Ningunaunidad puede brindar seguridad absoluta cuando se encuentra cerca de conductores
energizados. Ninguna unidad esta disefada para reemplazar o sustituir ningun dispositivo
de proteccion o practica de trabajo seguro en relacion con un trabajo realizado cerca de
conductores energizados. Cuando se encuentre cerca de conductores energizados, esta
unidad debe ser utilizada Uunicamente por personal capacitado, usando los métodos de
trabajo, procedimientos de seguridad y equipos de protecciéon aceptados por su empresa.
Los manuales de capacitacion pueden obtenerse de diversas fuentes.

Los requisitos de configuracion, procedimientos de trabajo y precauciones de seguridad
para cada situacion en particular son responsabilidad del personal involucrado en el uso
y/o el cuidado de esta unidad.

Esta unidad puede estar equipada con un Sistema de Registro de Eventos (EDR). El
propdésito principal de un EDR es registrar datos relacionados con la dinamica de la unidad
y los sistemas de seguridad para un periodo de tiempo determinado, a fin de comprender
el rendimiento del sistema de la unidad. Los datos registrados pueden incluir:



» Informacion de seguridad y operacién del producto
» Informacion de identificaciéon del producto

Estos datos pueden ayudar a brindar una mejor comprension de las circunstancias en las
que ocurren determinados eventos.

Los datos registrados por un EDR durante condiciones normales de operacion no incluyen
datos personales (por ejemplo, nombre, género, edad y ubicacion) y por lo general no se
recuperan. Sin embargo, otras partes, como las autoridades encargadas del cumplimiento
de la ley podrian recopilar datos registrados por el EDR y combinarlos con informacion de
identificaciéon personal, que se adquiere de forma regular durante una investigacion.

Afin de acceder y leer los datos registrados por un EDR, se necesita equipo especializado
y acceso fisico al EDR. Esta accion puede llevarla a cabo el fabricante de la unidad u otras
partes, como las autoridades encargadas del cumplimiento de la ley.

Esta unidad puede estar equipada con una Unidad de control telematico (TCU). El propésito
principal de una TCU es recopilary transmitir datos del producto relacionados con la dindmica
de la unidad, los sistemas de seguridad y el uso, a fin de comprender el producto fabricado,
brindar servicios a los clientes o usarlos en otros procesos comerciales. Los datos registra-
dos pueden incluir:

» Informacion de seguridad y operacién del producto
» Informacion de identificaciéon del producto
» Datos de registro de uso

El registro de datos puede combinarse con informacién de la cuenta para brindar otros ser-
vicios. Otras partes como las autoridades encargadas del cumplimiento de la ley podrian
obtener datos del producto o informacién de la cuenta y combinarlos con informacién de
identificaciéon personal, que se adquiere de forma regular durante una investigacion.

Los datos recopilados y transmitidos por una TCU no se monitorean en tiempo real. Altec
no brinda servicios de monitoreo de equipos en tiempo real. La recopilacion de Altec de
datos de producto no reemplaza la operacion segura y el mantenimiento de los equipos por
parte del cliente. Altec no es responsable de enviar asistencia de emergencia basada en la
recopilacion de los datos de producto del cliente.

Para obtener mas informacion, consulte el Aviso de privacidad de datos de producto de
Altec en Altec.com.

Advertencia de la Propuesta 65 de California
AA\ADVERTENCIA

El escape del motor, algunos de sus elementos y ciertos componentes de los vehicu-
los contienen o emiten sustancias quimicas que, segun el conocimiento del estado
de California, causan cancer y defectos de nacimiento u otros dafos reproductivos.
Asimismo, ciertos fluidos de los vehiculos y ciertos componentes de desgaste de
los productos contienen o emiten sustancias quimicas que, segun el conocimiento
del estado de California, causan cancer y defectos de nacimiento u otros dafos re-
productivos.
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Seccion 1 — Introduccion

Acerca de este manual...

Este manual brinda instrucciones para la operacién de
la unidad. El operador debe estar familiarizado con la
unidad y sus funciones antes de utilizarla en su trabajo.
Este manual fue escrito para lograr la comprensién de
la unidad, la seguridad, la configuracién adecuada y la
operacion.

Se incluyen cuadros e ilustraciones como apoyo para el
texto. Dado que las opciones varian de un modelo a otro,
algunasilustraciones pueden ser sélo unarepresentacion
de la pieza real que se encuentra en la unidad.

Contacte a las siguientes organizaciones para recibir
mas informacion.

* Instituto Nacional Americano de Estandares (ANSI)
A92.2 para dispositivos aéreos; A10.31 para torres
de excavacion

» Asociacion Estadounidense de Energia Publica
(Manual de seguridad para servicios de energia
eléctrica)

» Asociacion Estadounidense de Pruebas y Materiales
(ASTM)

» Sociedad Estadounidense de Soldadura (AWS)

» Asociacion Canadiense de Estandares (CSA)

* Comision Europea de Estandarizacion (CEN)

» Sociedad de Energia de los Fluidos (FPS)

» Asociacion de Fabricantes de Herramientas Hidrau-
licas (HTMA)

» Comision Electrotécnica Internacional (IEC)

» Organizacion Internacional para la Estandarizacion
(ISO)

* Administracién de Seguridad y Salud Ocupacional
(OSHA)

Los agentes, instaladores, propietarios, usuarios, opera-
dores, locatarios, arrendatarios y arrendadores deben
cumplir las secciones apropiadas del estandar aplicable
del ANSI.

El Apéndice contiene referencias para ayudar en la
operacion de la unidad. Se incluye un glosario de térmi-

nos de la industria para su conveniencia. Este glosario
permite comprender los términos y frases de la industria
utilizados en los manuales de Altec. En el manual, el
término unidad se emplea para describir el dispositivo, el
sobrechasis, los estabilizadores y la interfaz relacionada
del vehiculo de Altec.

Puede solicitar mas copias de este manual a su rep-
resentante de Altec. Mencione el modelo y el nimero
de serie ubicado en la placa de numero de serie y el
numero de parte del manual que figura en la portada
para asegurarse de recibir el manual correcto.

para indicar instrucciones de peligro, adver- A
tencia y precaucién. Estas instrucciones se

deben respetar para reducir la probabilidad de lesiones
personales o dafios a la propiedad.

Este simbolo se utiliza a lo largo del manual

Los términos peligro, advertencia, precaucién y atencién
representan diversos grados de lesiones personales o
dafos a la propiedad que pueden originarse en caso de
no respetar las instrucciones. Los siguientes parrafos de
las publicaciones del ANSI explican cada término.

Peligro

Indica una situacién peligrosa que, de no ser
evitada, tendra como resultado la muerte o una
lesién grave. Este término se debe limitar a las
situaciones mas extremas.

Advertencia

Indica una situacién peligrosa que, de no ser
evitada, podria tener como resultado la muerte
o una lesion grave.

Precaucién

Indica una situacién peligrosa que, de no ser
evitada, podria tener como resultado una lesion
leve 0 moderada.

Atencion

Indica informacién consideradaimportante, pero
no relacionada con peligros.

Secciéon 1 — Introduccion ¢ 1
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Seccion 2 — Especificaciones de la unidad

Propésito de la unidad

Launidad fue disefiaday construida parafuncionarcomo
plataforma de trabajo aérea aislante. Se puede utilizar
para elevar al personal y el material hasta la estacién
de trabajo.

Especificaciones generales

Las especificaciones de altura de la unidad se basan en
una altura de bastidor 40” (101.60 cm), pero las alturas
comunes del bastidor estan entre 36" y 44” (91.44 y
111.76 cm). Las llustraciones 2.1 y 2.2 presentan las
especificaciones de la unidad.

En las unidades que tienen compensacion en la pluma
superior (AA), la pluma superior permanecera en, aproxi-
madamente, el mismo angulo con el suelo, a medida
que se eleva la pluma inferior. En aquellas unidades
sin compensacion en la pluma superior (AA), el angulo

Caracteristica

entre la pluma superior y la inferior se mantendra igual,
a medida que la pluma inferior se eleva.

Las funciones de aislante o aislamiento dependen del
mantenimiento adecuadoy de las pruebas dieléctricas de
los componentes de fibra de vidrio. Al igual que en toda
unidad aislante, existen limites para la protecciéon que
ofrece la unidad. Algunos de estos limites se presentan
en este manual, en la Seccion 4, bajo el titulo Operacion
cerca de conductores energizados.

Esta unidad puede contar con una clasificacién de Cat-
egoria B o C del ANSI para el aislamiento de dispositivos
aéreos. Esta clasificacién del ANSI se halla en la placa
de nimero de serie ubicado en el pedestal. Deben reali-
zarse pruebas dieléctricas de los componentes aislantes
y un mantenimiento adecuado a fin de mantener una
proteccion dieléctrica 6ptima.

El voltaje de disefio es de 345 kV AC en unidades AA50
y de 500 kV AC en unidades AM55/60.

Especificaciones

Altura de desplazamiento 11’77 (3.53 m)
Configuracion de la presion hidraulica maxima 3,000 psi (206.84 bar)
Rotacion Continua

Capacidad del malacate (tambor lleno)

2,000 Ib (907 kg)

Articulacion del aguilén

Aguilén de extensién hidraulica, de montaje lateral

-30° a 90°

Aguildn de extensién hidraulica colgante

-15° a 90°

Capacidad maxima del aguilén (extendido)’

750 Ib (340 kg)

Capacidad maxima del aguilon (replegado)’

2,000 Ib (907 kg)

Capacidad maxima de manejo de materiales'

2,000 Ib (907 kg)

Capacidad maxima de la argolla de elevacién de la pluma inferior?

2,000 Ib (907 kg)

Cable sintético del malacate

80’

Presion maxima de la herramienta

2,000 psi (137.90 bar)

Flujo maximo de la herramienta

8 gpm (30.28 Ipm)

Capacidad maxima de la plataforma

Uno, 2-personas

700 Ib (318 kg)

Uno, 1-persona

400 Ib (181 kg)

Uno, 2-personas, montaje en el extremo, elevador de la plataforma

Uno, 2-personas, montaje lateral, elevador de la plataforma

650 Ib (295 kg)

Uno, 1-persona, platform elevator

(
(
600 Ib (272 kg)
(
(

350 Ib (159 kg)

Rotacién de la plataforma

Montaje lateral

90°

Montaje en el extremo

180°

Velocidad maxima del viento recomendada

30 mph (48 kph)

1 Consultar las placas de capacidad.

llustracion 2.1 — Especificaciones de la unidad
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Identificacion de componentes

Controles superiores
Aguildn \ Malacate

Punta de
pluma superior

Plataforma

/ Pluma superior

ﬁlrsr’:gr;;f‘edrﬁ)r Cilindro de la
P pluma superior
_Cont_roles Pluma inferior
inferiores
|
. O
Tornamesa =
e

1@“\

o

Controles del B
estabilizador

N

u‘gw o E A A
Estabilizadores

Pasador
del codo

Pedestal
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Diagramas de alcance

/.6 6.1 46 30 1.5 0O 15 40 406 6.1 /.6 9.1 10./ METERS

60

b 16.8
b 15.2
- 15.7
- 12.2
b 10.7
- 9.1

- /.6
B 6.1

- 4.6
h 5.0
) 1.5

5 SR L O

) 1.5

FEET 25 20 15 10 5 0O 5 10 15 20 25 30 35 40
AA/AN50
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76 6.1 46 30 1.5 0 1.5 3.0 4.6 6.1 7.6 9.1 10.712.2 METERS

60 |

oo | 16.8
50 15.2
45 15.7
40 12.2
35 10.7
50 9.1

23 /.6
20 0.1

15 4.6
10 5.0
5 1.9

0 0

5 1.5

FEET 25 20 15 10 5 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45

AA/ANS55
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- 9.1 7.6 6.1 46 3.0 1.5 0 1.5 5“0 4.6 6.1 7.6 9.1 10.712.2  METERS
60 18.3
55 16.8
50 15.2
45 13.7
40 \ 12.2
35 10.7
30 9.1
25 / 7.6
20 6.1
15 4.6
10 3.0
5 1.5
0 0
5 1.5

FEET 30 25 20 15 10 5 0O 5 10 15 20 25 30 35 40 45

AA/AN60
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9.1 7.6 6.1 46 30 15 0 1.5 30 46 6.1 7.6 9.110712.2 137 MEIERS

75 22.9
70 21.5
65 19.8
60 18.3
55 16.8
20 15.2
45 135.7
40 12.2
§

35 %@ 10.7
30 9.1

25 7.6

20 6.1

15 4.6

10 3.0

) @% 1.5

0 0

5 1.5

FEET 30 25 20 15 10 5 0O 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

AA/ANG7
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76 6.1 46 30 15 0 1.5 30 46 6.1 7.6 9.1 10.712.2 METERS

60

55 m— 16.8
50 15.2
45 15.7
40 12.2
55 10.7
50 9.1

25 /.6
20 6.1

15 4.6
10 5.0
5 1.5

0 0

5 1.5

FEET 25 20 15 10 5 0O 5 10 15 20 25 30 35 40 45

AA/ANSOE
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o /6 81 46 350 15 0 15 30 46 6.1 76 9.1 107122 NETERS

ol®

50

45

40

55

30

25

20

970301681-B
I

FEET 25 20 15 10 5 0O 5 10 15 20 25 30 35 40 45

AA/ANS5SE
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9.1 /76 6.1 46 30 1.5 0 1.5 30 46 6.1 /7.6 9.110.712.213.7 METERS

65
60 18.3
55 16.8
50 15.2
45 13.7
40 12.2
55 10.7
30 9.1
25 /.6
20 6.1
15 4.6
10 5.0
5 1.5
0 0
5 1.5
srosoeas-s

FEET 30 25 20 15 10 5 0O 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

AA/ANGOE
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91 7.6 6.1 46 30 1.5 0 1.5 30 46 6.1 7.6 9.110.712.213.7152 METERS

75 22.9
70 - 21.3
65 19.8
60 18.3
55 16.8
50 15.2
45 13.7
40 12.2
35 10.7
30 9.1

25 7.6

20 @w\
15 4.6

10 3.0

5 1.5

0 0

5 1.5

FEET 30 25 20 15 10 5 O 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55

AA/ANG7E
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Seccién 3 — Seguridad

Instrucciones de seguridad

Esta unidad se disefd y fabricé con numerosas caracter-
isticas que tienen el objetivo de reducir la probabilidad
de un accidente. Las alertas de seguridad que se hallan
en este manual destacan situaciones en las que pueden
ocurrir accidentes. Preste especial atencién a todas las
alertas de seguridad.

APELIGRO

La muerte o lesiones graves seran el resultado del
uso negligente o inadecuado de la unidad. No opere
la unidad sin la capacitaciéon adecuada.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
del uso negligente o inadecuado de la unidad. El
operador tiene la responsabilidad exclusiva de res-
petartodas las disposiciones y normas de seguridad
establecidas por su empleador o por la legislacién
estatal o federal.

Es muy importante que todo el personal sea capacitado
para actuar en forma rapida y responsable en caso de
emergencia y que conozca la ubicacion de los controles
y como funcionan. Mantenga las herramientas o los
equipos necesarios para realizar operaciones manuales
en un area designada bien sefalizada.

APELIGRO

La muerte o lesiones graves seran el resultado del
contacto con conductores energizados sin protec-
ciéon. Mantenga holguras seguras con respecto a las
lineas y los aparatos de energia eléctrica. Permita
que la plataforma o la linea oscilen o se balanceen.

El contacto con conductores energizados sin pro-
teccidn resultard en muerte o lesiones graves. La
unidad no brinda protecciéon contra el contacto o
la cercania con un conductor con carga eléctrica si
usted esta en contacto o cerca de otro conductor o
cualquier dispositivo, material o equipo conectado
a tierra. Mantenga holguras seguras respecto de
conductores energizados.

La muerte o lesiones graves seran el resultado del
contacto con conductores energizados sin protec-
ciéon. Los operadores deben leer y comprender la
Seccién 4 antes de operar la unidad cerca de con-
ductores energizados.

Conocer lainformacion de este manual y tener la capaci-
tacion adecuada son la base para la operacién segura
de la unidad. Respete las practicas seguras de trabajo

de su empleador y los procedimientos de este manual
al operar la unidad.

Informacién general sobre la operacion
* No opere la unidad sin la capacitacién adecuada y
autorizacion.

+ Uselaunidad solo paralas aplicaciones apropiadas.

+ Mantenga una distancia minima apropiada de con-
ductores y aparatos energizados.

» Asegurese de que la unidad funcione adecuada-
mente y de que se hayan realizado la inspeccion,
el mantenimiento y las pruebas de acuerdo con los
requisitos del fabricante y el gobierno.

» Si sospecha de un mal funcionamiento, detenga
la operacion. Bloquee y etiquete adecuadamente
la unidad, retire la llave de arranque del motor y
asegure contra el uso no autorizado.

» Use el sistema personal contra caidas.

* Antes de operar, inspeccione el lugar de trabajo e
identifique los peligros.

» Realice lainspeccion previa a la operacion antes de
poner la unidad en funcionamiento.

» Asegurese de que el manual esté adecuadamente
guardado en la unidad.

» Aplique el freno de mano, coloque una cufa en las
ruedas, encienda el motor y active la toma de fuerza
(PTO). Ubique los estabilizadores correctamente.

» Configure la unidad antes de separar las plumas del
resto.

» Opereloscontroles con suavidad y evite encenderlos
y apagarlos bruscamente.

* Nunca exceda los valores de capacidad indicados.

» Silaplataforma o el dispositivo aéreo se atasca o no
logra tener un movimiento normal y no puede liber-
arse revirtiendo el control, saque a todo el personal
de la plataforma antes de intentar liberarla.

* Respete todas las disposiciones y normas de se-
guridad establecidas por el empleador y/o cualquier
legislacion estatal o federal.

* Antes de dejar la unidad sin supervision, retire la
llave de arranque del motor y asegure contra el uso
no autorizado.

Seccién 3 — Seguridad * 15



* Almaceneyasegure adecuadamentelaunidad antes
del traslado.

La informacién sobre la capacidad para el sistema de
manejo de materiales esta incluida en la Seccion 5.

Capacidad

Carteles de prevencion de accidentes

La capacidad de la plataforma de la unidad es el peso
total del personal, las herramientas, el material y el re-
vestimiento que se pueden elevar con la plataforma sin
sobrecargar la unidad. La capacidad de la plataforma se
puede hallar en la placa de niumero de serie que se ubica
en el pedestal. Antes de elevar una carga, determine el
peso total a ser elevado por la unidad, incluido el per-
sonal, las herramientas, el material y el revestimiento.
Compare el peso total con la capacidad indicada en la
placa de numero de serie.

16 « Seccion 3 — Seguridad

Esta unidad fue equipada con carteles de prevencién
de accidentes al momento de la fabricacién. Si alguno
de estos carteles se pierde o no se puede leer, solicite
reemplazos a su representante de Altec.

La ubicacién, los nimeros de parte y las descripciones
de todas las placas se incluyen en el Manual de partes.
Consulte el Diagrama y los carteles de prevencion de
accidentes para ver ejemplos de los carteles y sus ubi-
caciones.



Diagrama de carteles de prevencion de accidentes

Caracteristica Informacién
* Ambos lados
18 Unidades con herramientas inferiores
21y 22 Unidades con sistema de calefaccion de aceite automatico

Seccién 3 — Seguridad « 17



Plataforma con manejo de materiales Plataforma sin manejo de materiales

Plataforma para dos personas,
Plataforma con aguilén de montaje lateral rotador de 180 grados, montaje en extremo

280008

RS

Plataforma con aguilén suspendido

18 « Seccién 3 — Seguridad
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A PELIGRO

La muerte o heridas serias resultargn del contacto con, o de la distancia inadecuada con las lineas
eléctricas y sus utensilios.

Tados los componentes en la punta de la pluma, incluyendo los controles, deben ser considerados
como eléctricamente conectados.

Esta unidad no proveerd proteccion del contacto con, o de la proximidad de una linea eléctricamente
cargada cuando usted o los componentes en la punta de la pluma estdn en contacto con, o en
proximidad de otra linea eléctrica, tierra o el poste. Todos los componentes metdlicos y de fibra de
vidrio en la punta de la pluma, incluyendo los controles, podrian energizarse.

Mantenga distancias de sequridad desde las lineas eléctricas de acuerdo a las normas
gubernamentales aplicables y las prdcticas de sequridad en el trabajo. Incluya en ello la oscilacién de
la pluma, plataforma, linea eléctrica y linea de cargo.

Si la posibilidad de contacto eléctrico o proximidad existe, los operadores deberan usar equipo
protector como guantes aislantes de goma y mangas, pértigas, recubrimientos para conductores y

PELIGRO DE ELECTROCUCION

SSSS

&fonos en las plataformas.

671-40272 B J/j

//

/NPFELICGRC

-

La muerte o heridas serias resultaran del contacto
con la carga, unidad, vehiculo o lo que esté unido a
él si cualguier parte de la unidad se energizara.
Todos los trabajadores deben entender y seguir
practicas de trabajos seqguras.

Si cualquier parte de la unidad es elevada dentro de
la distancia de aproximacion minima a un conductor
energizado todo personal no autorizado debe

. MANTENERSE ALEJADO.

RIESGOS ELECTRICOS

671=4017/9 C//

/

MAPELIGRO

RIESGO DE INESTABILIDAD!

El no emplazar correctamente los estabilizadores antes de operar los brazos, o sobrecargar la
unidad resultard en inestabilidad que puede causar heridas serias o muertes.

Todos los estabilizadores deben ser desplegados adecuadamente como se describe en el
manual de la unidad antes de levantar los brazos, rotarlos o extenderlos.

Los estabilizadores deben asentarse en terreno firme capaz de soportar la carga.

Esta unidad ha sido probada para la operacidn a capacidad nominal en una inclinacidn de
5 grados.

Para inclinaciones mayores, pueden requerirse medidas adicionales para nivelar la unidad.
Use el indicador de nivel para medir la inclinacion antes de emplazar los estabilizadores y
nivelar la unidad.

No exceda la capacidad nominal.

970254508-A
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PELIGRO

/

PELIGRO )

RIESGO ELECTRICO
Si no se siguen practicas de trabajo con electricidad
seguras puede resultar la MUERTE o una LESION

GRAVE
NUNCA confie en los componentes de alta

resistividad del control de una palanca como
substituto de su proteccion PRIMARIA contra
riesgos eléctricos.

NUNCA reemplace componentes no-metalicos ni
sujetadores con partes metalicas. Inspeccione
regularmente y reemplace lo dafiado o faltante.
La proteccion PRIMARIA puede provenir
solamente de Guantes de Goma, Mangas de
Goma, Cubiertas de Goma y otro equipo para
proteccion personal probado.

-

671-40454 C /J

RIESGOS ELECTRICOS

Si no se siguen practicas eléctricas seguras puede
resultar la muerte o lesiones graves.

Las cubiertas de plastico, fibra de vidrio y goma pueden
proveer cierta proteccion en algunas circunstancias. Sin
embargo, las cubiertas no han sido probadas, certificadas
o mantenidas como aislantes.

NUNCA remplace componentes o sujetadores no
metalicos por partes metalicas. Inspeccione regularmente
y cambielas si faltan o estan dafiadas.

NUNCA confie en las cubiertas como proteccion contra
riesgos eléctricos.e

La proteccién primaria solo puede provenir de guantes de
goma, mangas Yy otro equipo protector probado.

\\ 671-40453 C //
/

N
PELIGRO’

(APELIGRD)

INSTRUCCIONES DE DOPERACIaN
IMPORTANTES |
El no obedecer las indicaciones
siguientes puede resultar en heridas

serias o la muerte. _
Esta unidad no estd disefiada para uso movil. Este vehfculo

debe estar estacionado de forma sequra, la linea de
transmision debe estar desacoplada y la unidad correctamente
estabilizada antes de su operacion.

Los estabilizadores (si los tuviera) deben estar correctamente
extendidos sobre una superficie firme.

Opere los controles lenta y suamente.

"Aseqirese que todos los controles regresan a neutro luego
de cada operacion.

El personal debe usar amés anticaidas adecuado y otro
equipo de proteccion

No exceda lo capacided de la unidad tal como se indica en
la tablos de capacidad. No levante cargas que estdn adheridas
0 pegadas al suelo.

Nunca opere la unidad con personal bajo la pluma o carga
Nunca mueva un vehiculo hasta que los brazos y los
estabilizadores estén adecuadamente contraidos, seqi se
especifica en el manual del operador.

Refiérase al Manual del Operador para instrucciones

20 « Seccion 3 — Segquridad

Qu punto de contacto.
s

RIESGO DE ESTABILIZADOR

EN MOVIMIENTO

El contacto con un estabilizador en
movimiento causard la muerte o
heridas serias.

Usted o un senalero deben poder ver
que el personal y las obstrucciones
estdn alejados del estabilizador y de

671-40229 Jy

APELIGRO)

completas. Mantenga el manual del operador en la unidad.
\K 067140174 C jJ

-

PELIGRO DE OPERADOR NO CAPACITADO

Operar esta unidad sin la capacitacion adecuada
resultard en lesiones graves o la muerte.

No opere la unidad a menos que:

e Esté calificado/certificado por su empleador o un tercero.

e Siga las reglas de trabajo establecidas por el empleador,
las reglamentaciones gubernamentales y las instrucciones
operativas incluidas en el manual del fabricante, los
adhesivos de la unidad y demds material provisto junto
con la unidad.

e La unidad funcione adecuadamente y se hayan realizado la
inspeccion, el mantenimiento y laos pruebas de acuerdo
con los requisitos del fabricante y el gobierno.

e Todos los adhesivos, las cubiertas y los protectores se
hayan instalado correctamente excepto en caso de
mantenimiento o prueba de la unidad.

e Los ocupantes de la plataforma estén usando los equipos
de proteccion personal contra caidas.

C1Ek

Escanee el codigo QR o visite:
https://www.altec.com/safety

067140172 E//
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A PELIGRO
%

~o L IGRUY

ya .
S

A
PELIGRO DE ELECTROCUCION S TaB L TZahR CaUSARA LESIONES

La muerte o heridas serias resultardn del contacto con, SERIAS O LA MUERTE

o de la distancia inadecuada con las lineas eléctricas y

sus utensiios, MANTENERSE ALEJADU
Tados los componentes en la punta de la pluma, \K 6/1-40170 y
incluyendo los controles, deben ser considerados como

eléctricamente conectados.

Esta unidad no proveerd proteccion del contacto con, o

de la proximidad de una linea eléctricamente cargada // .% \\
cuando usted o los componentes en la punta de la H
pluma estdn en contacto con, o en proximidad de otra RIESGO DE CADA
linea eléctrica, tierra o el poste. Todos los componentes 52‘ Tg:;fzeo‘uhe”“gf;;i; o8 resultardn
metdlicos y de fibra de vidrio en la punta de la pluma, o Todos los ocupomptes de la piataforma
incluyendo los controles, podrian energizarse. o e as Probade
® Solo los sistemas de frenado de caidas
. . . . d had | | f
Mantenga distancias de seguridad desde las lineas Be o plotuforma, o0 @168 ancies fuere
eléctricas de acuerdo a las normas gubernamentales ° ;foagfg‘ﬂ ' Je o plataforma, sf fuera J
aplicables y las prdcticas de seguridad en el trabajo. sequra. Inspeccione el pestillo diriomente.
Incluya en ello la oscilacion de la pluma, plataforma, ¢ Un freno secundario para la puerta de la
. R . plataforma debe ser enganchado a las
linea eléctrica linea de cargo. plataformas equipadas con puertas.
y 9
e No se siente/pare en el borde de la
. e L. . plataforma u otros dispositivos como
Si la posibilidad de contacto eléctrico o proximidad &osidém de_trabajo. 671-40207 D // @

existe, los operadores deberdn usar equipo protector
como quantes aislantes de goma y mangas, pértigas,
recubrimientos para conductores y forros en las @

kQIotoformos. 671-40252 B //

PELIGRO DE
PRENSADO

@B NO SOSTENER CON

LA MANO
57140428 @
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7 A PELIGRO

VOTAJE NOMINAL | "DISTANGIA MINIMA DE_APROXIMACION
DISTANGIA MNIVA FASECATTASE | ol e
DE APROXINACION KILOVOLTIOS

0.050 — 0.300 |EviR £L contacro|evra e

0.301 — 0.750 | 330m 330mm

0751 — 50 630mm 530mm

51 - 150 650mm 580mm

5.1 — 36.0 770mm 830mm

36.1 — 46.0 840mm 380mm

461 - 725 1000mm 1200mm

726 — 121.0 | 1130mm 1420mm

121.1 — 1450 | _1300mm T640mm

1451 — 1690 | 1460mm 7940mm

169.1 — 242.0 | 2010mm 3080mm

742.1 — 345.0 | 3200mm 5190mm

345.1 — 4220 | 4300mm 6300mm

422.1 — 500.0 | 4420mm 7170mm

= =1 Ry 500.1 — 800.0 | 6880mm | 11380mm
DISTANCA MINIMA TRABAJADORES | TODOS LOS VOLTAJES < 50kV

PE NROKMACON - ysraneih inwia NO_CALIFICADOS 3048mm

DE APROXIMACION

Distanc
(*VER OSHA §

Tima de aproximacion
1910.269-TABLA R-6 Y R-7)

RIESGOS ELECTRICO

Ocurrira MUERTE o LESIONES SERIAS por no sequir practicas
electri

esté o |
altu
ete do a OSHA

os  por la
oda de arb

o o uno elevacion o menos. Si se estd ajondo o una
ra mayor de 900 metros, las distancias minimas de aproximacién erén ser
minadas de acuerdo § 1910.269

S

seguras en el trobajo

OSHA para trabajadores
oles estan dados en lao

-

/”ADVERTENCM

\-

671-40465 C /

ADVERTEN

CIA

EL CAERSE PUEDE CAUSAR
LA MUERTE O LESIONES GRAVE

CUANDO EL VEHICULO ESTA EN' MOVIMIENTO, TODOS LOS
PASAJEROS DEBERAN OCUPAR LA CABINA Y ABROCHARSE
LOS CINTURONES DE SEGURIDAD

NO LLEVAR PASAJEROS

S

671*4089411/
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CAPELIGRO )

PELIGRO DE APLASTAMIENTO

iUn tambor del cabrestante flojo o
enrollado incorrectamente puede resultar
en una carga inestable!

Aplique tension al cable del cabrestante vy
observe el tambor durante el enrollamiento
para garantizar que la linea este
organizada y firmemente apretada.
Consulte el manual de operador para
el procedimiento de enrollar e inspeccion.

990220504C

N\ 2

N

Z

ES POSIBLE CAER Y SUFRIR
LESTONES GRAVES 0O LA
MUERTE
NO USAR ESTA_ ZUONA CUOMD
FPELDAND

N PISAR ARUI

&\ 671—01183//




INSPECCIONAR Y NO DAR EL
CORRECTO APRIETE A LOS PERNOS DE
MONTAJE DEL COJINETE DE ROTACION
PUEDE CAUSAR UNA FALLA
ESTRUCTURAL. PODRIA OCURRIR
MUERTE O LESIONES SERIAS.

Mantenga los tornillos con el apriete correcto para
prevenir la fatiga en el sujetador. Los sujetadores
pre—lubricados no requieren de lubricante
anti—trabamiento adicional. Vea el manual de

mantenimiento para la correcta instalacion,

@ AWERTEN@)\

procedimiento de apriete, e intervalos de reapriete. \
\\ 671-40345 B / @

7 A\ ADVERTENCIA )

RIESGOS ELECTRICOS
El reemplazar mangueras no conductivas con
mangueras conductivas en secciones aislantes de
ésta unidad puede causar la muerte o heridas
serias. Use siempre mangueras de color naranja
marcadas como no—conductivas en secciones
aislantes, darea de la plataforma y otras

\\i\b\cocwomes segln lo indique el fobmcomte J
1—40290 D

Esta unidad estd equipada con un equipo automdatico
de calentamiento hidrdulico. Los componentes del
sistema de calefaccién y el drea circundante estardn
calientes. EI contacto con las superficies calientes
puede resultar en lesiones. Evite el contacto con el
miltiple hidraulico y con los componentes circundates
cuando el sistema de aceite hidraulico esté caliente.

970529491-A

(A\ADVERTENCIA

=)

7 AADVERTENCIA

PELIGROS ELECTRICOS

Energizar la unidad mientras el circuito de
herramientas inferior estd en uso puede provocar
lesiones graves o la muerte. La manguera del circuito
de herramientas inferior puede estar o puede volverse
conductiva. Use practicas de trabajo eléctrico seguro.
No mueva la pluma mientras el circuito de

herramientas inferior estd en uso.
& 990251926/\%

P

AL QUEDARSE ENREDADO EN
EL CABLE, EL TAMBUR O
LAS GUIAS SE PUEDE SUFRIR
LESIONES GRAVES 0O LA
MUERTE.,

MANTENER ALEJADAS LAS
MANOS Y LA ROPA
671*40895&

(
Peligro de danos a la maquina

Esta unidad cuenta con un sistema automatico
de calentamiento de aceite. Sequir operando el
sistema de calentamiento después de que la
luz indicadora roja se ilumind puede
sobrecalentar el aceite y provocar dafios a los
componentes del sistema hidraulico.

Si la luz indicadora roja se ilumina, deje de
usar la unidad hasta que se vuelva a
encender la luz verde. Si la luz roja sigue

encendida puede indicar una fallo de los
componentes. Minimice el uso del modo

estabilizador y comuniquese con un centro de

servicio.
K 970515350%%
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[ ATENCION

PLUMA SUPERIOR

POSICION DE
ALMACENAMIENTO
DE PLATAFORMA

NINGUN
ASIMIENTO
DE LE MANO

GIRAR LACS) PLATAFORMACS) A LA
POSICION DE ALMACENAMIENTO JUNTO
A LA PUNTA DE LA PLUMA SUPERIOR
ANTES DE TRANSPORTAR LA MAQUINA,

Esto evita que la(s) platafarmals)
rebote(n) excesivamente y previene el
desgaste acelerado de los componentes

kdet sistema de nivelacion. ...

//& ~Re CAUCTUN

)
N\ ATENCIBN

ONVA 37 30
OLNIINISY
NNONIN

671-40430 A

I

=

PARA EVITAR LOS DANOS AL AGUILON Y
LA TORNAMESA, EL AGUILON DEBE
“INCLINARSE” HAST PONERLDO
APROXIMADAMENTE PARALELDO A LA
PLUMA SUPERIOR ANTES DE
COLOCAR LA PLUMA SUPERIOR EN SU

\ii: TOPE DE APDYD‘67174034?j£/

4 ATENCIEN h

AL PREPARAR LA UNIDAD PARA LA PRUEBA DIELECTRICA,
CONSULTE LA PLACA DE NUMERO DE SERIE PARA
VERIFICAR LA CATEGORIA DELA UNIDAD Y EL MANUAL DE
MANTENIMIENTO PARA SEGUIR LAS INSTRUCCIONES
CORRESPONDIENTES, INCLUYENDO:

1. ENLACE DE TODOS LOS COMPONENTES CONDUCTORES
AL FINAL DE LA PLATAFORMA DEL BRAZO AISLANTE.

2. INSPECCIONE EL SISTEMA DE PREVENCION DE VACIO,
S| ESTA INSTALADO.

3. OPERE LAS FUNCIONES DEL BRAZO Y LA PLATAFORMA
ANTES DE LA PRUEBA PARA LLENAR LAS LINEAS
HIDRAULICAS CON ACEITE.

4. PUENTEE LOS COMPONENTES IDENTIFICADOS EN EL
MANUAL.

\ =

24 « Seccion 3 — Segquridad

ESTA UNIDAD PUEDE TENER MOLTIPLES CONFIGURACIONES
DE ACUERDO A SU USO CORRESPONDIENTE, POR
EJEMPLO, TRABAJO A MANO DESCUBIERTA, TRABAJO CON
HERRAMIENTAS EN LINEA ELECTRIFICADA, O TRABAJO CON
GUANTES AISLANTES. CONSULTE LA PLACA DE NUMERO
DE SERIE Y EL MANUAL DEL OPERADOR PARA OBTENER
INSTRUCCIONES SOBRE COMO CONFIGURAR ESTA UNIDAD
PARA SU USO CORRESPONDIENTE.

K QQOZZGOQSy




Seccién 4 — Antes de operar...

Todos los operadores involucrados en el uso o el cuidado
de esta unidad deben conocer la ubicaciony comprender
la operacion de cada control de la unidad. Las ubica-
ciones de los controles se sefalan en Identificacion de
componentes. La operacion de los controles se explica
en la Seccién 5.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
del uso negligente o inadecuado de la unidad. El
operador tiene la responsabilidad exclusiva de res-
petartodas las disposiciones y normas de seguridad
establecidas por su empleador o por la legislacion
estatal o federal.

Capacidad y estabilidad

La capacidad maxima de la(s) plataforma(s) se indica en
la placa de numero de serie. Esta placa esta ubicada a
un lado del pedestal. Los valores de capacidad indican
la capacidad de elevacion de la unidad.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de la sobrecarga de la unidad. No exceda los valores
de capacidad indicados.

En la punta de la pluma estan ubicados un indicador
de angulo en la pluma superior y una placa que indica
la capacidad de elevacion de manejo de materiales. La
llustracion 4.1 muestra ejemplos de cuadros de manejo
de materiales. Los valores en la placa de capacidad

del aguilén indican la capacidad estructural maxima del
aguilén unicamente. Los valores en la placa de capaci-
dad de elevacion indican la carga maxima que puede
elevarse en diferentes configuraciones y angulos de la
pluma. Consulte el cuadro de capacidad de manejo de
materiales, las placas ubicadas en la plataforma y los
indicadores de angulo para obtener informacién espe-
cifica sobre la elevacion.

AADVERTENCIA

Estacione sobre unasuperficie firme antes de operar
la unidad. Use cuias para las ruedas y frenos de
mano. En las unidades equipadas con estabiliza-
dores, uselos si es obligatorio. En esas unidades, los
estabilizadores se deben extender segun se indica
en la seccion Estabilizadores. Use las almohadillas
de los estabilizadores en las superficies no pavimen-
tadas y en otras superficies blandas.

Esimposible anticiparse atodas las situaciones y combi-
naciones para la configuracion de la unidad. Establezca
criterios para una operacién estable de la unidad sobre
la base de las condiciones reales, los procedimientos
de trabajo y la experiencia. El propietario y el operador
tienen la responsabilidad exclusiva de garantizar que la
unidad se ha configurado de manera adecuada.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de la inestabilidad de la unidad. Configure cor-
rectamente los estabilizadores antes de separar las
plumas del resto.

S| LA PLATAFORMA NO ESTA CARGADA

COMPLETAMENTE 80% DE LA CAPACIDAD
NO USADA PUEDE SER ANADIDA A LA
CAPACIDAD DE CARGA DEL AGUILON

AA/ANXX
DISPOSITIVO AEREO

@]

EAtec ()

EL RADIO DE CARGA ES LA DISTANCIA

HORIZONTAL DE LA LINEA DE CARGA AL

CENTRO DE LA FLECHA DE MONTAJE DE
LA PLATAFORMA

DOS PLATAFORMAS DE 1 OCUPANTE HEJ CS
XXXXXXXXX

CAPACIDAD DEL AGUILON
EN KILOGRAMS
ALCANCE DESDE CAPACIDAD
FL EJE OF Lh PLATVORMA | DEL AGUILON
0.45 m XXX KG
0.601 m XXX KG
0.91 m XXX KG
1.27 m XXX KG
MAS DE 5.7 m] XXX KG

970307492

llustracion 4.1 — Cuadros de ejemplos de capacidad de manejo de materiales
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Comprenda las caracteristicas de estabilidad de esta
unidad antes de usarla. Tal como se la entrego, esta
unidad cumplira o excedera los requisitos de estabilidad
establecidos en las publicaciones del ANSI.

Determine el peso del material antes de moverlo. Use
las placas de la unidad y esta manual para determinar
las capacidades maximas de elevacion disponibles. No
exceda las capacidades de elevacién maximas.

Utilizar la unidad de manera insegura o sobrecargar la
unidad puede causar fatiga en las soldaduras y posibles
fallas.

Laestabilidad, olaresistencia alainclinacion, se determi-
nan mediante diversos factores, que incluyen el tamafo
y el peso del chasis y la ubicacién de la unidad montada
enelchasis. Launidad esta equipada con estabilizadores
que ayudan a estabilizar la unidad mientras esta en uso.

Configuraciones
para el uso pretendido

Launidad puede contar con las siguientes configuraciones
para el uso pretendido.

» Trabajos conductivos
» Trabajos a mano desnuda
» Trabajos con guantes

Remitase a la placa de numero de serie para identificar
la categoria dieléctrica de la unidad. Use los siguientes
procedimientos para configurar la unidad para el uso
pretendido.

Trabajos conductivos

Use el siguiente procedimiento para configurar la unidad
para el trabajo conductivo. En esta configuracion, la pluma
no se considera como aislante primario, sino secundario
al uso de herramientas aislantes.

1. Verifique que la unidad haya pasado una prueba de
calificacion para el voltaje de trabajo o uno superior
y que cumpla con las pruebas periédicas para los
dispositivos aéreos de categoria A, B o C.

2. Si la unidad esta equipada con una plataforma no
aislante disenada para el uso con revestimientos,
instale un revestimiento aislante si es consistente
con las normas de trabajo del empleador.

3. Si la unidad esta equipada con un sistema aislante
del chasis, no instale una derivacion.

26 » Seccion 4 — Antes de operar...

Trabajos a mano desnuda

Use el siguiente procedimiento para configurar la unidad
para el trabajo a mano desnuda. En esta configuracion,
la pluma es el aislante primario.

1. Verifique que la unidad haya pasado una prueba de
calificacion para el voltaje de trabajo o uno superior
y que cumpla con las pruebas periddicas para los
dispositivos aéreos de categoria A.

2. Verifique que todo el material conductivo en el
extremo de la plataforma de la pluma aislante esté
eléctricamente unido.

3. Si la unidad esta equipada con una plataforma
no conductiva, instale y una eléctricamente un re-
vestimiento metalico.

4. Silaunidad esta equipada con un dispositivo de con-
trol de gradiente (calificado para trabajo por encima
de 138 kV), inspeccionelo para asegurarse de que
esta en buenas condiciones y eléctricamente unido
a la punta de la pluma.

5. Inspeccione el sistema de electrodo de prueba in-
ferior y controle la continuidad para confirmar que
esté intacto.

6. Inspeccione el escudo conductivo sobre el sistema
de electrodo de prueba inferior para asegurarse de
que esté en buenas condiciones y eléctricamente
unido a la pluma conectada a tierra.

7. Inspeccione visualmente el sistema de prevencion
de vacio, y verifique el funcionamiento adecuado del
sistema como se describe en el manual de manten-
imiento.

8. Siseencuentradisponible, derive el sistemaaislante
del chasis.

9. Sino puede asegurarse la continuidad a lo largo de
las juntas, se requiere derivacion.

10. Conecte a tierra el chasis del vehiculo.

Trabajos con guantes

Use el siguiente procedimiento para configurar la uni-
dad para el trabajo con guantes. En esta configuracion,
la pluma no se considera como aislante primario, sino
secundario al uso de guantes aislantes.

1. Verifique que la unidad haya pasado una prueba de
calificacion para el voltaje de trabajo o uno superior
y que cumpla con las pruebas periddicas para los
dispositivos aéreos de categoria A, B o C.



2. Verifique que la unidad esté disefiada para trabajos
con guantes de goma eléctricos controlando la placa
de numero de serie.

3. Verifique que todas las cubiertas instaladas sobre
los componentes de la punta de la pluma metalica
al momento de la fabricaciéon se encuentren cor-
rectamente colocadas y en buenas condiciones.

4. Quite el dispositivo de control de gradiente y la correa
defijacion, sise encuentra disponible. Si el dispositivo
de control de gradiente se encuentra ajustado con
firmeza a la pluma sin la necesidad de una correa de
fijacion, retire el cable o correa de fijacion de manera
que el dispositivo ya no se encuentre eléctricamente
unido a ningun otro componente conductivo de la
punta de la pluma.

5. Si la unidad esta equipada con un sistema aislante
del chasis, no instale una derivacion.

6. Si la unidad esta equipada con una plataforma no
aislante disenada para el uso con revestimientos,
instale un revestimiento aislante si es consistente
con las normas de trabajo del empleador.

7. Si la unidad esta equipada con correas de fijacion
para componentes conductivos (por ejemplo, ac-
cesorio de aguilén) y las correas de fijacion o los
componentes conductivos se encuentran expuestos
a contacto conductor (es decir, no cubiertos con un
material de alta resistencia eléctrica), retire las cor-
reas de fijacion de manera que los componentes
conductivos ya no estén eléctricamente unidos a
ningun otro componente conductivo de la punta de
pluma.

Operacién cerca de
conductores energizados

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
del uso negligente o inadecuado de la unidad. El
operador tiene la responsabilidad exclusiva de res-
petartodas las disposiciones y normas de seguridad
establecidas por su empleador o por la legislacion
estatal o federal.

La unidad fue fabricada con aislante en la pluma supe-
rior y en la pluma inferior. Cuando estos componentes
se utilizan y mantienen de manera adecuada, la unidad
brindara un aislamiento secundario para que la unidad
realice su funcién de plataforma de trabajo aérea aislante.

La unidad se fabricé conforme a los requisitos dieléctri-
cos del ANSI vigentes al momento de su fabricacion. La
clasificacion dieléctrica de la unidad debe ser conocida 'y
comprendida por sus usuarios. Los dispositivos aéreos de
las categorias B y C fueron disefiados y fabricados para
el trabajo en el que la pluma no se considera aislante
primario, sino secundario, con respecto a otros equipos
de proteccion tales como los guantes (de goma), las
mangas y los brazos calientes aislantes.

Esta unidad esta equipada con una palanca unica de
control que incorpora componentes de alta resistencia
eléctrica. El control, que es color verde, puede ofreceruna
proteccion dieléctrica secundaria limitada. Paramantener
esta proteccion secundaria limitada, se debe mantener
limpia, secay en buenas condiciones, y sus propiedades
dieléctricas deben ser sometidas a pruebas periddicas.
Nunca confie en los componentes de alta resistencia
eléctrica de la palanca tnica de control como sustitutos
de la proteccion primaria para el contacto eléctrico.

Las cubiertas de goma para controles colocadas en las
palancas de las valvulas de control superiores no aislan
los controles, pero pueden ofrecer proteccion dieléctrica
limitada en ciertas circunstancias. Nunca confie en las
cubiertas de goma de los controles como proteccion
contra los peligros eléctricos.

APELIGRO

La muerte o lesiones graves seran el resultado del
uso negligente o inadecuado de la unidad. No opere
la unidad sin la capacitacion adecuada.

Todo el personal que utilice esta unidad debe comprender
los peligros del contacto con conductores energizados,
para su proteccion, la de sus companeros de trabajo y
la del publico.

» La electricidad busca el contacto con la tierra por
cualquier medio. Las unidades no aislantes o las
unidades aislantes que no estan en buenas condi-
ciones no deben estar cerca de los conductores
energizados. Las disposiciones de la OSHA indican
las separaciones minimas para cada equipo.

» La proteccién primaria de un operador contra el
contacto eléctrico se obtiene del uso de equipos pro-
tectores (guantes, herramientas aislantes, mangas
y brazos calientes aislantes) y del mantenimiento
de una separacion apropiada. La unidad en si sola
ofrece proteccion secundaria para el operador al
aislarlo de la descarga a tierra a través de la pluma
y el vehiculo.
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APELIGRO

La muerte o lesiones graves seran el resultado del
contacto con un conductor energizado o la proximi-
dad a él. Mantenga las caracteristicas dieléctricas de
los componentes aislantes.

» Los componentes de la pluma de fibra de vidrio y de
la pluma superiorinterna tienen el objetivo de ofrecer
una proteccién secundaria para los ocupantes de la
plataforma con respecto al potencial de descarga
del flujo de corriente al suelo a través de la pluma 'y
el vehiculo. Esta proteccién se ofrece sélo cuando
estan limpias, secas, libres de caminos conductores
y en buenas condiciones, segun establecieron las
pruebas dieléctricas. Los postes de servicios, los
postes con soporte cruzado y los equipos deben
conectarse a tierra. La unidad no puede proteger
a los ocupantes de la plataforma del contacto sin
proteccidon con dos conductores energizados o un
conductor energizado y cualquier equipo conectado
a tierra, incluidos los cables neutrales.

» Laplataforma de fibra de vidrio y otros componentes
defibra de vidrio o plastico (incluidas las cubiertas) no
brindaran proteccién contra la corriente eléctrica. Si
cuenta con un revestimiento y es disefiada, probada
y mantenida dentro de la clasificacion dieléctrica,
la plataforma ofrecera cierta proteccion para los
miembros inferiores del cuerpo del ocupantes cu-
anto estén dentro del revestimiento y no en contacto
con otros objetos, incluida el area de la punta de la
pluma. No ofrece proteccidn contra el contacto entre
un ocupante, en forma directa o mediante la punta
de la pluma, y dos conductores o un conductor y
un equipo conectado a tierra. Nunca confie en los
componentes de fibra de vidrio o plastico colocados
en la punta de la pluma como proteccién contra los
peligros eléctricos.

» Las partes aislantes de las plumas superior e inferior
se definen con placas colocadas en las plumas (con-

sultar llustracion 4.2). Estas partes aislantes tienen
el objetivo de ofrecer una proteccidon secundaria
para los ocupantes de la plataforma con respecto
al potencial de descarga del flujo de corriente al
suelo a través de la pluma y el vehiculo. La placa
colocada en la pluma superior, alejada del codo,
tambiénincluye al &reade lapuntade la plumadentro
de los componentes que esta mas alla de la placa
(consultar llustracion 4.2). El area de la punta de la
pluma debe ser considerada conductiva y no ofrece
proteccion contra el contacto con conductores ener-
gizados o el contacto con un conductor energizado
y cualquier equipo conectado a tierra en el poste o
en contacto con él, incluidos los cables neutrales.
Los ocupantes de la plataforma deben considerar la
punta de la pluma como un objeto conductivo sujeto
a normas de distancia minima (consultar la placa en
el Diagramade carteles de prevencion de accidentes
y en la unidad).

APELIGRO

La muerte o lesiones graves seran el resultado de la
no observacion de las practicas seguras de trabajo
con electricidad. Se deben mantener las distancias
minimas establecidas por OSHA paralos trabajadores
eléctricos aptos y la separacion para los trabajos de
poda de arboles. Todo el resto del personal deben
estar al menos a 10’ (3.05 m) de los conductores
energizados.

Sdlo los trabajadores eléctricos aptos que usan
equipos de proteccion personal adecuados (guantes
de goma/mangas) pueden acercarse a una distancia
menor a la distancia minima a un conductor energi-
zado desprotegido. Alusarguantes de goma/mangas
para trabajar con un conductor energizado, se debe
mantener la distancia minima entre el operador/el
dispositivo aéreo y otros conductores energizados
desprotegidos.

Area conductiva de la
<— punta de la pluma —

Parte aislante

| Codo

Placas con flechas

llustracion 4.2 — Parte aislante de las plumas y drea conductiva de la punta de la pluma
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AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
sielaguilén de la punta de la plumaentra en contacto
con un conductor energizado y el suelo. Los agu-
ilones deben ser considerados como no aislantes, a
menos que el aguilén haya sido clasificado, probado
y mantenido para la linea de voltaje adecuada.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
si el cable de malacate sintético entra en contacto
con un conductor energizado y el suelo. No permita
que el cable de malacate entre en contacto con un
conductor energizado.

* Los ocupantes de una plataforma de fibra de vidrio
no deben tocar dos conductores energizados o un
conductor energizado y un cable o componentes a
tierra sin usar equipos de proteccion personal como
proteccion primaria. El area de la punta de la pluma
debe ser considerada como conductiva y, al mismo
tiempo, como potencial eléctrico con respecto a los
objetos con los que esta en contacto o que estan
cerca.

» El contacto de cualquier componente conductivo o
no conductivo con un conductor energizado puede
energizartodo el vehiculo. Siel vehiculo se energiza,
se convierte en un peligro extremo para todas las
personas que toquen el vehiculo o la unidad. Todo
el personal debe permanecer alejado del vehiculo
o la unidad cuando se elevan las plumas cerca de
cables energizados.

APELIGRO

La muerte o lesiones graves seran el resultado de la
quema o la explosion de aceite hidraulico. Evite el
contacto de la punta de la pluma con dos conduc-
tores energizados o con un conductor energizado
y el suelo.

* Elcontactode cualquier parte dela puntade lapluma
y un conductor energizado mientras la punta de la
pluma también esta en contacto con otra fuente en-
ergizada o un objeto conectado a tierra puede hacer
que el aceite hidraulico de la punta de la pluma se
queme o explote.

* Lasherramientas, los suministrosy los componentes
metalicos de launidad, incluidos la puntade la pluma
y los controles, pueden ser conductivos y deben ser
utilizados con cuidado.

» Elaceite hidraulico se debe mantenerlibre de aguay
otros contaminantes para mantener sus propiedades

dieléctricas. Tome muestras y realice pruebas en el
aceite en forma periddica.

Ademas de estos peligros, otras situaciones peligrosas
pueden poner en peligro al personal. El personal debe
conocer y poner en practica todas las disposiciones y
normas de seguridad establecidas por su empleador y
por la legislacién estatal o federal.

Inspeccién previa a la operacion

Inspeccione la unidad al comienzo de cada turno de
trabajo para detectar potenciales problemas de servi-
cio y seguridad. Controle las siguientes caracteristicas
durante la inspeccion previa a la operacién (consultar
el Diagrama de inspeccioén). En la unidad puede haber
componentes que requieren una inspeccién adicional.
Consulte los manuales de estos componentes para
mas informacién. Si encuentra algun problema detenga
la operacion y corrija el problema antes de colocar la
unidad en servicio.

AADVERTENCIA

Operar una unidad que no ha completado exitosa-
mente la inspeccion previa a la operaciéon puede
resultar en muerte o lesiones graves. Asegurese de
que cualquier falla de funcionamiento sea corregida
por una persona calificada antes de poner la unidad
en servicio.

1. Prepare la unidad para su inspeccion.
a. Ubique la unidad sobre una superficie nivelada.

b. Active la PTO sin aplicar el freno de mano. Si se
activalaPTO, el enclavamiento del freno de mano
no esta funcionando correctamente.

c. Coloque el freno de mano y coloque una cufia en
las ruedas.

d. Apague el motor.

2. Asegurese de que los neumaticos del vehiculo se
encuentren en buenas condiciones y debidamente
inflados a la presion publicada en la puerta lateral
del conductor.

3. Con las plumas y los estabilizadores estibados,
controle el nivel de aceite en el tanque hidraulico. El
nivel de aceite debe estar entre las marcas Agregar
y Lleno de la varilla del aceite. De ser necesario,
agregue aceite como describe en el Manual de
Mantenimiento. La necesidad de agregar aceite en
formaregularindica unafugaen el sistema hidraulico
que debe ser reparada.
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Diagrama de inspeccion

_ _ Controles
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de la pluma inferior/superior

Estiba de la
pluma superior

Mangueras Pluma inferior

Estibaje secundario

Cable del malacate
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sujetadores
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Controles
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Pedestal
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de retencion

Pasador
del codo

Indicadores

Q]

de pendiente B
\ i
b
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Este diagrama es solo a efectos representativos. El operador tiene la
responsabilidad exclusiva de inspeccionar adecuadamente todos los componentes.

AADVERTENCIA

Lainyeccién de aceite hidraulico en el cuerpo puede
provocar la muerte o lesiones graves. No use las
manos ni otra parte del cuerpo parainspeccionar las
lineas y los adaptadores hidraulicos para detectar
fugas.

Busque atencién médica si se lastima con una fuga
de aceite hidraulico. Puede sufrir una infeccién o
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una reaccion grave si no recibe tratamiento médico
de inmediato.

El aceite hidraulico derramado crea superficies res-
baladizas y puede hacer que el personal se resbale
o caiga. Mantenga la unidad y las areas de trabajo
limpias.



APRECAUCIC')N

Puede sufrir lesiones al resbalarse y caerse. Tenga
cuidado al ingresar y salir de la unidad. Mantenga
las areas de acceso libres de residuos y obstaculos.
Use los tres puntos de contactoy las palancas y siga
los pasos provistos.

4. Inspeccione la unidad visualmente para detectar fu-
gas hidraulicas. Contintie buscando fugas hidraulicas
mientras realiza la inspeccién.

5. Alolargodelainspeccion, verifique que la operacion
sea la adecuada. Inspeccione para detectar dafios o
desgaste excesivo, grietas o corrosion, sujetadores
faltantes o flojos, y marcas de inspeccién agrietadas
o rotas. Preste especial atencidn a los siguientes
componentes.

» Componentes del sistema de nivelacion de la
tornamesa

» Caojinete y caja de engranajes de rotacion

» Pasador de pluma inferior

» Pasadores para montaje del cilindro de la pluma
inferior

* Ambos pasadores para montaje del cilindro de la
pluma superior

+ Pasadores paramontaje del mecanismo de manejo
de la pluma superior

» Pasadores y area del codo

+ Sistema de nivelacién

» Pasadores del cilindro de inclinacién de la plata-
forma

» Soporte de montaje y sujetador de la plataforma

» Sujetadores para montaje de la plataforma

« Engranaje del malacate

* Puntos de fijaciéon del sistema personal contra
caidas

+ Ajuste de la plataforma

» Ajuste del manejo de materiales

* Bobinado del cable del malacate y tambor del
malacate

* Respiraderos (Categoria A sélo)

6. Inspeccione todas las cubiertas para asegurarse de
que estan en su lugar, fijas y en buenas condiciones.

7. Controle los dispositivos de seguridad visuales y
auditivos para comprobar su correcta operacion.
Controle las placas de operacion e instruccion. Re-
emplace las placas faltantes o ilegibles.

APELIGRO

El contacto con conductores energizados sin pro-
teccion resultara en muerte o lesiones graves. La
plataforma y las cubiertas no poseen clasificacion

dieléctrica. No brindan proteccion contra el contacto
entre un operador y dos conductores o un con-
ductor y elementos conectados a tierra del poste.
La plataforma de fibra de vidrio, si cuenta con un
revestimiento adecuado y es disenada, probada y
mantenida con respecto a la clasificacion dieléc-
trica, ofrecera cierta proteccion para los miembros
inferiores del ocupante.

8. Inspeccione las plumas de fibra de vidrio, la palanca
Unica de control, las cubiertas de las palancas de
control, las cubiertas de la punta de la pluma y la(s)
plataforma(s) para detectar problemas que puedan
reducir las propiedades dieléctricas limitadas, inclui-
dos:

a. Polvo, humedad, objetos extrafios, aceite (con-
sulte el Manual de Mantenimiento para conocer
los métodos apropiados de limpieza)

b. Dafios, como superficies astilladas o rasgufiadas

c. Agujeros en la plataforma, el revestimiento y las
cubiertas de las palancas de control

9. Verifique la fecha de la prueba dieléctrica actual de
la unidad y del revestimiento de la plataforma.

AADVERTENCIA

Caer desde la plataforma puede resultar en muerte
o lesiones graves. Todos los ocupantes de la plata-
formadeben utilizar el sistema personal contra caidas
adecuado aprobado por la OSHA.

El cordon de seguridad utilizado junto con el sistema
personal contra caidas aprobado por la OSHA debe
estar en su lugar y en buenas condiciones. Nunca
lo reemplace por un cordén de seguridad fabricado
con material conductivo.

10. Encienda el motor y active la toma de fuerza (PTO).

ATENCION

No encienda la unidad ni opere labomba a velocidad
normal hasta que el tanque de aceite hidraulico esté
tibio al tacto.

11. Si la temperatura exterior es inferior a 32 grados
Fahrenheit (0 grados Celsius), caliente el aceite hi-
draulico antes de operar la unidad. El procedimiento
para calentar el aceite se describe en esta seccion,
debajo de Encendido en clima frio. No opere la
bomba ni el motor a una velocidad mayor que la
velocidad de ralenti hasta que el aceite hidraulico
se haya calentado.
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12. Descorra el tope manual del limite de la pluma
superior, si esta incluido. El limite automatico de la
pluma superior, si esta incluido, se abrira cuando se
eleve la pluma superior.

13. Pruebe el sistemade enclavamiento del estabilizador.

a. Mueva el selector de estabilizadores/dispositivo
aéreo para activar la operacion del dispositivo
aéreo.

b. Con todos los estabilizadores totalmente eleva-
dos, coloque el control de la pluma superior en
la posicion Desplegar.

c. Sihay movimiento, el sistemade enclavamientodel
estabilizador no esta funcionando correctamente.

14. Controle los estabilizadores.

a. Mueva el selector de estabilizadores/dispositivo
aéreo para activar la operacion de los estabiliza-
dores.

b. Configure los estabilizadores correctamente. Con-
firme la operacion adecuada y el funcionamiento
de la alarma audible (consulte la Seccion 5 bajo
el titulo Estabilizadores).

c. Mueva el selector de estabilizadores/dispositivo
aéreo para activar la operacion del dispositivo
aéreo.

d. Mantenga el control de un estabilizador en la
posicion Elevado mientras observa el estabilizador
para detectar movimiento.

e. Sielestabilizadorseretrae, el cilindro, la valvulade
retencion, o el selector estabilizadores/dispositivo
aéreo no estan funcionando adecuadamente.

f. Mantenga el control del estabilizador enla posicién
Inferior. Si el estabilizador se extiende, el selector
estabilizadores/dispositivo aéreo no esta funcio-
nando adecuadamente.

g. Repita esta prueba para cada estabilizador.
h. Verifique que los estabilizadores estén configura-

dos adecuadamente, y tome nota de cuan lejos
se extiende cada estabilizador.

APELIGRO

El contacto con conductores energizados sin protec-
ciénresultaraenmuerte olesiones graves. Mantenga
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una holgurasegurarespectodelas lineasylos apara-
tos de energia eléctrica. Permita que la plataforma o
la linea oscilen o se balanceen.

APRECAUCI()N

El contacto de las plumas o la plataforma con objetos
fijos puede resultar en lesiones y dainos a la propie-
dad. Asegurese de que haya una holgura suficiente
antes de operar la unidad.

Los cambios de direccién, encendidos o apagados
bruscos pueden resultar en lesiones y dainos a la
propiedad. Opere los controles con suavidad.

15. Alolargo de la prueba previa a la operacion de todos
los controles de la unidad, confirme los siguientes
puntos.

a. Alliberar los controles, deben volver a la posicion
neutral sin sobresalir y debe detenerse todo
movimiento para esa funcién. Si el movimiento
continda, es posible que una valvula de control
no esté funcionando adecuadamente.

b. Cuando los cilindros se extienden y tienen carga,
no debe ocurrirmovimiento mientras los controles
se encuentran en posicién neutral. Cualquier
movimiento indica una falla en el funcionamiento
de la valvula de retencion o el cilindro.

16. Pruebe la parada de emergencia de los controles
inferiores.

a. Active el sistema de parada de emergencia.

b. Opere cada control y observe para detectar
movimiento. Si hay movimiento, el sistema de
parada de emergencia no esta funcionando cor-
rectamente.

c. Desactive el sistema de parada de emergencia.

ATENCION

La bomba DC es sélo para uso como estibaje se-
cundario.

Si la bomba DC funciona durante mas de tres minu-
tos seguidos, la bomba y el motor podrian danarse.

17. Pruebe los controles de encendido/apagado y los
controles de la bomba DC de estibaje secundario
desde los controles inferiores.



a. Mueva el selector de control a la posicién de
Controles inferiores.

b. Apague el motor con el control de encendido/
apagado.

c. Presione y sostenga el control de estibaje se-
cundario o el control de encendido/apagado
de funciéon combinada hasta que la bomba DC
comience a funcionar.

d. Mientras mantiene el control con la bomba DC en
funcionamiento, eleve y baje la pluma superior
un poco (el movimiento sera lento). Si no hay
movimiento de la pluma, es posible que el sistema
secundario de estibaje no esté funcionando cor-
rectamente.

e. Libere el control, y encienda el motor usando el
control de encendido/apagado para completar la
prueba.

18. Sin personal en la plataforma, verifique el funciona-
miento del enclavamiento del sobrecentro.

a. Despliegue la pluma superior. El enclavamiento
detendra el movimiento de la pluma superior en
aproximadamente 70 grados.

b. Si la pluma no se detiene, use los controles
inferiores para evitar que la pluma alcance una
posicion casi vertical. Si alguna funcién no opera
correctamente, o si se encuentra una pérdida
de aceite, corrija el problema antes de utilizar la
unidad.

c. Una vez que el enclavamiento detenga el mov-
imiento de la pluma, deje la plumaen esta posicién
y verifique que no se desplace.

d. Al activar el enclavamiento, use los controles in-
feriores para verificar que las funciones desplegar
la pluma superior, descenso de la pluma inferior
y ascenso de la pluma inferior no muevan las
plumas.

ATENCION

Retraer excesivamente el cable del malacate puede
resultar en dafos a la propiedad. Detenga la retrac-
cion del malacate antes de que el accesorio para el
manejo de materiales haga contacto con la cabeza
del aguilon.

19. Pruebe los controles inferiores.

a. Mueva el selector de control a la posicién de
Controles inferiores. Libere el control y verifique
que regrese a la posicidn neutral.

b. Sin mover el selector de control opere todos los
controles de la pluma y de rotacion. Si hay mov-
imiento, el enclavamiento del control inferior no
esta funcionando correctamente.

c. Mueva el selector de estacién a la posicion de
Controles inferiores y mantenga esa posicion.
Opere todos los controles de rotacion y de las
plumas en todo surango de movimiento, y observe
que la operacién sea la adecuada.

d. Verifique la operacién adecuada de los controles
del malacate auxiliar.

ATENCION

Cuando pruebe la operacion del sistema de encla-
vamiento, ubique la plataforma y las plumas de
manera tal que no se produzcan danos si ocurre un
movimiento inesperado.

20. Pruebe la valvula de bloqueo del estabilizador.

a. Con el selector de control en la posiciéon de
Controles inferiores, verifique que ninguno de
los controles superiores funcione, excepto la
inclinacion de la plataforma. Si hay movimiento,
el sistema de enclavamiento no esta funcionando
correctamente.

b. Ubique el selector de controles en la posicidon
de Controles superiores. Opere la funcién de el-
evacionde laplumadesde los controles inferiores.
Si hay movimiento de la pluma, el sistema de en-
clavamiento no esta funcionando correctamente.

21. Pruebe la parada de emergencia de los controles
superiores.

a. Active el sistema de parada de emergencia.
b. Opere cada control. Sihay movimiento, el sistema
de parada de emergencia no esta funcionando

correctamente.

c. Desactive el sistema de parada de emergencia.

APRECAUCI()N

Los cambios de direcciéon, encendidos o apagados
bruscos pueden resultar en lesiones y dafios a la
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propiedad. Active el gatillo de enclavamiento antes
de mover el control. Centre el control antes de soltar
el gatillo.

22. Pruebe el enclavamiento de la palanca unica de
control.

a. Sin activar el gatillo de enclavamiento, opere la
palanca unica de control. Si hay movimiento de
la pluma, el sistema de enclavamiento no esta
funcionando correctamente.

b. Sin activar el gatillo de enclavamiento, opere la
inclinacion de la plataforma. Si hay movimiento
de la plataforma, el sistema de enclavamiento no
esta funcionando correctamente.

23. Pruebe los controles de encendido/apagado y los
controles de la bomba DC de estibaje secundario
de la plataforma.

a. Apague el motor con el control de encendido/
apagado, y continue sosteniendo el control hacia
abajo hasta que la bomba de estibaje secundario
comience a funcionar.

b. Mientras mantiene el control hacia abajo con la
bomba DC en funcionamiento, eleve y baje la
pluma superior un poco (elmovimiento seralento).
Si no hay movimiento de la pluma, es posible
que el sistema secundario de estibaje no esté
funcionando correctamente.

c. Suelte el control. Encienda el motor presionando
el control hacia abajo para completar la prueba.

24. Verifique el funcionamiento del enclavamiento sob-
recentro de los controles superiores.

a. Despliegue la pluma superior. El enclavamiento
detendra el movimiento de la pluma superior en
aproximadamente 70 grados.

b. Si la pluma no se detiene, use los controles
inferiores para evitar que la pluma alcance una
posicién casi vertical. Si alguna funcién no opera
correctamente, o si se encuentra una pérdida
de aceite, corrija el problema antes de utilizar la
unidad.

c. Al activar el enclavamiento, use los controles in-
feriores para verificar que las funciones desplegar
la pluma superior, descenso de la pluma inferior
y ascenso de la pluma inferior no muevan las
plumas.
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25. Operetodoslos controles de rotaciony delas plumas
en todo su rango de movimiento, y observe que la
operacion sea la adecuada.

APELIGRO

Los movimientos no controlados puedenresultaren
lesiones graves o la muerte. Un tambor de malacate
incorrectamente bobinado puede provocar lainesta-
bilidad de una carga. Durante el bobinado, aplique
tension al cable del malacate y controle el tambor
para asegurar que el cable se encuentre bobinado
de forma prolija y fuerte.

ATENCION

Si no se retira el segundo pasador, cuando se ex-
tiende o retrae el aguilon, se puede danar el agu-
ilén, el cilindro de extension o el soporte. Cuando
el aguilén tiene carga, uno de los pasadores debe
estar siempre en su lugar. El segundo pasador sélo
debe estar en su lugar para los procedimientos de
acortado o alargado.

No soltar el cable del malacate al extender o alargar
el aguilén puede resultar en dafos a la propiedad.

26. Pruebe lafunciénde control del aguilény el malacate.

a. Posicione la pluma superior de manera que el
aguilén pueda desplazarse en todo su rango de
movimiento sin entrar en contacto.

b. Opere el aguilén en todo su rango de movimiento
y observe que el movimiento sea el adecuado.
Posicione el aguilon paralelo a la pluma superior
antes del almacenamiento.

c. Opere las funciones de entrada y salida del mala-
cate y controle la operacion correctay el bobinado
deltambor del malacate. Inspeccione la condicion
del cable del malacate y el accesorio de manejo
de materiales.

AADVERTENCIA

Silaunidad pierde estabilidad puede provocar muerte
olesiones graves. Estibe las plumas adecuadamente
antes de elevar los estabilizadores.

27. Verifique que cada estabilizador esté extendido hasta
la posicién indicada en el paso 14. Si ocurre una
retraccion, el cilindro del estabilizador o su vélvula
de retencion no estan funcionando adecuadamente.



28. Aseguresede que las plumas estén adecuadamente
estibadas, levante los estabilizadores, desactive la
PTO y apague el motor.

Preparacion para la operacién

AADVERTENCIA

Estacione sobre una superficie firme antes de operar
la unidad. Use cuias para las ruedas y frenos de
mano. En las unidades equipadas con estabiliza-
dores, Uselos si es obligatorio. En esas unidades, los
estabilizadores se deben extender segtin se indica
en la seccion Estabilizadores. Use las almohadillas
de los estabilizadores enlas superficies no pavimen-
tadas y en otras superficies blandas.

Esimposible anticiparse a todas las situaciones y combi-
naciones para la configuracion de la unidad. Establezca
criterios para una operacioén estable de la unidad sobre
la base de las condiciones reales, los procedimientos
de trabajo y la experiencia. El propietario y el operador
tienen la responsabilidad exclusiva de garantizar que la
unidad se ha configurado de manera adecuada.

APRECAUCI(’)N

Puede sufrir lesiones al resbalarse y caerse. Tenga
cuidado al ingresar y salir de la unidad. Mantenga
las areas de acceso libres de residuos y obstaculos.
Use los tres puntos de contactoy las palancas y siga
los pasos provistos.

Antes de usaresta unidad cadaturno, realice lainspeccion
previa a la operacion. Esta unidad se puede operar de
acuerdo con el siguiente procedimiento sobre superficies
firmes. Considere el alcance de la unidad y el trabajo a
realizar al ubicarla.

1. Coloque la transmision en posicion neutral y apli-
que el freno de mano. Aplique el freno de retencion
suplementario, si esta incluido y coloque una cufa
en las ruedas.

2. Active el PTO de acuerdo con las instrucciones de
operacion del fabricante.

ATENCION

No encienda la unidad y opere la bomba a velocidad
normal hasta que el tanque de aceite hidraulico esté
tibio al tacto.

3. Si la temperatura exterior es inferior a 32 grados
Fahrenheit (0 grados Celsius), caliente el aceite hi-

draulico antes de operar la unidad. El procedimiento
para calentar el aceite se describe en esta seccion,
debajode Encendido en climafrio. Noopere labomba
o el motor a una velocidad mayor que la velocidad
de ralenti hasta que el aceite hidrdulico se haya
calentado.

4. Mueva el selector de estabilizadores/dispositivo
aéreo paraactivarlaoperacion de los estabilizadores.

5. Configurelos estabilizadores adecuadamente, como
se describe en la Seccion 5 bajo el titulo Estabiliza-
dores.

6. Descorra el tope manual del limite de la pluma su-
perior, si esta incluido.

7. Aloperarlaunidad, monitoree continuamente los es-
tabilizadores y las plumas para detectar movimientos
indebidos que puedenindicar un mal funcionamiento.
Estibe la unidad y retirela de servicio si sospecha
un mal funcionamiento.

Preparar la unidad para traslado

Use el siguiente procedimiento para preparar la unidad,
y sus equipamientos, para el traslado.

1. Almacene las plumas y las plataformas (consulte la
Seccién 5 en Almacenamiento de la pluma).

2. Almacene los estabilizadores.

3. Rote el equipo de manejo de materialesy las zapatas
de los estabilizadores en posiciones que no exce-
dan las medidas de viaje permitidas. Si cuenta con
zapatas para estabilizadores removibles, retirelas y
asegurelas para el traslado.

4. Asegure cualquier objeto que pueda moverse durante
el vigje.

Encendido en clima frio

Al operar la unidad a temperaturas de 32 grados Fahren-
heit (0 grados Celsius) o menos, siga el procedimiento de
encendido en clima frio. Consulte el Manual de manten-
imiento para conocer las recomendaciones sobre aceite.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de no utilizar el aceite hidraulico recomendado. La
incorporacion de otros fluidos en el sistema hidrau-
lico puede afectar la capacidad aislante de la unidad.
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ATENCION

Use soélo el aceite hidraulico recomendado. Otros
fluidos agregados al sistema hidraulico pueden
aumentar el desgaste de los componentes y afectar
las caracteristicas de lubricacion del aceite.

No encienda la unidad y opere la bomba a velocidad
normal hasta que el tanque de aceite hidraulico esté
tibio al tacto.

Elaceitefrioy densonofluye bieny puede causardemoras
en la respuesta para controlar el movimiento, asi como
también cavitacién y el consiguiente dafio a la bomba.

Sila unidad esta equipada con un circuito de herramien-
tas, el aceite hidraulico se puede calentar rapidamente
mediante el siguiente procedimiento.

1. Realice un orificio de /146" o coloque una valvula
de aguja en una manguera hidraulica de 24” a 36”
(60.96 a 91.44 cm) de largo.

2. Coloque unacopladorde desconexionrapidaencada
extremo delamanguera. Un equipo de calentamiento
de aceite (consultar la llustracién 4.3), que contiene
todas las partes necesarias para esta unidad, se
puede hallar en el Apéndice del Manual de manten-
imiento en Herramientas y suministros de servicio.

Manguera
<~ hidraulica

\
Acoplador de
desconexion rapida

Mﬂ%ﬂ /Vélvula de aguja

llustracion 4.3 —
Equipo de calentamiento de aceite

3. Conecte cada extremo de la manguera al circuito de
herramientas inferior o superior de la unidad.

4. Active la funcidén de herramientas. Si la manguera
cuenta con una valvula de aguja, gire la valvula de
aguja en sentido de las agujas del reloj (hacia ad-
entro) hasta que el motor se silencie.
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5. Una vez que el aceite hidraulico se ha calentado,
apague lafunciony desconecte el equipo de calenta-
miento de aceite.

6. Mueva el selector de estabilizadores/dispositivo
aéreo paraactivarlaoperacion de los estabilizadores.

7. Configure los estabilizadores adecuadamente, como
se describe en la Seccion 5 bajo el titulo Estabiliza-
dores.

8. Descorra el tope manual del limite de la pluma su-
perior, si esta incluido.

9. Mueva el selector de estabilizadores/dispositivo
aéreo paraactivarla operacion del dispositivo aéreo.

10. Sin personal en la plataforma, opere cada funcion
contodo elrango de movimiento, desde los controles
inferiores. Esto ayudara a que circule el aceite cali-
ente.

11. Almacene las plumas.

12. Coloque el selector de control, de la estacion de
control inferior, en la posicién Controles superiores.
Deje el selector en este modo durante cinco minutos
para calentar los controles superiores.

Calentamiento con Sistema

de calefaccion de aceite automatico

Si esta incluido, el sistema de calefaccion de aceite au-
tomatico puede utilizarse para calentar el aceite hidraulico,
si la temperatura del aceite es de 45 grados Fahrenheit
(7 grados Celsius) o0 menos.

1. Encienda el motor y active la PTO.

2. Si la luz azul indicadora se enciende en el panel
indicador del sistema de calefaccion de aceite au-
tomatico (consultar la llustracion 4.4), proceda al
paso 3. Si la luz azul estd apagada, y la luz verde
esta encendida, esto indica que la temperatura del
aceite hidraulico esta por encima de los 45 grados
Fahrenheit (7 grados Celsius), y la calefaccion au-
tomatica de aceite no funcionara. Proceda al paso 6.

3. Mueva el selector de estabilizadores/dispositivo
aéreo paraactivarlaoperacion de los estabilizadores.

4. Mueva el interruptor del selector del sistema de cal-
efaccion de aceite automatico enla colaala posicion
Calentamiento automatico.
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llustracion 4.4 — Panel indicador del
sistema de calefaccion de aceite automatico

5. Deje que el sistema de calefaccion de aceite funcione

hasta que la luz azul se apague, y la luz verde se
encienda en el panel indicador. Esto indica que el
aceite ha alcanzado una temperatura de aproxima-
damente 60 grados Fahrenheit (16 grados Celsius),

y la valvula de calefaccion del aceite se ha cerrado
de forma automatica.

. Contintie configurando la unidad segun se describe

en Preparacion para la operacion en esta seccion.
Elinterruptor del selector del sistema de calefaccion
de aceite automatico puede dejarse en la posicion
Calentamiento automatico. El calentamiento au-
tomatico del aceite funciona unicamente con el
interruptor del selector de estabilizadores/dispositivo
aéreo se mueva paraactivarlos estabilizadores, y se
deshabilita con el interruptor del selector se mueva
para activar el dispositivo aéreo.

. Sien cualquier punto durante la operacion, la alarma

de recalentamiento o la luz roja se enciende en el
panel indicador del sistema de calefaccién de aceite
automatico (consultar la llustracion 4.4), mueva el
interruptor de la cola de Calentamiento automatico
a Apagado.

. Deje que el sistema se enfrie hasta que la luz verde

se enciendanuevamente. Continde conla operacion.
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Seccién 5 — Operacién

AADVERTENCIA

Estacione sobre una superficie firme antes de operar
la unidad. Use cuias para las ruedas y frenos de
mano. En las unidades equipadas con estabiliza-
dores, Uselos si es obligatorio. En esas unidades, los
estabilizadores se deben extender segtin se indica
en la seccion Estabilizadores. Use las almohadillas
de los estabilizadores enlas superficies no pavimen-
tadas y en otras superficies blandas.

Esimposible anticiparse a todas las situaciones y combi-
naciones para la configuracién de la unidad. Establezca
criterios para una operacion estable de la unidad sobre
la base de las condiciones reales, los procedimientos
de trabajo y la experiencia. El propietario y el operador
tienen la responsabilidad exclusiva de garantizar que la
unidad se ha configurado de manera adecuada.

Los estabilizadores ayudan a estabilizar la unidad
mientras esta en uso. Antes de operar la unidad, siga
el procedimiento de la Seccion 4 en Preparacion para
la operacién. Configure los estabilizadores como se
describe en esta seccion.

APRECAUCIC’)N

Las lesiones y los dainos a la propiedad pueden ser
el resultado de cambios de direcciéon, arranques o
apagados bruscos. Opere los controles con suavidad.

Controles a nivel del suelo

Los controles a nivel del suelo en la cola (consultar
la llustracion 5.1) tienen interruptores para operar las
siguientes funciones (si estan incluidos).

» Estabilizadores

* Encendido/apagado del motor o bomba DC
» Acelerador

* Herramientas

» Selector de estabilizadores/dispositivo aéreo

Estabilizadores
AADVERTENCIA

Estacione sobre unasuperficie firme antes de operar
la unidad. Use cuias para las ruedas y frenos de
mano. En las unidades equipadas con estabiliza-
dores, Uselos sies obligatorio. En esas unidades, los
estabilizadores se deben extender segun se indica
en la seccién Estabilizadores. Use las almohadillas
de los estabilizadores en las superficies no pavimen-
tadas y en otras superficies blandas.

Esimposible anticiparse atodas las situaciones y combi-
naciones para la configuracién de la unidad. Establezca
criterios para una operacion estable de la unidad sobre
la base de las condiciones reales, los procedimientos
de trabajo y la experiencia. El propietario y el operador
tienen la responsabilidad exclusiva de garantizar que la
unidad se ha configurado de manera adecuada.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de la inestabilidad de la unidad. Configure cor-
rectamente los estabilizadores antes de separar las
plumas del resto.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
del contacto con un estabilizador en movimiento.
Despeje el area alrededor de los estabilizadores
antes de operar la unidad.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de la inestabilidad de la unidad. Estibe las plumas
adecuadamente antes de elevar los estabilizadores.

La superficie sobre la que descansara la zapata del es-
tabilizador debe ser firme y capaz de soportar una carga
sustancial en un area concentrada. De ser necesario,
coloque los soportes de las almohadillas del estabilizador
debajo de cada zapata para aumentar el area de soporte
y la capacidad de retencion de la carga.
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llustracion 5.1 — Controles a nivel del suelo
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El movimiento hacia abajo del control del estabilizador
desciende el estabilizador, y el movimiento hacia arriba
eleva el estabilizador. El control vuelve a la posicion
neutra cuando se lo suelta.

Indicador de pendiente

Seincluye unindicador que es visible al operador durante
la configuracién. Muestra cuando la unidad esta ubicada
entre los limites permitidos para que el dispositivo aéreo
esté estable y dentro de la capacidad clasificada a través
delrango de operacion completo al estar ubicada en una
pendiente. Esta unidad fue disefiada, fabricaday probada
de acuerdo con los requisitos de estabilidad del ANSI
A92.2. La prueba de estabilidad requiere que la unidad
se mantenga estable durante su rango de operacion
completo en una pendiente de cinco grados. Cuando
la prueba de estabilidad se realiza sobre una pendiente
con el vehiculo configurado tal como se indica en esta
manual, la pendiente maxima permitida para la unidad
después de la configuracién se marca en la placa del
indicador de pendiente y en la placa de numero de serie
de la unidad.

Elindicador de pendiente brinda al operador de la unidad
la siguiente informacion.

Unidades con estabilizadores
* Pendiente aproximada del suelo antes de desplegar
el estabilizador (sujeto a balanceo)

» Silaunidad se halla configurada dentro de los limites
indicados en la placa del indicador de pendiente
después del despliegue del estabilizador

Unidades sin estabilizadores
< Sila unidad esta dentro de los limites marcados en
la placa del indicador de pendiente

Si la pendiente tiene cinco grados o menos, configure la
unidad tal como se describe en Configuracion adecuada
en una superficie nivelada o con pendiente. Cuando
esta configurado correctamente, el indicador de angulo
estara dentro de los limites sefialados en la placa del
indicador de pendiente.

Si la pendiente excede los cinco grados antes del des-
pliegue del estabilizador, puede ser necesario un soporte
o un bloqueo adicional para configurar la unidad dentro
de los limites del indicador sefialados. Configure la uni-
dad tal como se describié en Configuracion adecuada
en una superficie con pendiente usando un soporte o un
bloqueo de los estabilizadores. Cuando esta configurado
correctamente, el indicador de angulo estara dentro de
los limites sefialados en la placa del indicador de pendi-
ente. Si el indicador de pendiente no esta dentro de los
limites, se necesitan mas soportes y bloqueos.
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Configuracién adecuada en una superficie nivelada
Con las plumas almacenadas, baje los estabilizadores
hasta una base firme.

Baje los estabilizadores al maximo nivel posible mientras
permite que el vehiculo esté nivelado dentro de 1 grado
de 0 (1-0-1 en el indicador de pendiente) y con todos los
neumaticos en contacto con la superficie del suelo. Si
bien la presion del contacto neumatico-superficie puede
variar, extienda los estabilizadores para retirar la carga
de los neumaticos. Baje los estabilizadores aproxima-
damente 3” (7.62 cm) después de alcanzar el nivel del
suelo. Por lo general, esto sera suficiente para retirar la
cargay aun asi se vera un contacto entre los neumaticos
y la superficie en cada neumatico.

Para garantizar una extensiéon adecuada de los estabi-
lizadores al utilizar almohadillas o bloques, extienda los
estabilizadores aproximadamente 3” (7.62 cm) después
de alcanzar el nivel del suelo (no el nivel de la superficie
de la almohadilla). Esto puede tener como resultado una
separacioén entre los neuméticos y el suelo.

Configuracién adecuada en

una superficie con pendiente

Con las plumas almacenadas, baje los estabilizadores
laterales inferiores hasta una base firme.

Baje los estabilizadores laterales superiores sélo después
de alcanzar una base firme con los estabilizadores
laterales inferiores. Baje los estabilizadores laterales
superiores aproximadamente 3” (7.62 cm) después de
alcanzar el nivel del suelo. Extienda el estabilizador lateral
inferior para lograr que el vehiculo esté mas nivelado.
No retraiga el estabilizador lateral superior.

Baje los estabilizadores laterales inferiores al maximo
nivel posible mientras nivela el vehiculo dentro de los
limites marcados en la placa del indicador de pendiente.
No extienda el estabilizador lateral inferior pordemas siel
vehiculo esta nivelado. Es posible que no pueda colocar
elvehiculo a 0 grados (nivelado) aun con el estabilizador
lateralinferior extendido por completo. Todos los neumati-
cos del lado superior deben mantener el contacto con la
superficie del suelo. Los neumaticos del lado inferior de
la pendiente pueden permanecer o no en contacto con
el suelo, segun la magnitud de la pendiente.

Para garantizar una extensiéon adecuada de los estabi-
lizadores al utilizar almohadillas o bloques, extienda los
estabilizadores aproximadamente 3” (7.62 cm) después
de alcanzar el nivel del suelo (no el nivel de la superficie
de la almohadilla). Esto puede tener como resultado una
separacioén entre todos los neuméticos y el suelo.



Configuraciéon adecuada en una

superficie con pendiente utilizando un

soporte o un bloqueo de los estabilizadores

Con las plumas almacenadas, baje los estabilizadores
laterales superiores aproximadamente 3” (7.62 cm)
después de alcanzar el nivel del suelo. No retraiga los
estabilizadores laterales superiores.

Baje los estabilizadores laterales inferiores al maximo
nivel posible mientras nivela el vehiculo dentro de los
limites marcados en la placa del indicador de pendiente.
No extienda los estabilizadores laterales inferiores por
demas si el vehiculo estéa nivelado (0 grados). Es posible
que no pueda colocar el vehiculo nivelado (a 0 grados)
aun conlos estabilizadores laterales inferiores extendidos
por completo. La operacion se permite si esta dentro de
los limites marcados en la placa del indicador de pendi-
ente. Si el indicador de pendiente no esta dentro de los
limites, se necesitan mas soportes y bloqueos.

Los soportes y bloqueos deben ser montados y ubicados
de manera tal que puedan soportar el peso del vehiculo,
la unidad y la carga sin producir resbalones o fallas. Los
estabilizadores se deben volver a desplegar, tal como
se describid, hasta que el indicador de pendiente esté
dentro de los limites sefialados en la placa.

Para garantizar el despliegue adecuado del estabilizador
cuando se utilizan almohadillas o bloques en la parte
superior del estabilizador, extienda los estabilizadores
laterales superiores aproximadamente 3” (7.62 cm)
después de alcanzar el nivel de la parte inferior de los
neumaticos (no necesariamente el mismo que la parte
superior de la almohadilla o el bloque). Esto puede tener
como resultado una separacion entre todos los neumati-
cos y el suelo. La configuracién debe tener en cuenta la
potencial funcién de los neumaticos en la estabilidad y
la traccién en una pendiente.

Sistema de enclavamiento

La unidad puede estar equipada con un sistema de en-
clavamiento del estabilizador. El sistema requiere que los
estabilizadores se desplieguen antes de que las plumas
se separen del descanso de la pluma. La operacién de
la tornamesay las funciones de la pluma se evitan hasta
que se despliegan los estabilizadores. El sistema de
enclavamiento no asegura la estabilidad total.

Launidad también puede tener un control de sobremando
del enclavamiento de los estabilizadores en la cabina del
vehiculo. Este control anula los enclavamientos hasta
que se desactiva la PTO La préxima vez que se activa
la PTO, los enclavamientos del estabilizador se vuelven
a activar.

Alarma de movimiento

La unidad esta equipada con una alarma de movimiento
de los estabilizadores Una alarma audible alerta al
personal que esta en el area de trabajo o cerca de ella
sobre el movimiento de los estabilizadores.

Cuando un control de estabilizadores se saca de la
posicién neutral, suena la alarma. Al regresar el control
a la posicién neutral, la alarma se apaga.

Controles inferiores

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resul-
tado de la operacion de la unidad por parte de otra
persona que no sea el ocupante de la plataforma.
Cuando la plataforma esta ocupada, use sélo los
controles inferiores para ubicar la plataforma en una
emergencia o cuando el ocupante de la plataforma
guie al operador de los controles inferiores.

La estacion de control inferior se ubica en la tornamesa
(consultar llustracion 5.2). Esta estacion tiene controles
para las siguientes funciones.

» Controles para las funciones de la pluma
» Control para malacate auxiliar
+ Selector de control

Las siguientes funciones se pueden seleccionar con la
vélvula del selector de control.

» Controles superiores
» Controles inferiores
+ Parada de emergencia

Elaire atrapado puede generar vacilaciones en el sistema
de control o una mala medicion de las funciones de con-
trol. Cuando la palanca del selector esta en la posicion
de Controles superiores, purgara automaticamente el
sistema hasta que se active el gatillo de enclavamiento
en la palanca unica de control.

Para operar la unidad desde los controles inferiores,
mueva el selector de control en la posicién de Controles
inferiores y mantenga esa posicion, y mueva el control de
funcién en la direccion deseada. A medida que mueve el
control, la funcién operara a una velocidad proporcional
a la distancia a la cual se movi6 el control. Al liberarlo,
el selector de control regresara a la posicién de “Parada
de emergencia”.

Para operar la unidad desde los controles superiores,
mueva el selector de control a la posicién de tope de

Seccién 5 — Operacion « 41



sorssoss SELECTOR DE CONTROL

CONTROLES O CONTROLES

INFERIORES | parar en Emercencia] SUPERIORES

EN_ CONTROLES
‘S“ii%ﬁ“ff“ SUPERIORES

| S I

G\ ROTACION Gj

DERECHA [ZQUIERDA
S s N
P NFERIOR N

SUBIR BAJAR

'\’ '\‘
. PLUMA 3.
SUPERIOR =
DOBLAR DESDCBLAR

X MALACATE 1

DESENROLLAR ENROLLAR
BTO4TT56A

llustracion 5.2 — Controles inferiores

“Controles superiores”. Cuando se libera de la posicion
de “Controles superiores”, el selector de control volvera
a la posicién de “Parada de emergencia”.

Enlaposicionde “Paradade emergencia”, se inhabilitaran
todas las funciones de la pluma o el aguilon desde los
controles superiores.

Controles superiores

Se utilizan varios controles para operar la funciones de
la unidad desde la estacidn de control superior (consultar
llustracion 5.3). Consulte la seccién adecuada para verla
operacion de labomba de estibaje secundario, el sistema
de arranque/paro y las funciones de las herramientas la
plataforma, el aguilén y el malacate.

Las siguientes funciones se pueden operar desde los
controles superiores.

» Ascenso/descenso de pluma inferior
» Pliegue/despliegue de pluma superior
* Rotacién de tornamesa

* Rotacién de la plataforma

* Inclinacion de la plataforma

» Elevacioén de la plataforma

» Extensién/retraccion del aguilén

* Inclinacion del aguilén

» Entrada/salida del malacate

» Activacion/desactivacion de herramientas
* Parada de emergencia
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* Arranque/paro remoto
+ Bomba DC de estibaje secundario

Parada de emergencia

La valvula de parada de emergencia se ubica en la es-
tacion de control superior. Esta valvula bloquea el flujo
de aceite hidraulico para detener todas las funciones en
los controles superiores.

Cuando la perilla esta presionada, no funcionaran las
siguientes funciones.

» Ascenso/descenso de pluma inferior

+ Pliegue/despliegue de pluma superior

* Rotacién de tornamesa

* Rotacién de la plataforma

* Inclinacion de la plataforma

» Elevacion de la plataforma

+ Extension/retraccion del aguildn

* Inclinacién del aguilén

+ Entrada/salida del malacate

» Activacion/desactivacion de herramientas

Palanca unica de control

Se pueden operar una o mas funciones al mismo tiempo.
La velocidad del movimiento es relativa al movimiento
del control.

Las siguientes funciones se pueden operar desde la
palanca unica de control.
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llustracion 5.3 — Controles superiores

» Ascenso/descenso de pluma inferior
» Pliegue/despliegue de pluma superior
* Rotacién de tornamesa

Enclavamiento

El sistema de enclavamiento tiene el objetivo de evitar
los movimientos involuntarios de la pluma que pueden
resultar al accionar accidentalmente la palanca Unica
de control.

APRECAUCION

Las lesiones y los dafos a la propiedad pueden ser
el resultado de cambios de direccion, arranques o
apagados bruscos. Active el gatillo de enclavamiento
antes de mover el control. Centre el control antes de
soltar el gatillo.

El gatillo del enclavamiento esté activado al sostener la
palanca unica de control.

Plumas

Las plumas estan fabricadas con acero y fibra de vidrio.

La plumas se pueden ubicar individualmente o la pluma
superior se puede ubicar através del sistemade compen-
sacion positiva, a medida que se mueve la pluma inferior,
si esta incluido. Las funciones de la pluma se pueden
controlar desde los controles inferiores o superiores.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el re-
sultado del uso inadecuado de la(s) pluma(s) o
la(s) plataforma(s). No use la(s) pluma(s) o la(s)
plataforma(s) para empujar o sostener objetos tales
como postes, conductores, etc.

Pluma inferior

Opere laplumainferior desde los controles superiores con
la palanca unica de control para una operacién normal.
Active el gatillo de enclavamiento y mueva el control en
la direccion deseada. Opere la pluma inferior desde los
controlesinferiores cuando uselaargolla de elevaciénde
la pluma inferior, cuando se realizan pruebas o durante
una emergencia.

Se utiliza un cilindro de doble accion para elevar y bajar
la pluma inferior. El cilindro se mantiene en posicién
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mediante dos cartuchos de contrabalance en la valvula
de retencion ubicados en un bloque cerca de la base y
el extremo del cilindro. Las valvulas de retencion tienen
el objetivo de evitar que el aceite escape del cilindro si
una linea hidraulica falla.

Pluma superior

Opere la pluma superior articulada desde los controles
superiores con la palanca unica de control para una
operacion normal. Active el gatillo de enclavamiento
y mueva el control en la direccion deseada. Opere la
pluma superior desde los controles inferiores cuando
use la argolla de elevacion de la pluma inferior, cuando
se realizan pruebas o durante una emergencia.

Se utiliza un cilindro de doble accion para elevar y bajar
la pluma superior. El cilindro se mantiene en posicion
mediante cartuchos de contrabalance en la valvula de
retencion, ubicados en un bloque cerca de la base y
el extremo del cilindro. La valvula de retencion tiene el
objetivo de evitar que el aceite escape del cilindro si una
linea hidraulica falla.

En las unidades que tienen compensacién en la pluma
superior (AA), la pluma superior permanecera en, aproxi-
madamente, el mismo angulo con el suelo, a medida
que se eleva la pluma inferior. En aquellas unidades
sin compensacion en la pluma superior (AA), el angulo
entre la pluma superior y la inferior mantendra el mismo
angulo a medida que la pluma inferior se eleva.

El sistema de compensacion tiene una valvula de corte
que, automaticamente, deshabilita lafuncién de compen-
sacion, cuando la plumainferior se eleva completamente.
Esta funcién de compensacion seguira funcionando nor-
malmente, entodaslas posiciones restantes de la pluma.

La unidad tendra un limite de la pluma superior manual
0 automatico para mantener la pluma en la posicién de
descanso.

El limite automatico (consultar la llustracion 5.4) no
requiere ninguna accion del operador. EI mecanismo
de bloqueo del tope se activa automaticamente por las
siguientes acciones.

* Cuando la PTO esta desactivada

* Cuando el selector de estabilizadores/dispositivo
aéreo se mueva para activar los estabilizadores

» Cuando el selector de control esta en la posicion
Controles superiores y el enclavamiento del control
superior no esta activado
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llustracion 5.4 — Limite de la pluma superior

El limite automatico puede conectarse a una luz en la
cabina del vehiculo, que indica cuando la pluma superior
no esta bien almacenada.

Almacenamiento de la pluma

Si las plumas rebotan cuando el vehiculo esta en mov-
imiento, esto puede causar danos a las plumas, los cilin-
dros, la tornamesa o la plataforma. Una fuerza excesiva
hacia abajo después de que las plumas se encuentren
en el descanso también puede dafar las plumas o el
descanso de las plumas.

La unidad esta equipada con una valvula que limita la
fuerza aplicada al descanso de la pluma inferior mientras
se almacena la pluma inferior. La fuerza hacia abajo
es limitada por un interruptor conectado a una valvula
solenoide de activacion mecanica que reduce la presion
en el lado retractil del cilindro a medida que la pluma
inferior se acerca al descanso.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de la inestabilidad de la unidad. Estibe las plumas
adecuadamente antes de elevar los estabilizadores.

ATENCION
Siga el procedimiento de estibaje para evitar dafos
a la unidad.

Incline el aguiléon en forma paralela a la pluma supe-
rior antes de almacenar la pluma.

Use el siguiente procedimiento cuando al almacenar
las plumas.

1. Ubique la plataforma en la posicion de estibaje al
lado de la punta de la pluma.



2. Ubique el aguilén paralelo a la pluma superior.

3. Rotelatornamesa para ubicar la plumainferior sobre
el descanso de la pluma.

4. Almacene la pluma inferior.

5. Almacene la pluma superior. Asegurese de que la
plataforma y el aguilon despejen los obstaculos
cuando la pluma superior se ubica en la posicién

de descanso.

6. Sujete lacorreade la pluma superior, siestaincluida.

Rotacion

La tornamesa se puede rotar 360 grados en forma con-
tinua después de elevar las plumas.

El sistema de rotacion es autofrenante, para garantizar
que la tornamesa permanecera en su posicion cuando
no se aplique presion hidraulica al motor. El sistema es
capaz de mantener la tornamesa en posicién sin usar
un freno.

En los controles superiores, active el gatillo de enclava-
miento, eleve las plumas para despejar los obstaculos
y mueva la palanca unica de control en la direccion
adecuada para rotar la tornamesa. Regrese el control a
la posicién neutral para detener la rotacion.

En los controles inferiores, eleve las plumas para despe-
jar los obstaculos y mueva la palanca de control en la
direccion adecuada para rotar la tornamesa. Regrese
el control a la posicidn neutral para detener la rotacion.

Plataforma para personal

La unidad estd equipada con una de las siguientes
opciones.

* Uno, 1-persona, montaje lateral

* Uno, 2-personas, montaje lateral

* Uno, 2-personas, montaje en extremo
* Dos, 1-persona, montaje lateral

APELIGRO

La muerte o lesiones graves seran el resultado del
contacto con conductores energizados sin protec-
cion. Los operadores deben leer y comprender la
Seccidn 4 antes de operar la unidad cerca de con-
ductores energizados.

La muerte o lesiones graves seran el resultado del
contacto con conductores energizados sin protec-

cién. La plataforma no se considera aislante y no
posee una clasificacion dieléctrica. La plataforma
de fibra de vidrio no brinda proteccion contra el
contacto entre un operador y dos conductores o
un conductor y elementos conectados a tierra del
poste. La plataforma de fibra de vidrio, si cuenta con
un revestimiento adecuado y es disefiada, probada
y mantenida con respecto a la clasificacién dieléc-
trica, ofrecera cierta protecciéon para los miembros
inferiores del ocupante.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
del uso negligente o inadecuado de la unidad. El
operador tiene la responsabilidad exclusiva de res-
petartodas las disposiciones y normas de seguridad
establecidas por su empleador o por la legislacion
estatal o federal.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
del contacto con conductores energizados. No opere
la unidad si tiene un orificio en la plataforma o el
revestimiento.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de una caida desde la plataforma. No use una escal-
era ni otro medio para ampliar el alcance desde la
plataforma.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de una caida desde la plataforma. No se siente ni se
pare sobre el borde de la plataforma.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
del uso inadecuado de la unidad. No opere la unidad
ni ocupe la plataforma mientras el vehiculo esta en
movimiento.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resul-
tado del uso inadecuado de la(s) pluma(s) o la(s)
plataforma(s). No use las superficies de la(s) pluma(s)
ola(s) plataforma(s) paraempujar o sostener objetos
tales como postes, conductores, etc.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resul-
tado de una caida desde la plataforma. Todos los
ocupantes de la plataforma deben utilizar el sistema
personal contra caidas adecuado aprobado por la
OSHA.

Mantenga en su lugar y en buenas condiciones el
cordon de seguridad utilizado junto con el sistema
personal contracaidas aprobado porlaOSHA. Nunca
lo reemplace con un cordén de seguridad fabricado
con material conductivo.
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La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de la sobrecarga de la unidad. No exceda los valores
de capacidad.

APRECAUCIC')N

Puede sufrir lesiones al resbalarse y caerse. Tenga
cuidado al ingresar y salir de la unidad. Mantenga
las areas de acceso libres de residuos y obstaculos.
Use los tres puntos de contacto y las palancas y siga
los pasos provistos.

La capacidad de la plataforma de la unidad es el peso
total del personal, el material y el revestimiento que se
pueden elevar con la unidad sin sobrecargarla.

Rotacion de la plataforma

Losrotadores de la plataforma se pueden usar, silaunidad
cuenta con uno, para desplazar la plataforma desde el
lateral de la pluma hasta la punta de la pluma. De esta
manera se puede aumentar el alcance y acceder mejor
al aguildn y el malacate. Al almacenar la unidad, rote la
plataforma a su posicién de estibaje antes de almacenar
la pluma superior.

Para rotar la plataforma se utiliza una palanca de control
en los controles superiores. Eleve el enclavamiento del
control y mueva el control para rotar la plataforma.

Las plataformas de montaje lateral rotan 90 grados ha-
cia la punta de la pluma. Almacene la plataforma en la
posicion de montaje lateral.

Las plataformas de montaje en extremo pueden rotar
180 grados, 90 grados hacia cualquiera de los lados de
la punta de la pluma. Esto permite ubicar a la plataforma
a cualquiera de los lados de la pluma o rotarla hasta la
punta de la pluma, para aumentar el alcance.

Sistema de nivelacion de la plataforma
AA\ADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de un sistema de nivelacion de plataforma danado.
Evite el contacto de las plumas o la plataforma con
objetos fijos tales como ramas de arboles, postes,
edificios, etc.

El sistema de nivelacién de la plataforma ajusta en forma
continua la posicién de la plataforma para mantener el
piso de la plataforma casi paralelo a la base de la tor-
namesa mientras las plumas se mueven.

Inclinacion de la plataforma

La inclinacién de la plataforma puede utilizarse para
hacer salir al personal herido en una emergencia, para
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quitar agua o residuos de la plataforma o para inclinar
la plataforma segun lo desee el operador. La plataforma
se puede inclinar completamente hacia abajo, 90 grados
(piso de la plataforma vertical). Todos los operadores
deben familiarizarse con este procedimiento.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de una caida desde la plataforma. No opere la in-
clinacion de la plataforma cuando se estan operando
las funciones de la pluma.

ATENCION

Si se transporta la unidad cuando la plataforma esta
inclinada, el sistema de nivelacién podria danharse.

Si se inclina la plataforma hacia la pluma, el sistema
de nivelacion y la plataforma podrian danarse.

Active el enclavamiento del control superior, levante
sobre el enclavamiento de control de la inclinacién de
la plataforma y mueva el control de la inclinacion de la
plataforma en la direccion deseada. La plataforma tam-
bién puede inclinarse moviendo el selector de control
en la tornamesa hacia la posicion Controles inferiores,
levantando sobre el enclavamiento del control de la
inclinacion de la plataforma y moviendo el control de
inclinacion en la direccién deseada.

En unidades de plataforma doble, las dos plataformas
se inclinan mediante el control de inclinacion.

Regrese la plataforma a la posicion vertical antes de
operar la unidad.

Anclaje del cordén de seguridad

Elanclaje del corddn de seguridad (consultarla llustracion
5.5) es parte del sistema personal contra caidas. El
cordon de seguridad debe estar adecuadamente sujeto
al anclaje. Consulte la placa de fijacion del cordén de
seguridad en la unidad para su uso.

Elevador de la plataforma

Elelevador de la plataforma permite al operador levantar
la plataforma 24" (60.96 cm) sobre la altura almacenada.
Eleve el enclavamiento del control para mover el control y
elevar la plataforma. La funcion del elevador de la plata-
forma no funciona cuando el gatillo del enclavamiento
de la palanca unica de control esta activado, cuando el
selector de control esta en la posicién Control inferior
o0 cuando la parada de emergencia en los controles
superiores esta activada.

Regrese la plataforma a la posicion de estibaje antes de
almacenar las plumas.
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llustracién 5.6 —
Placa de control del elevador de la plataforma

Sistema de manejo de materiales

Los sistemas de manejo de materiales ofrecen unafuerza
mecanica para elevar materiales tales como transforma-
dores o conductores.

Estan disponibles las siguientes opciones de manejo
de materiales.

* Aguildn de extension hidraulica

» Adaptador del aguilén

* Gancho de 1 tonelada

» Elevador en fases

« Argolla de elevacion de la pluma inferior

APELIGRO

El contacto con conductores energizados sin pro-
teccion resultara en muerte o lesiones graves. La
unidad no brinda protecciéon contra el contacto o

llustracion 5.5 — Anclaje del cordén de seguridad

la cercania con un conductor con carga eléctrica si
usted esta en contacto o cerca de otro conductor o
cualquier dispositivo, material o equipo conectado
a tierra. Mantenga holguras seguras respecto de
conductores energizados.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resul-
tado del contacto del aguilén con dos conductores
energizados o un conductor energizado y el suelo.
No permita que el aguilon entre en contacto con un
conductor energizado. Use un elevador en fases u
otra herramienta aislante para manipular los con-
ductores energizados.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
sielaguiléon de lapuntade la plumaentraen contacto
con un conductor energizado y el suelo. Los agu-
ilones deben ser considerados como no aislantes, a
menos que el aguilén haya sido clasificado, probado
y mantenido para la linea de voltaje adecuada.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de la caida de una carga. Manténgase alejado de las
cargas que se mueven o elevan.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
del uso inadecuado del aguilon o el malacate. Nunca
use un aguilon o un malacate para elevar al personal.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado

de la sobrecarga de la unidad. No exceda los valores
de capacidad indicados.
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AADVERTENCIA

La inestabilidad o los dafos estructurales pueden
resultar en lesiones graves o la muerte. La capaci-
dad de carga esta limitada a la velocidad del viento
recomendada y no incluye cargas creadas por el
viento. Los vientos fuertes o el levantamiento de
cargas mayores que la plataforma en condiciones
ventosas pueden requerir precauciones especiales,
incluidas reducciones en las capacidades de carga
y/o alcance.

Considere el efecto del viento en la carga y la estabilidad.
La velocidad maxima del viento recomendada no aplica
al levantar objetos de mayor tamario con el sistema de
manejo de materiales.

Asegurese de que la plataforma solo esté cargada con
materiales y herramientas adecuadamente aseguradas
y distribuidas que puedan ser manipuladas por una
persona que trabaje desde la plataforma.

Nunca eleve una carga desconocida. Determine el peso
del material antes de moverlo. Use las placas de la uni-
dad y este manual para determinar las capacidades de
elevacion disponibles. No exceda las capacidades de
elevacidon maximas.

Siempre mueva el material de manera lenta y pausada.
La operacion suave y constante mientras se manipula
material pesado tendra como resultado métodos de
trabajo precisos y eficaces.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de la sobrecarga del aguilon. No exceda los valores
del cuadro de capacidad del aguilén.

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de la sobrecarga de la unidad. No intente elevar o
empujar cargas que estan sujetas al suelo o a es-
tructuras.

APRECAUCI()N

Las lesiones y los dafios a la propiedad pueden ser
el resultado de la pérdida del control de la carga.
Use herramientas disefiadas especificamente para
el dispositivo de elevacién y unidas correctamente
a éste al elevar materiales.

ATENCION

Los danos a la unidad pueden ser el resultado de la
carga lateral. Use el sistema de manejo de materiales
solo para las elevaciones verticales.
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No astir en forma fisica al dispositivo de elevacion.

Planee los procedimientos de trabajo y repaselos
mentalmente antes de mover o elevar una carga.

Las funciones de las herramientas, del malacate y del
aguilén no se operan desde los controles superiores,
cuando el gatillo de enclavamiento en la palanca unica
de control est4 activado o cuando el selector de control
esta en la posicion Controles inferiores.

El malacate puede operarse desde los controles inferi-
ores cuando el selector de control esta en la posicion
Controles inferiores.

APELIGRO

Los movimientos no controlados puedenresultaren
lesiones graves o la muerte. Un tambor de malacate
incorrectamente bobinado puede provocar lainesta-
bilidad de una carga. Durante el bobinado, aplique
tension al cable del malacate y controle el tambor
para asegurar que el cable se encuentre bobinado
de forma prolija y fuerte.

Si el aguilén/malacate se usa con un bobinado irregu-
lar y/o flojo en el tambor del malacate, la carga puede
caerse sorpresivamente. Al bobinar el tambor del mala-
cate, aplique tensién y controle el tambor. Verifique que
el bobinado quede lado a lado en cada capa y que las
nuevas capas no interfieran en las capas inferiores. Si
esto ocurre, la capa inferior esta demasiado floja y debe
rebobinarse. Controle el bobinado del tambor antes de
cargar el aguilén/malacate. Si tiene dudas respecto
del bobinado adecuado del tambor, retire el cable por
completo y vuelva a bobinar de forma adecuada antes
de aplicar carga.

Aguilén telescépico

El aguilon es un cuadrado de fibra de vidrio de 4" x 4"
(10.16 x 10.16 cm) y esta amarrado al soporte con un
pasador de tope. El aguilén puede inclinarse hidraulica-
mente 120 grados (de mas de 90 grados a menos de 30
grados con respecto a la pluma superior).

ATENCION

Los dafos a la propiedad pueden ser el resultado de
no soltar el cable del malacate al extender o alargar
el aguilén.

Se adjunta un cabezal de polea doble extraible al extremo
del aguilén para su uso con el cable del malacate. Hay
disponibles varios accesorios para elevar cables aisla-
dores, conductores o conductores multiples.



Extensién hidraulica

Mueva el control de extension del aguilén en la direccion
adecuada para extender el aguilon. El aguiléon puede
extenderse con o sin carga.

El ensamble del cilindro de extensién puede fijarse al
aguilén en dos posiciones. En cualquiera de las dos posi-
ciones, hay 18" (45.72 cm) de extension para extender
o retraer hidraulicamente la carga.

APRECAUCI()N

Se pueden sufrir lesiones al ser apretado o quedar
atrapado entre los componentes en movimiento.
Mantenga las manos a una distancia prudencial.

ATENCION

Si no se retira el segundo pasador, cuando se ex-
tiende o retrae el aguiléon, se puede generar un dafio
en el aguildn, el cilindro de extension o el soporte.
Cuando el aguilén tiene carga, uno de los pasadores
debe estar siempre en su lugar. El segundo pasador
so6lo debe estar en su lugar para los procedimientos
de acortado o alargado.

Use los siguientes procedimientos para mover el cilindro
de extension de una posicion de fijacion del aguildn a
otra con carga.

Coémo acortar/alargar el aguiléon
1. Retraiga/extienda el aguilon hasta una extension casi
completadel cilindro. Cuando se extiende el cilindro,
se retrae el aguildén. Cuando se retrae el cilindro, se
extiende el aguilon.

2. Extienda o retraiga el aguilén para alinear el agujero
del pasador de transferencia con el agujero en el
soporte del aguildn.

3. Inserte el pasador de transferencia almacenado en
la cubierta del soporte de la plataforma a través del
soporte y el aguilon.

4. Extienda oretraiga el aguilén lentamente para quitar
toda carga del cilindro y sobre el soporte del aguilon.

5. Quite el pasador que esta atravesando la guia de
extension. Opere la funcion de extension/retraccion
del aguildon para alinear el agujero del pasador de
la guia de extension con el agujero del pasador
del proximo aguildn. Instale el pasador a través del
agujero del pasador de la guia de extensién y el
aguilén.

6. Extienda o retraiga el aguilon lentamente para quitar
toda carga del pasador de transferencia. Quite el

pasador de transferencia y regréselo al soporte de
retencion en la cubierta del soporte de la plataforma.

ATENCION

Siga el procedimiento de estibaje para evitar dainos
a la unidad.

Incline el aguilén en forma paralela a la pluma superior
antes de estibar la pluma, para que no entre en contacto
con la tornamesa o con la pluma inferior, al almacenar
la pluma superior.

Coémo almacenar el aguilon
1. Incline el aguilon paralelo a la pluma superior.

2. Acorte el aguilon.
3. Retraiga completamente el aguilén.

Adaptador del aguilon
Un adaptador debe sujetarse al aguilén para aceptar
herramientas de linea viva.

Malacate
El malacate hidraulico puede operarse con el control del
malacate en los controles superiores o inferiores.

El control del malacate de la estacion de control inferior
es unicamente para uso en emergencias del malacate
o para realizar pruebas de estabilidad.

La estacidén de control superior esta equipada con una
valvula de control del malacate. Para operar el cable
del malacate desde los controles superiores, mueva el
control del malacate en la direccion deseada.

El malacate esta equipado con un freno mecanico que
tiene el objetivo de evitar el movimiento involuntario de
la carga. El malacate tiene una velocidad promedio de
cable de 40 fpm (12 mpm).

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de la caida de una carga. Las anclas para el cable
del malacate no estan disefadas para sostener la
capacidad indicada. Mantenga un minimo de cuatro
vueltas en el tambor.

Es imposible predecir todas las situaciones y combina-
ciones en las que se debe sujetar el cable del malacate
alacarga. Eloperadortiene laresponsabilidad exclusiva
de asegurar que el cable esta sujetado firmemente a la
carga.
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AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
si el cable de malacate sintético entra en contacto
con un conductor energizado y el suelo. No permita
que el cable de malacate entre en contacto con un
conductor energizado.

El cable sintético del malacate no se considera aislante.
Puede haber contacto entre un conductor energizado y
el suelo cuando el cable del malacate se extiende hacia
el suelo.

Elevador en fases
AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resul-
tado del contacto del aguilén con dos conductores
energizados o un conductor energizado y el suelo.
No permita que el aguilén entre en contacto con un
conductor energizado. Use un elevador en fases u
otra herramienta aislante para manipular los con-
ductores energizados.

El elevador en fases es un accesorio del aguilén para
elevar un unico conductor usando el aguilén hidraulico.
La carga aplicada al elevador en fases no debe exceder
el menor de los valores aplicables de la capacidad del
soporte en fases, la capacidad estructural del aguilén
ni la capacidad de manejo de materiales de la unidad.

Argolla de elevacion de la pluma inferior
La argolla de elevacion de la pluma inferior (consultar la
llustracion 5.8) adapta la pluma inferior para un manejo

de materiales livianos. Este accesorio ofrece un montaje
seguro para un grillete en el extremo de la pluma inferior.

La placa de capacidad de la argolla de elevacion de la
pluma inferior esta ubicada cerca del extremo de la base
de la pluma inferior. No exceda los valores de capacidad
indicados en la placa de capacidad.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de la sobrecarga de la unidad. Al utilizar la argolla de
elevacion, mantenga la plataforma libre de personas
y herramientas.

La plataforma no debe estar ocupada cuando se utiliza
la argolla de elevacion de la pluma inferior.

APRECAUCI()N

Las lesiones y los dainos a la propiedad pueden ser
el resultado del contacto de la pluma o la plataforma
conobjetos fijos. Asegurese de que hayaunaholgura
suficiente antes de operar la unidad.

Mantenga la pluma superior lo mas préximo posible a
la posicion de descanso. No golpee la unidad ni otros
obstaculos con la plataforma.

Sistema de herramientas

Las conexiones de las herramientas hidraulicas pueden
estar disponibles a nivel del suelo y en la plataforma.

La flecha indica la parte
superior de la placa =——
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llustracion 5.7 — Elevador en fases
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llustracion 5.8 — Argolla de elevacion

Los circuitos de herramientas vienen configurados de
fabrica con 8 gpm (30.28 Ipm) y 2,000 psi (137.90 bar).

La presion y el flujo de los circuitos de herramientas se
ajustan para acomodar las herramientas hidraulicas de
acuerdo a diversos requisitos de presion y flujo. Los
ajustes en materia de presion y flujo en los circuitos de
herramientas se analizan en el Manual de mantenimiento.

AADVERTENCIA

Energizar la unidad mientras el circuito de herra-
mientas inferior esta en uso puede provocar lesio-
nes graves o la muerte. La manguera del circuito de
herramientas inferior puede estar o puede volverse
conductiva. Use practicas de trabajo eléctrico se-
guro. No mueva la pluma mientras el circuito de
herramientas inferior esta en uso.

El accesorio de desconexién rapida para el circuito de
herramientas inferior se puede instalar en la cola o en

un carrete para mangueras. El accesorio de descon-
exién rapida para el circuito de herramientas superior
se ubica en la plataforma. El circuito de herramientas
alojara herramientas de centro abierto o cerrado tales
como trinquetes eléctricos, sierras u otras herramientas
hidraulicas. Los adaptadores de desconexion rapida
aprobados por la Asociacion de Fabricantes de Herra-
mientas Hidraulicas (HTMA) permiten que laherramienta
se conecte y desconecte facilmente.

Para utilizar el circuito de herramientas, conecte la her-
ramientay coloque la palanca de control de herramientas
en la posicién Activado.

APELIGRO

La muerte o lesiones graves seran el resultado de la
quema o la explosion de aceite hidraulico. Evite el
contacto de la punta de la pluma con dos conduc-
tores energizados o con un conductor energizado
y el suelo.
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AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de la inyecciéon de aceite hidraulico en el cuerpo
al aflojar o desconectar componentes hidraulicos.
Elimine la presion antes de aflojar o desconectar
componentes hidraulicos.

Busque atencion médica de inmediato si sufre una
lesion por una fuga de aceite hidraulico. Puede su-
frir una infeccidn o una reaccion grave si no recibe
tratamiento médico de inmediato.

El aceite hidraulico derramado crea superficies res-
baladizas y puede hacer que el personal se resbale o
se caiga. Mantenga la unidad y las areas de trabajo
limpias.

Regrese la palanca de control de herramientas a la
posicion Desactivado cuando no utilice el circuito de
herramientas. Esto evita que la presion quede atrapada
en la manguera de las herramientas y permite una facil
desconexiéon de la herramienta. Siempre coloque la
palanca de control en la posicion Desactivado antes de
desconectar una herramienta.

Sistema de arranque/paro remoto

Elsistemade arranque/paro remoto se puede utilizar para
encender y apagar el motor del vehiculo desde un lugar
remoto. Este sistema puede controlarse con uninterruptor
en la tornamesa, un interruptor en la cola o un cilindro
de aire en la plataforma. Si la unidad cuenta con una
bomba DC, se pueden usar los mismos controles para
operarla. Consulte Bomba DC de estibaje secundario en
esta secciodn, para obtener mas informacion.

Para que un sistema de arranque/paro remoto funcione,
el interruptor de encendido del vehiculo debe estar
encendido.

APRECAUCIC')N

El movimiento del vehiculo puede causar lesiones y
danos alapropiedad silatransmisién no se encuentra
en punto muerto o en posicion de estacionamiento
cuando se enciende el motor. Asegurese de que la
transmision esta en punto muerto o en posicion
de estacionamiento antes de arrancar el motor en
modo remoto.

ATENCION

Suelte el control de arranque/paro de inmediato una
vez que se encendié el motor, para evitar los danos
en el arranque.
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Interruptor

Para encender el motor, presione el interruptor hasta
que el motor funcione y luego suéltelo. Si el motor no se
enciende, presione el interruptor basculante y suéltelo.
Luego, repita el procedimiento.

Para apagar el motor, presione el interruptor basculante
y suéltelo.

Cilindro de aire cautivo

Para encender el motor, empuje el vastago del cilindro
de aire cautivo hacia adentro y sosténgalo hasta que el
motor funcione. Si el motor no se enciende, empuje el
vastago otravezy suéltelo. Luego, repita el procedimiento.

Para apagar el motor, empuije el vastago del cilindro de
aire cautivo hacia adentro y suéltelo.

Como detener la energia
hidraulica hacia la plataforma

Laenergia hidraulica hacia la plataforma puede anularse
desde los controlesinferiores, desde los controles a nivel
del suelo (cola) o desde los controles de la plataforma.
Siga uno de los siguientes pasos.

APELIGRO

El contacto con equipo con carga eléctrica puede
resultar en muerte o lesiones graves. Verifique que
la unidad no esté energizada antes de entrar en
contacto con ella.

+ Apaguelafuente de energia del motor con el sistema
de encendido/apagado, si esta incluido.

+ Apague la fuente de energia, ya sea el motor del
chasis o una unidad de energia auxiliar.

* En los controles inferiores, mueva la palanca de
control hacia los controles inferiores.

* Enlos controles de la cola, mueva el selector para
desactivar el dispositivo aéreo.

+ Active el sistema de parada de emergencia.

Otros métodos para
bajar/almacenar la unidad

Use los controles inferiores para bajar la plataforma
0 almacenar la pluma si los controles superiores no
funcionan.



APELIGRO

La muerte o lesiones graves seran el resultado del
contacto con equipo con carga eléctrica. Controle
que la unidad no esté energizada antes de entrar en
contacto con ella.

La muerte o lesiones graves seran el resultado
del contacto con equipo con carga eléctrica o la
proximidad a éste. Mantenga holguras seguras con
respecto a todos los conductores energizados y a
los dispositivos, materiales o equipos conectados
a tierra.

APRECAUCIC')N

Las lesionesylos dafos ala propiedad pueden ser el
resultado del contacto de las plumas o la plataforma
conobjetosfijos. Asegurese de que hayaunaholgura
suficiente antes de operar la unidad.

Luego de verificar que es segurotocar el vehiculo, uselos
controles inferiores para mover la pluma y la plataforma.
Mueva el selector de estacion a la posicion de Controles
inferiores y mantenga esa posicién para operar la unidad
desde los controles inferiores.

Si la unidad no se puede operar debido a la pérdida de
potencia hidraulica, como por ejemplo una falla en el
motor o la bomba, use los siguientes métodos para bajar
o almacenar la unidad.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resul-
tado de un movimiento inesperado. Las valvulas de
contrapeso que han sufrido modificaciones en su
configuracion de alivio deben ser reemplazadas o
reconfiguradas segun las caracteristicas adecuadas
mediante un bloque de prueba Altec antes de operar
la unidad.

Bomba DC de estibaje secundario

Se suministra energia a la bomba desde la bateria del
vehiculo o una bateria auxiliar. El tiempo total durante el
que se puede operar la bomba depende de la capacidad
de la bateria.

ATENCION
La bomba DC es sélo para uso como estibaje se-
cundario.

Silabomba DC funciona mas de tres minutos segui-
dos, la bomba y el motor podrian danarse.

La bomba puede controlarse con un interruptor en la
tornamesa, un interruptor en la cola o un cilindro de aire
en la plataforma.

La bomba se puede oir mientras opera. Las funciones
seran lentas al utilizar la bomba, debido a la capacidad
de flujo de la bomba.

Interruptor
El interruptor esta ubicado en la tornamesa (consultar
la llustracion 5.9) o en la cola.

"
ARRANQUE/APAGADO l [
DEL MOTOR &

PRESIONE PARA APAGAR
PRESIONE Y SOSTENGA PARA
ESTIBADO ARRANCAR

SECUNDARIO
NO USAR o
CONTINUAMENTE v i @ 1

DURANTE MAS DE
PRESIONE DURANTE EL
3 MINUTOS CICLO DE DE APAGADO

\_b71-02587 4 PARA OPERAR J

llustracion 5.9 — Control del Bomba DC
de estibaje secundario (interruptor basculante)

» Unidades sin arranque/paro remoto de motor
Paraencenderlabomba, presione elinterruptor bas-
culante y sosténgalo mientras opera las palancas de
control. Si suelta el interruptor basculante, la bomba
se parara.

» Unidades con arranque/paro
remoto de motor y bomba DC
Existe un unico interruptor basculante para realizar
las funciones de arranque/paro de motor y de la
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bomba. Para encender la bomba, presione el inter-
ruptor basculante durante el ciclo de apagado. Al
cabo de cinco segundos, la bomba arrancara. La
bomba operara mientras el interruptor basculante
esté hacia arriba.

Cilindro de aire cautivo

El

cilindro de aire cautivo se ubica en la plataforma

(consultar la llustracion 5.10).

Cilindro

de aire
'
ARRANQUE/APAGADO l ]
DEL MOTOR %
PRESIONE PARA APAGAR
PRESIONE Y SOSTENGA PARA
ESTIBADO ARRANCAR
SECUNDARIO
NO USAR o
CONTINUAMENTE
DURANTE MAS DE
PRESIONE DURANTE EL
3 MINUTOS CICLO DE DE APAGADO

\_71-02587 PARA OPERAR J

llustracién 5.10 — Control de Bomba DC

de estibaje secundario (cilindro de aire cautivo)

Unidades sin arranque/paro remoto de motor
Empuje el vastago del cilindro de aire cautivo hacia
adentro y sosténgalo para operar la bomba.

Unidades con arranque/paro

remoto de motor y bomba DC

Existe un unico cilindro de aire cautivo para realizar
las funciones de arranque/paro de motor y de la
bomba. Para encenderla bomba, empuje el vastago
del cilindro de aire cautivo hacia adentro y sostén-
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galo durante el ciclo de apagado. Al cabo de cinco
segundos, la bomba arrancara. La bomba operara
mientras el vastago del cilindro esté hacia adentro.

Elevar los estabilizadores
Los estabilizadores se pueden elevar en forma manual
al realizar el siguiente procedimiento.

ATENCION

Siga el procedimiento de estibaje para evitar dafios
a la unidad.

1. Almacene las plumas.

2. Si el equipo se halla disponible, eleve el vehiculo
para retirar la carga de la pata del estabilizador.

3. Ubique las dos valvulas de retencién cerca del ex-
tremo de la base del cilindro (consultar llustracion
5.11). Una valvula posee un tornillo en la parte su-
perior del cartucho. Gire el tornillo hacia adentro (en
sentido horario) hasta que el cilindro se repliegue.
Controle la velocidad de retraccion del cilindro con
el tornillo hexagonal.

4. Siel estabilizador no soporta el peso de un vehiculo,
eleve la pata del estabilizador con un tensador o un
pie de cabra. Bloquee la zapata del estabilizador en
intervalos sila eleva en forma sucesiva con un pie de
cabra. Use el tensador para replegar por completo
la pata del estabilizador extendido.

5. Asegure las patas del estabilizador en la posicion
de estibaje hasta que el sistema hidraulico vuelva
a funcionar.

6. Gire el tornillo hacia fuera (en sentido contrario a las
agujas del reloj) para cerrar la valvula antes de usar
el estabilizador.

7. Realice una prueba estructural, tal como se describe
en el Manual de mantenimiento, antes de poner a la
unidad en funcionamiento otra vez.



Tornillo

\
&0
0.0

Valvulas de retencion

Estabilizadores radiales

Valvula de retencion

Extremo de la base

Extremo del vastago

e

=
)

Estabilizadores del bastidor-X

llustracion 5.11 — Ubicaciones de la valvula antirretorno operada por piloto
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Seccion 6 — Cuidado de la unidad

Un operador de alerta puede contribuir al cuidado de la
unidad. La observacion y la correccion de los problemas
menores de mantenimiento, a medida que ocurren,
pueden evitar reparaciones costosas y tiempo muerto
extendido, asi como también mejorar la seguridad.

En ningin momento se debe alterar o modificar la uni-
dad Altec sin la aprobacién escrita especifica de Altec
Industries, Inc.

Sistema Hidraulico

La condicién del aceite hidraulico es un factorimportante
para obtener un servicio duradero y sin problemas de
los componentes del sistema hidraulico. Latemperatura,
el nivel y la limpieza del aceite se deben mantener de
manera adecuada.

ATENCION

No encienda la unidad y opere la bomba a velocidad
normal hasta que el tanque de aceite hidraulico esté
tibio al tacto.

Latemperatura minimaalaque el aceite fluye alabomba
varia coneltipo de aceite deltanque. Independientemente
del aceite hidraulico utilizado, el encendido inadecuado
puede dafarlabomba con rapidez. Permita siempre que
el aceite se caliente antes de hacer funcionar la unidad.
En la Seccion 4, bajo el titulo Encendido en clima frio,
se describe este procedimiento.

La temperatura maxima a la que el sistema hidraulico
puede operar depende del aceite hidraulico que se uti-
liza. En clima frio, el aceite no deberia exceder los 160
grados Fahrenheit (71 grados Celsius) y en clima calido
el aceite no deberia exceder los 180 grados Fahrenheit
(82 grados Celsius).

Sidurante el uso normal se produce un recalentamiento,
identifique la causa y corrijalo de inmediato.

AADVERTENCIA

La muerte o lesiones graves pueden ser el resultado
de no utilizar el aceite hidraulico recomendado. La
incorporacion de otros fluidos en el sistema hidrau-
lico puede afectar la capacidad aislante de la unidad.

ATENCION

Use sélo el aceite hidraulico recomendado. Otros
fluidos agregados al sistema hidraulico pueden
aumentar el desgaste de los componentes y afectar
las caracteristicas de lubricacién del aceite.

Controle el nivel de aceite en el tanque hidraulico cada
turno. Cuando controle el nivel de aceite, el vehiculo debe
estar a nivel del suelo y las plumas y los estabilizadores
deben estar almacenados. El nivel de aceite debe estar
entre las marcas Agregar y Lleno de la varilla del aceite.
Si debe agregar aceite, use el tipo adecuado que se
describe en el Manual de mantenimiento.

Informe de inmediato los ruidos extrafnos en el sistema
hidraulico observados durante la operacién para poder
identificar la causa y corregirla.

Fibra de vidrio

Mantenga la pluma superior de fibra de vidrio y las sec-
ciones dela plumainferior limpias y secas para conservar
las propiedades no conductivas de lafibrade vidrio. Limpie
la fibra de vidrio en forma periédica con un detergente
suave y agua tibia. No raye la superficie de la pluma.

No haga contacto entre objetos fijos, tales como postes
y arboles, y la plataforma de fibra de vidrio. Limpie la
plataforma en forma periédica con un detergente suave
y agua tibia.

Revise todos los empaques entre la fibra de vidrio y
el acero. Las juntas entre acero y fibra de vidrio estan
ubicadas en el aislante de la pluma inferior y en el codo
de la pluma superior. Con el tiempo, puede ser necesario
limpiar y reparar algun empaque entre la fibra de vidrio
y el acero. Consulte el Manual de Mantenimiento para
obtener instrucciones especificas sobre como reparar
la pluma de fibra de vidrio.

Palanca unica de control y cubiertas
para las palancas de controls

Mantenga la palanca unica de control verde limpia, seca
y en buenas condiciones, y pruébela en forma periédica
para mantener sus propiedades dieléctricas limitadas.
Retire los contaminantes o la humedad de la superficie
de la palanca de control y las cubiertas del tablero con
un pafo limpio y seco. Baje el fuelle y retire los contami-
nantes olahumedad de los enlaces aislantes. Asegurese
de que el area de control esté libre de objetos extrafios y
vuelva a colocar el fuelle. Reemplace los componentes
dafiados con piezas de reemplazo de surepresentante de
Altec y realice una prueba de confirmacién en el control.

Mantenga las cubiertas de la palanca de goma de la
valvula de control en su lugar y en buenas condiciones.
Reemplace las cubiertas dafiadas con piezas de reem-
plazo de su representante de Altec.
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Estructuras y sistemas mecanicos

Informe los ruidos atipicos y los sujetadores, alambres,
pasadores sueltos, agrietados o corroidos, etc. para
poder establecer y corregir la causa.

APRECAUCI()N

El aceite hidraulico derramado crea superficies res-
baladizas y puede hacer que el personal se resbale o
se caiga. Mantenga la unidad y las areas de trabajo
limpias.

La lubricacion adecuada en forma regular aumentara la
vida util de la unidad y ayudara a evitar problemas de
mantenimiento. Informe las sefiales de fuga de lubricante
de una caja de engranajes para poder establecer y cor-
regir la causa.
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Evite las cargas con impacto y las sobrecargas. Estas
condiciones pueden representar peligros para la unidad
y el personal. Comience y termine todas las operaciones
de la manera mas suave posible. No permita que se
acumulen residuos, herramientas, etc. en la unidad. Las
plumas deben estar libres para elevarse y descender
sin obstrucciones.

Al limpiar el equipo con lavadoras de alta presion o al
vapor, no rocie directamente los componentes eléctricos
olos paneles de control. Todas las conexiones eléctricas
estan selladas y disefiadas para su uso en el exterior.
Sin embargo, los fluidos a alta presién pueden atravesar
el sellado a la fuerza y causar la corrosion.
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Glosario

absoluta — una medida cuyo punto cero o base es la ausencia com-
pleta del elemento que se mide.

acoplamiento capacitivo — la transferencia de energia eléctrica de
un circuito a otro a través de una brecha dieléctrica.

acoples de desconexion rapida — uniones hidraulicas disefiadas
para acoplamiento y separacion rapidos.

actuador—undispositivo que transforma energia hidraulicaen energia
mecanica, como un motor o un cilindro.

actuador giratorio — un dispositivo para convertir energia hidraulica
en movimiento giratorio y torsién en el cual el movimiento giratorio se
restringe a ciertos limites angulares.

actuador lineal — un dispositivo para convertir energia hidraulica en
movimiento lineal tal como un cilindro o ariete.

acumulador — un recipiente usado para almacenar un fluido bajo
presién como fuente de energia hidraulica o como un medio de atenuar
picos de presion.

adaptador — un dispositivo usado para conectar dos partes con
distintos tipos de diametros.

adhesivo anaerébico — un agente de union o adhesivo que cura en
ausencia de aire.

adhesivo para roscas — un adhesivo anaerébico que se aplica a las
roscas de un sujetador para evitar que se afloje debido a la vibracion
o cargas repetidas.

aditivo antidesgaste — un agente afiadido a un fluido hidraulico para
mejorar la capacidad del fluido para prevenir el desgaste de las partes
internas en el sistema hidraulico.

aditivo antiespumante — un agente afadido a un fluido hidraulico
para inhibir la formacion de burbujas de aire y su agregacioén en la
superficie del fluido.

advertencia — indica una situacion peligrosa que, de no ser evitada,
podria tener como resultado la muerte o una lesion grave.

aeracion — aire atrapado en un fluido hidraulico. Una aeracion exce-
siva puede causar que el fluido tenga una apariencia lechosa y que
los componentes operen en forma erratica debido a la compresibilidad
del aire atrapado en el fluido.

agitacion a chorros — sistema de agitacién que utiliza una parte
de la salida de una bomba y boquillas de agitacion que aumentan la
velocidad de flujo para mezclar el contenido de un tanque.

agitacion mecanica — sistema de agitacion que utiliza paletas sobre
un eje que gira para mezclar el contenido de un tanque.

agrietamiento — una red de finas grietas en o bajo la superficie de la
fibra de vidrio. El agrietamiento ocurre con frecuencia cuando la fibra
golpea con un objeto duro causando la deformacién y ruptura de la
resina de fibra de vidrio.

aguilon — una pluma auxiliar que se acopla a la punta de la pluma
superior para extender el alcance de la pluma.

aguilon extensible hidraulicamente — una pluma de aguilén que
puede extenderse o retraerse por una fuerza hidraulica.

aguilén extensible manualmente —unaguilén que puede extenderse
y retraerse por medio de la fuerza humana.

aislante — un dispositivo que aisla conductores energizados de
conductores no energizados.

aislante de la pluma inferior —la parte de la pluma superior fabricada
de un material de alta resistencia dieléctrica (generalmente plastico
reforzado con fibra de vidrio o su equivalente) para interrumpir la ruta
de conduccion de la electricidad a través de la pluma inferior.

alambre de sujecion — un alambre que se instala para evitar que se
aflojen sujetadores o componentes.

alarmade movimiento del estabilizador— un sistemade advertencia
audible para alertar al personal que los estabilizadores estan siendo
bajados o movidos.

alimentacion de control — astilladora de madera que controla la
velocidad de alimentacion al mecanismo de corte.

almacenar — colocar un componente tal como la pluma o barrena de
la perforadora en su posicion de descanso.

altura de polea—la distancia vertical del nivel del piso alalinea central
de la polea en la punta de la pluma superior de una grua perforadora.

amarra del cable — un dispositivo mecanico que envuelve la amarra
del cable en una configuracion espiral alrededor de un torzal de sus-
pension y un cable de comunicacion adyacente.

amortiguador — un dispositivo integrado en un cilindro hidraulico
que restringe el flujo de fluido en el puerto de salida para aminorar el
movimiento del vastago cuando llega al final de su recorrido.

amortiguador de pulsos — acumulador utilizado para reducir los
espacios intermitentes en un sistema presurizado causados por la
carrera de descarga de una bomba.

analisis de elemento residual — analisis de una muestra pequefia
de fluido hidraulico para determinar el nivel de contaminacion y la
condicion de los aditivos.

ancla —fijacion a un soporte confiable con el fin de sostener un objeto
o la unidad en su lugar.

ancla del cable — la junta terminal de acero en cada extremo del
cable motriz en un sistema motriz de la pluma superior. Un extremo
se acopla al vastago del cilindro y el otro se asegura en una borda en
la polea del pivote exterior.

anclaje de tierra — consulte anclaje de tornillo.

anclaje del cable — un dispositivo mecanico acoplado a un cable que
se usa para mantener la posicion del cable en una polea.

anillo de corona — consulte dispositivo para control de gradiente.
anillo de guarda — consulte escudo conductivo.

anillo de la plataforma — una banda metalica alrededor de la pestafia
de una plataforma dividida que sostiene y guia la plataforma cuando
se rota sobre su linea central vertical.

anillo de retencion — un anillo endurecido similar a una arandela
que puede abrirse 0 comprimirse e instalarse en una ranura o receso
para servir como dispositivo de retencion.

anillo deslizante — un ensamble de uno o mas anillos giratorios
conductivos y cepillos estacionarios para proveer una conexioén eléc-
trica continua entre conductores giratorios y estacionarios. Se usa
comunmente en el centro de rotacion de unidades equipadas con
rotaciéon continua.

anillo excéntrico — un anillo con el orificio central ubicado en una
posicion fuera del centro geométrico, usado cominmente para ajustar
la posicion del pifidn de rotacion respecto a los dientes del cojinete
de rotacion.

ANSI — consulte Instituto Nacional Americano de Estandares.
anti-ralenti — tecnologia de reduccion a velocidad ralenti de JEMS.

antibloqueo doble (ATB) — consulte sistema de antibloqueo doble
(ATB).

apertura del estabilizador —la distancia entre los bordes externos en
zapatas fijas o entre las lineas centrales del pasador en zapatas con
pivoteo, de estabilizadores opuestos que se han extendido o colocado
en una posicion dada.

arandelade seguridad —una arandela solida o dividida que se coloca
bajo una tuerca o tornillo para evitar que se afloje al ejercer presion
contra el sujetador.

area anular — un area en forma de anillo. Se refiere generalmente al
area del piston menos el area transversal del vastago de un cilindro
hidraulico.

area operativa — el area que rodea a una astilladora afectada por la
descargade astillas, el ruido o cualquier otra operacion de la astilladora.

argolla de elevaciéon — un grillete o soldadura usado para acoplar
una cadena, cable, cuerda, etc. a una pluma para manejar materiales.

ariete — 1: un cilindro de accién individual con un émbolo de un solo
diametro en lugar de un piston y un vastago. 2: el cilindro hidraulico
que se usa para retraer y extender la barra kelly en una grua perfora-
dora de presion.

arnés — un componente en un sistema personal contra caidas que
consiste de un ensamble de cinturones que se aseguran alrededor de
la cintura, el pecho, los hombros y las piernas de una persona, con un
medio para asegurar el ensamble a un anclaje.

arnés de cintura — un dispositivo tipo cinturén usado por el operador
de unssistema de control remoto por radio al cual se anexa el transmisor.

arnés eléctrico — un ensamble de cables eléctricos que se usa para
suministrar corriente eléctrica entre componentes.

asentamiento — una deformacion superficial microscopica inicial de
componentes que se sujetan con sujetadores roscados. Esto causa
una ligera reduccion en la dimension de los componentes, reduciendo
la fuerza de sujecién aplicada por los sujetadores.

asentamiento en firme — colocacion y extension del estabilizador de
acuerdo con las instrucciones en el manual del operador de una unidad
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para asegurar la nivelacion adecuada del vehiculo y una estabilidad
adecuada al operar la unidad.

asiento de manejo — una estacion de control de operador unida al
lado de la tornamesa con un asiento en el que viaja el operador con
la rotacion de la unidad.

asistente remoto — un dispositivo montado en el vehiculo con un
ensamble de pluma extensible, articulado o ambos, disefiado y usado
para acomodar accesorios para realizar operaciones como sostener
o cortar conductores eléctricos, levantar o sostener objetos o cortar
ramas de arboles. Se opera a control remoto desde el piso o desde la
plataforma de un dispositivo adyacente para elevacién de personal.
Puede montarse en el vehiculo por si mismo o en adicion a un dis-
positivo para subir personal.

astilladora con disco — astilladora de madera que utiliza un me-
canismo de corte rotativo con forma de disco.

astilladora con tambor — astilladora de madera que utiliza un me-
canismo de corte rotativo con forma de tambor.

astilladora de madera — Reduce a astillas uniformes los materiales
de arboles que superan el nivel del suelo.

ASTM — Sociedad Americana para Pruebas y Materiales.

atencion — indica informacién considerada importante, pero no
relacionada con peligros.

atmésfera (una) — medida de presion igual a 14.7 psi (100 kPa).

autoalimentacion — astilladora de madera sin control de la velocidad
de alimentacién al mecanismo de corte.

AWS — Sociedad Americana de Soldadura.

AXIS — un dispositivo permanentemente instalado que funciona como
un punto de conexiéon comun para los usuarios locales y remotos, y que
brinda servicios de apoyo que pueden incluir monitoreo, mantenimiento,
documentacion, calibracién y diagndstico de los equipos.

bafle — un dispositivo, generalmente una placa, instalado en un
depdsito para separar la entrada de la linea de retorno de la salida
de la linea de succion.

bajo rotacion — en referencia a una posicion en o cerca de una unidad
que esta verticalmente bajo el cojinete de rotacion.

balde — consulte plataforma.

banda amplia — un sistema de telecomunicaciones de alta velocidad
que utiliza fibra éptica y/o cable coaxial.

banda de flechas — calcomanias utilizadas en las plumas superi-
ores extensibles y articuladas para definir el area de la punta de la
pluma y las porciones aislantes de la pluma superior y el aislante de
la pluma inferior.

barra de anclaje — el eje ¢ arbol que se usa para sostener un carrete
de cable.

barra de control — Cuando se la activa manualmente, controla el
movimiento de los rodillos de una astilladora.

barra de emergencia — dispositivo de seguridad que, cuando se
lo activa manualmente, detiene el movimiento de los rodillos de una
astilladora.

barra de torsion — un resorte parecido a una varilla que se dobla al
flexionarse sobre su eje, se usa para ayudar a estabilizar una unidad
movil.

barra kelly — 1: para perforadoras, consulte eje de extensién de la
barrena; 2: el eje de mando de una barrena de una grua perforadora
de presion que es extensible mediante el ariete.

barrena — la herramienta de la perforadora, consistente de un tubo
hueco con dientes endurecidos colocados en un extremo para perforar
y romper suelos y/o rocas al girar la barrena. Hay varias vueltas de
serpentin soldadas al tubo para transportar el material suelto lejos
de los dientes.

barril — el cuerpo hueco de un cilindro hidraulico en el cual se ens-
amblan el piston y el vastago.

bastidor de rotacion — la estructura situada por encima del bastidor
estacionario en una grua perforadora de presion que se usa para rotar
y deslizar el bastidor.

bastidor deslizante —la estructura de una gria perforadora de presion
usada para sostener el motor auxiliar, el tanque hidraulico, la estacién
de control y la soldadura del conjunto del pivote. El bastidor deslizante
puede extenderse horizontalmente desde su posicion de estibado
para ajustar la distancia entre la barra kelly y el bastidor de rotacion.
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bastidor estacionario — la estructura unida al sobrechasis de una
grua perforadora de presion que sostiene los estabilizadores y el
bastidor de rotacion.

bastidor giratorio — la estructura ubicada sobre el bastidor estacio-
nario en una perforadora de presion que se usa para sostener y rotar
el bastidor deslizante.

bastidor inferior — una posicion para montar estabilizador localizada
bajo el sobrechasis o bastidor del chasis del vehiculo.

bastidor principal — consulte pedestal.

bloque de prueba — un multiple con puertos para conectar una fuente
de presion hidraulica, un medidor de presion y una valvula de cartucho
como una valvula de contrabalance o de alivio usado para probar y
ajustar el ajuste de alivio de la valvula.

bloqueo doble — condicion en la que el gancho de carga, la bola
del gancho, el bloqueo del gancho u otro componente de elevaciéon
anexado al malacate entra en contacto con la puntade la plumadurante
la operacion del malacate o la pluma.

BMS — consulte sistema de gestion de baterias.

boletin relacionado con la seguridad — publicacién del fabricante
o el instalador del dispositivo aéreo o la unidad mévil (MEWP) que
requiere la atencion de los que controlan un dispositivo aéreo para
asegurar su operacion segura.

bolsa — un area para almacenar objetos en el chasis de la unidad.
bomba— un dispositivo que convierte fuerza y movimiento mecanicos
en flujo y presién hidraulicos.

bomba centrifuga — una bomba en la cual se aplican movimiento y
fuerza a un fluido por un impulsor giratorio dentro de una caja.

bomba DC — una bomba accionada por un motor eléctrico de cor-
riente directa.

bomba de desplazamiento fijo — un bomba en la que el despla-
zamiento es constante, de manera que el flujo de salida puede ser
cambiado solamente variando la velocidad de impulso.

bomba de desplazamiento variable — una bomba en la que puede
cambiarse el tamafio de la(s) camara(s) de bombeo, de manera que el
flujo de salida pueda cambiarse moviendo el control de desplazamiento
o variando la velocidad de impulso 0 ambos.

bomba de paletas — un tipo de bomba con un rotor y varias aspas
deslizantes en una camara eliptica. El fluido hidraulico entra al area
de expansién y es forzado hacia fuera cuando el fluido se mueve al
area de menor tamafo de la camara.

bomba de piston—unabombaenlaque se aplican movimientoy fuerza
a un fluido por un piston reciprocante en un diametro(s) cilindrico(s).

bomba de precarga — la bomba del sistema hidrostatico hidraulico
que provee fluido a baja presiéon para compensar pequefas fugas
internas, provee fluido de enfriamiento, e inclina el plato sobre el que
apoyan los patines de los pistones de la bomba.

bomba del diafragma — bomba de desplazamiento positivo que
utiliza una combinacién de la accion reciproca de un diafragma de
goma, termoplastico o teflén y valvulas adecuadas a cada lado del
diafragma para bombear fluido.

boquilla — un dispositivo parecido a un tubo para acelerar el flujo de
descarga de un fluido.

brazo — 1: la estructura primaria de carga de un brazo articulado. 2:
la estructura primaria de carga de un elevador sencillo. 3: la estructura
articulada que sostiene la barra de anclaje para elevacion con carrete.

brazo articulado— un sistemalocalizado entre latornamesayla pluma
inferior de un dispositivo aéreo que se usa para subir el ensamble de
la pluma y aumentar la altura de trabajo de la plataforma. Este sistema
incluye el brazo, eslabon(es), elevador y cilindro del brazo articulado.

brazo de estabilizador — 1: el componente estructural movil de un
estabilizador que se extiende o desdobla para colocar la zapata del
estabilizador en el piso y que se retrae o dobla para regresarla a la
posicion de almacenaje. 2: el componente estructural estacionario de
un estabilizador extensible desde el cual se extiende el brazo movil
del estabilizador.

brazo horizontal — pluma de la estructura articulada horizontalmente
entre la plataforma y la punta de la pluma.

brazo inferior — la estructura primaria de carga de un elevador doble
que se ubica entre el pedestal inferior y el elevador.

brazo remoto — un aguilén operado en forma remota usado para
manejar equipo o lineas eléctricas.



brazo superior — la estructura primaria que soporta la carga de un
elevador doble que se localiza entre el elevador y el pedestal superior.

brazos del elevador de carrete — la estructura en un elevador de
carrete usada para subir y guardar carretes de cable electrico o tensor
en el chasis.

buje — material protuberante en una parte que anade resistencia,
facilita el ensamble, suministra sujetadores, etc.

bypass — una via secundaria (alterna) para el flujo de fluidos.

caballo de fuerza (HP) — la fuerza requerida para subir 550 libras
un pie en un segundo o 33,000 libras un pie en un minuto. Un caballo
de fuerza es igual a 746 wats 0 42.4 BTU por minuto.

cabestrillo de cadena — una seccién de cadena en forma de Y
invertida usada para levantar un carrete de torzal con un dispositivo
aéreo y colocarlo en un transportador.

cabeza de botén — un tipo de tornillo con una cabeza redondeada
que contiene una entrada en la cual puede insertarse una herramienta
para girar el tornillo.

cabeza de monitor — ensamble articulado controlado remotamente
con una boquilla montado en el extremo superior de un HLIW.

cabezal —un gancho activado hidraulicamente con dos o mas palancas
opuestas que pellizcan un tronco u otros materiales, generalmente
para elevarlos o arrastrarlos.

cable — 1: un alambre o cuerda de alambre mediante los cuales se
ejerce unafuerza paracontrolar u operar un mecanismo. 2: unensamble
de dos o mas conductores eléctricos o fibras 6pticas colocados juntos,
generalmente trenzandolos alrededor de un eje central y/o encerrados
dentro de una cubierta exterior.

cable coaxial — un tipo de cable forrado usado para conducir sefiales
de telecomunicaciones, con un conductor en el ntcleo, rodeado por
una capa de material aislante, que esta rodeado por una capa metalica
conductiva que sirve como escudo, con una capa externa envolvente
de aislante.

cable de amarre — un cable sélido y delgado que se envuelve en una
configuracion espiral a lo largo de la banda de suspension y el cable
de comunicacion adyacente de manera que la banda de suspension
soporte el peso del cable.

cable de comunicacién — un alambre de cobre, cable coaxial o
de fibra éptica usado para conducir sefiales de telecomunicaciones.

cable de fibra éptica — un tipo de cable usado para conducir sefiales
de control o telecomunicaciones, en el cual el transportador de la sefal
es una o mas fibras opticas, encerradas en una cubierta externa.

cable de nivelacion — la porcién de cable de un sistema de nivelaciéon
mecanico que pasa a través de las poleas.

cable resistente a la rotacion — cable de alambre construido para
resistir la tendencia a torcerse o rotar cuando transporta una carga
suspendida. Esto se logra colocando las hebras externas en direccion
opuesta a las hebras internas o nucleo.

cable Y — un ensamble de cable eléctrico que contiene tres ramales
unidos en un punto comun, similar a una letra “Y.”

cadena — una serie de segmentos rigidos idénticos conectados
unos con otros en uniones que permiten que cada segmento pivotee
con respecto a los segmentos adyacentes, usada para transmitir una
fuerza mecanica.

cadena de nivelacion — la porcién de la cadena de un sistema
mecanico de nivelacion que pasa sobre las ruedas dentadas.

cadena de rotacion — una cadena acoplada al bastidor estacionario
de una perforadora de presion que es usada por la caja de engranajes
de rotacion para rotar el bastidor giratorio.

cadenas de seguridad — las cadenas que se atan al punto de en-
ganche con ganchos en los extremos libres. Estas cadenas mantienen
el remolque conectado al vehiculo de remolque en caso de que el
acoplador o el enganche se separen del vehiculo. Las cadenas de
seguridad se deben ajustar cada vez que se remolca una unidad.

CADI — consulte instrumento de calibracién y diagnostico.

caida de presion — la reduccion de presion entre dos puntos en una
linea o pasaje debido a la energia requerida para mantener el flujo.

caja de alimentaciéon — dispositivo que alberga los rodillos de ali-
mentacion.

caja de engranajes — un ensamble con engranajes internos para
cambiar la velocidad en una transmisién. Comunmente las cajas de
engranajes se usan para transmitir potencia de un motor hidraulico.

caja de engranajes de la transmision de la barrena — la caja de
engranajes montada en la soldadura del mastil de una perforadora de
presion que se usa para rotar la barra kelly.

caja de engranajes de rotaciéon — la caja de engranajes que genera
el movimiento giratorio de la tornamesa.

caja de engranajes planetarios — una caja de engranajes que con-
tiene uno o mas juegos de engranajes planetarios.

caja de engranajes sinfin — una caja de engranajes que utiliza un
engranaje con un diente helicoidal continuo o dientes similares a una
rosca de tornillo a lo largo de un eje (sinfin), que impulsa un engranaje
que tiene dientes cortados a un cierto angulo a lo largo de su diametro
externo (corona). El eje de rotacion del sinfin es perpendicular al eje
de rotacién de la corona.

caja de uniones — un punto central de conexion cerrado para ca-
bleado eléctrico.

calcomania — una hoja delgada de material flexible que se une a
otra superficie por medio de un adhesivo y se usa para transmitir
instrucciones, informacion y advertencias.

calentador de plataforma — un dispositivo con alimentacién eléc-
trica montado en una plataforma dividida que se usa para mantener
caliente al ocupante.

calibrador — instrumento de medicion con dos patas o mordazas que
puede ajustarse para determinar la distancia entre dos superficies.

calibrar — revisar, ajustar o determinar por mediciéon en comparaciéon
con un estandar, el valor adecuado de cada lectura o ajuste en la
escala de un medidor u otro dispositivo.

calibre — el diametro interior de un tubo, barril de cilindro u orificio
cilindrico en alguno de diversos componentes.

calor — la forma de energia que tiene la capacidad de crear calor o
aumentar la temperatura de una substancia. Cualquier energia que se
desperdicia o usa para vencer la fricciéon se convierte en calor. El calor
se mide en caloria o unidades térmicas britanicas (BTU).

camara — un compartimento dentro de un componente hidraulico que
puede contener elementos que ayudan en la operacion o el control, tal
como una camara de resorte o una camara de drenaje.

camino conductor — una ruta para fuga de corriente creada a través
de la superficie del material aislante cuando una corriente de alto voltaje
forma una ruta carbonizada con un material extrafio en la superficie.

CAN — consulte red de area del controlador.

canal — un pasaje para fluido que tiene una gran dimensién de ex-
tension en comparacién con su dimension transversal.

canastilla — consulte plataforma.

canastilla de recoleccion — un filtro grueso en forma de canasta que
se instala en el orificio de llenado del tanque y se proyecta hacia éste.

canastilla magnética de succion— un filtro de succién consistente
en una canastilla que contiene uno o mas imanes para capturar
contaminantes metalicos ferrosos lo suficientemente pequefios para
atravesar la canastilla.

capa — todas las vueltas de un cable de malacate que estan al mismo
nivel entre los flancos del tambor.

capa protectora — pintura o gelcoat sobre los componentes de fibra
de vidrio que evita la absorcion de humedad en las hebras de fibra de
vidrio y reduce el efecto degradante de la luz ultravioleta.

capacidad de carga — (definida por ANSI para gruas perforadoras) la
carga maxima especificada por el fabricante que puede ser levantada
por la unidad mévil aintervalos regulares de radio de carga o angulo de
la pluma, a través de los rangos especificados de elevacion, extensiéon
y rotacién de la pluma, con las opciones instaladas no incluyendo los
requisitos de estabilidad.

capacidad de carga de disefio — (definida por ANSI para dispositivos
aéreos) las cargas maximas especificadas por el fabricante que pueden
ser levantadas por el dispositivo aéreo dentro del rango de elevaciéon
y extension de la pluma con las opciones especificadas instaladas y
considerando los requerimientos de estabilidad.

capacidad de disefio— (definida porANSI para gruas perforadoras)la
carga maxima especificada por el fabricante que puede ser levantada
por la grda a intervalos regulares de radio de carga o angulo de la
pluma, a lo largo de los rango especificados de elevacion y extensién
de la pluma, con las opciones especificadas instaladas y sin incluir los
requerimientos de estabilidad.
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capacidad del malacate — la carga maxima especificada por el
fabricante que puede ser jalada en la primera capa de soga instalada
en el malacate a la presion de disefio del sistema.

capacitacion — instruccion que permite capacitar al alumno para
que se convierta en una persona calificada con respecto a la tarea
que va a realizar, incluido el conocimiento de los peligros potenciales.

capuchén — un dispositivo ubicado en la manivela de un elevador
de carrete que se usa para sujetar el eje.

carcasa del disco — soldadura que cubre el disco de corte, formada
por la base, la tapa fija y la tapa de acceso

carga de trabajo de disefio de la linea del malacate — la resistencia
promedio a la ruptura de una linea de malacate (especificada por el
fabricante de la linea) dividida entre el factor de disefio apropiado
especificado por la ANSI.

carga hacia abajo — la fuerza descendente creada cuando se ejerce
una fuerza externa en la pluma, tal como un cable de malacate o un
tendedor de cable.

carga lateral — un carga horizontal externa colocada en una pluma
desde uno de sus lados.

carga util — cualesquiera herramientas, materiales, combustible y
ocupantes transportados por la unidad movil que no estan instalados
en forma permanente.

cargador de bateria — un dispositivo usado para restablecer la carga
eléctrica en una bateria.

cargar — llenar un acumulador con fluido bajo presion.

carrera— 1: movimiento lineal total en cualquier direccién de un piston
0 émbolo. 2: cambiar el desplazamiento de una bomba o motor de
desplazamiento variable.

carrete — una parte moévil de forma cilindrica de una valvula hidraulica
que se mueve para dirigir el flujo a través de la valvula.

carrete de suspensién — un carrete usado para transportar los
cables de suspension.

carretes para mangueras — rueda cilindrica utilizada para almacenar
las mangueras.

carroceria — una estructura que contiene compartimentos para el
almacenamiento de herramientas, materiales y/u otra carga util que
se instala en el bastidor o sobrechasis de un vehiculo.

cartucho — 1: el elemento reemplazable de un filtro para fluidos. 2:
la unidad de bombeo intercambiable de una bomba de paletas, com-
puesta por el rotor, anillo, paletas y placas laterales. 3: una valvula
hidraulica desmontable atornillada en una cavidad en un multiple o
cilindro hidraulico.

cartucho de filtro— un componente que contiene material de filtracion
que se instala dentro de un filtro o se acopla a un receptaculo de filtro
y puede desmontarse y cambiarse como una unidad independiente.

cartucho de filtro para remocién de agua — un cartucho especial
de filtro disefiado para absorber y eliminar el agua del fluido hidraulico.
No debe usarse durante la operacion normal, sino cuando se requiere
eliminar agua.

casquillo final — una parte hueca y cilindrica que se enrosca o es
retenida en el extremo abierto del barril de un cilindro hidraulico a
través de la cual sobresale el vastago.

catrac — consulte portamangueras.

cavitacion — la formacion de vacios gaseosos en fluidos hidraulicos
causados por una condicion de baja presion que ocurre tipicamente
cuando la falta de alimentacién impide que la bomba se llene comple-
tamente de fluido. El sonido caracteristico de la cavitacion es como
un grito agudo.

célula de carga — un dispositivo que genera una sefial eléctrica pro-
porcional basandose en la cantidad de fuerza o carga que se le aplica.

centro abierto — un disefio de valvula direccional en el cual la salida
de la bomba regresa libremente al tanque cuando el(los) carrete(s) de
la valvula esta(n) en posicion neutral o central.

centro cerrado — un disefio de valvula direccional en la cual la salida
de la bomba es bloqueada por el(los) carrete(s) de la valvula cuando
se encuentra(n) en la condicidon de operacién neutral o central.

centro de gravedad — el punto en un componente o ensamble en
donde su peso esta balanceado en forma uniforme.

cerviz — un dispositivo de sujecion en forma de U asegurado por un
pasador o perno a través de orificios en los extremos de dos brazos.
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chasis — el vehiculo donde se monta una unidad, tal como un camién,
remolque o vehiculo para todo terreno.

chaveta — una pieza de lados paralelos que se inserta en ranuras de
dos partes adyacentes para evitar el movimiento entre las partes. Se
usa con frecuencia como el miembro motriz entre un eje y una polea
o tambor de malacate.

chimenea de subida de cable — un dispositivo usado para guiar
cable a un torzal para unir el cable al torzal cuando se coloca cable.
Una carretilla permite al dispositivo desplazarse por el torzal mientras
el cable es alimentado a través de la chimenea.

cilindro — un dispositivo que convierte energia fluida en una fuerza
y movimiento mecanico lineal. Consiste generalmente de un piston y
vastago movil, operando dentro de un diametro cilindrico.

cilindro de accion simple — un cilindro en el que la presion del fluido
puede aplicarse para mover el vastago solamente en una direccion.
El movimiento de regreso es producido por una fuerza externa como
un resorte o por gravedad.

cilindro de brazo — el cilindro hidraulico que mueve el brazo de un
elevador sencillo hacia arriba y hacia abajo.

cilindro de doble accion — un cilindro en el que puede aplicarse
presion del fluido a cualquier lado del pistdon para mover el vastago
en ambas direcciones.

cilindro de elevacién — el cilindro hidraulico que mueve la pluma
inferior hacia arriba y hacia abajo en una grua perforadora o dispositivo
aéreo con pluma extensible.

cilindro de extensién — un cilindro hidraulico que extiende y retrae
una o varias plumas extensibles.

cilindro de impulso — el cilindro hidraulico que se usa para retraer
y extender la barra kelly en una perforadora de presion.

cilindro de inclinacién de la guia del poste— el cilindro hidraulico
que se usa para inclinar (subir o bajar) la guia del poste.

cilindro de la pluma inferior — el cilindro hidraulico que mueve la
pluma inferior sobre su punto de pivoteo en un dispositivo aéreo de
brazo articulado.

cilindro de la pluma superior — el cilindro hidraulico que mueve
la pluma superior sobre su punto de pivoteo en un dispositivo aéreo
articulado.

cilindro de las tenazas de las guias de poste — el cilindro hidraulico
que abre y cierra las tenazas de las guias de poste.

cilindro de nivelacion — 1: cilindro que se utiliza en una configuracion
de un sistema de nivelacion hidraulica para nivelar hidraulicamente
la plataforma. 2: el cilindro hidraulico que se utiliza para inclinar las
soldaduras del pivote y el mastil de una perforadora de presién a uno
u otro lado de la posicioén vertical.

cilindro de superposicion — consulte cilindro de elevacion.

cilindro del brazo articulado — el cilindro hidraulico que mueve un
brazo articulado hacia arriba y hacia abajo.

cilindro del brazo inferior — el cilindro hidraulico que mueve el brazo
inferior de un elevador doble hacia arriba y hacia abajo.

cilindro del brazo superior—el cilindro hidraulico que mueve el brazo
superior de un elevador doble hacia arriba y hacia abajo.

cilindro del estabilizador— el cilindro hidraulico que extiende o retrae
o desdobla y dobla un brazo de estabilizador.

cilindro del levantador— el cilindro hidraulico que mueve los brazos
del levantador del carrete.

cilindro diferencial — cualquier cilindro que cuenta con dos areas
de pistén opuestas que no son iguales.

cilindro esclavo — un cilindro en el que el movimiento del pistén
es producido por la transferencia de fluido hidraulico de un cilindro
maestro, resultando en el movimiento correspondiente.

cilindro maestro — un cilindro en el que el movimiento del piston bajo
una fuerza externa transfiere fluido hidraulico a un cilindro esclavo para
producir el movimiento correspondiente.

cinta de mangueras — un grupo de mangueras que se unen lado a
lado para producir un grupo plano. Se usan comunmente para llevar
fluido hidraulico, aire y/o cables eléctricos a la punta de la pluma o
controles superiores.

cinturén — consulte arnés.
cinturén de seguridad — consulte arnés.



circuito—laruta completa de flujo en un sistema hidraulico o eléctrico.

circuito abierto— un circuito eléctrico con unaresistencia infinitamente
grande, que resulta en la ausencia de flujo de corriente. Un circuito
abierto puede ser causado por una conexion suelta, un cable roto,
corrosion o mal contacto donde un componente eléctrico se conecta
a tierra en la estructura de la unidad.

circuito de encendido/apagado — circuito que suministra energia
eléctrica constante a un solenoide u otro componente cuando se cierra
unreléointerruptory cortalaenergia cuando se abre el relé ointerruptor.

circuito de herramientas superiores — un circuito de herramientas
hidraulicas con acoples de desconexién rapida ubicado en la punta
de la pluma superior.

circuito de precarga — para limitar la corriente eléctrica de entrada
a los condensadores grandes antes de activar todo el sistema de
alto voltaje.

circuito inferior de herramientas — un circuito hidraulico de herra-
mientas con acoples de desconexion rapida localizado en el pedestal
o en el vehiculo.

circuito proporcional — un circuito que suministra un voltaje
codo — consulte codo de la pluma.

codo — la estructura en un dispositivo aéreo de pluma articulada que
conecta la pluma superior a la pluma inferior. El codo permite que la
pluma superior pivotee respecto a la pluma inferior.

cojinete — un componente que se instala entre dos componentes
adyacentes para permitir que dichas partes roten o se deslicen una
sobre otra. Se usa comunmente para disminuir la friccion o el desgaste
en los componentes.

cojinete autolubricante — un cojinete antifriccion en el cual se incor-
pora un material lubricante al cojinete.

cojinete de balines — un cojinete antifriccion con contacto de balines
en el cual la direccidon de carga transmitida a través de los balines es
paralela a la linea central axial del cojinete, produciendo una carga de
desprendimiento en los balines. El cojinete puede soportar carga axial,
radial y de inclinacion. Se usa generalmente como cojinete de rotacion.

cojinete de bolas radiales — un cojinete antifriccion con contacto de
bolas rodantes en el cual la direccion de accion de la carga transmitida
es perpendicular a la linea central axial del cojinete.

cojinete de codo—el miembro giratorio que permite ala pluma superior
rotar alrededor del extremo de la pluma inferior. Se usa en dispositivos
aéreos con las plumas superior e inferior montadas lado a lado.

cojinete de estabilizador — una parte portatil de material rigido que
se coloca bajo una zapata de estabilizador para aumentar el area
de contacto con la superficie del piso cuando la superficie no es lo
suficientemente firme para soportar el contacto directo de la zapata
del estabilizador.

cojinete de muién — un cojinete sobre el que pivotea un pasador
de mufon.

cojinete de rotacion — el componenete giratorio, generalmente un
cojinete de bolas, localizado entre el pedestal y la tornamesa que
permite rotar a la tornamesa y que contiene dientes de engrane que
engranan con el pifién de rotacion.

cojinete del eje salida — un cojinete que soporta el extremo de un eje
de caja de engranajes mas alejado de la caja de engranajes.

cojinete deslizante — un bloque rectangular usado como un cojinete
entre la pluma extensible o secciones de estabilizador, fabricado gen-
eralmente de un material no metalico.

cojinete esférico— un cojinete con una pista interna en forma esférica
al que se permite moverse libremente dentro de una pista externa
estacionaria para compensar la falta de alineacion.

colocador de cable — un tipo de dispositivo aéreo que contiene un
sistema para cableado y los componentes asociados que se emplean
en la colocacion de cable aéreo para comunicaciones.

colocador de postes — un conjunto unido al mastil de una grua
perforadora de presion que es usado para levantar, posicionar y
colocar un poste.

collarin de barra de anclaje — un dispositivo cilindrico que se usa
para asegurar un carrete de cable en una barra de anclaje.

compensador — un carrete de valvula que se usa para mantener una
caidade presién constante sinimportar la presion de suministro o carga.

compensador de presién — un dispositivo en una bomba de de-
splazamiento variable que ajusta el flujo de salida de la bomba para
desarrollar y mantener una presion maxima predefinida.

componente — una parte individual o ensamble autocontenido.

componentes aislados (no conductores) — componentes hechos
de materiales seleccionados por su resistencia eléctrica.

compresibilidad — el cambio en volumen de una unidad de volumen
de un fluido cuando se somete a un cambio de una unidad de presién.

conductivo — que tiene la habilidad de actuar como transmisor de
electricidad. La electricidad fluira a través del metal, por tanto el metal
es conductivo.

conducto de alimentacion — soldadura cénica anexada a los me-
canismos de alimentacién/corte que ayuda a centrar la copa del arbol.

conducto de descarga — Dirige la descarga de astillas desde el
mecanismo de corte en la direccion deseada.

conductor — un alambre, cable u otro cuerpo o medio adecuado para
transportar corriente eléctrica.

conductor energizado— un aparato que transmite corriente eléctrica.

conjunto de la soldadura del pivote — la estructura situada arriba
del bastidor deslizante en una grua perforadora de presién que sos-
tiene el mastil.

contactor — un interruptor controlado electrénicamente que se utiliza
para encender o apagar un circuito de energia eléctrica.

contaminar — resultar inadecuado o sucio por la introduccién de
materiales extrafios o indeseables.

conteo de particulas — un conteo visual del nUmero de particulas
contaminantes en una cantidad de fluido hidraulico.

contratuerca — una tuerca que se atornilla firmemente contra otra
tuerca para evitar que se afloje.

control — un dispositivo, como una palanca o manivela, que es ac-
cionada por el operador para regular la direccién y velocidad de una
o mas funciones de una unidad.

control de acelerador — un dispositivo manual, hidraulico o eléctrico
usado para regular la velocidad del motor del vehiculo o un auxiliar.

control de mano — una palanca de control operada con la mano
ubicada en la estacion de control y usada para regular una funcién
de una unidad, en donde la velocidad de la funcién es proporcional a
la distancia que se mueve el control.

control del compensador — un control para una bomba de despla-
zamiento variable que altera el desplazamiento enrespuesta a cambios
de presion en el sistema en relacion con su presion de disefio ajustada.

control hidraulico — un control que es accionado por fuerzas induci-
das hidraulicamente.

controlador de freno — interfaz entre el vehiculo de remolque y los
frenos eléctricos del remolque. Se puede activar por inercia o segin
la demora en la activacion de los frenos del vehiculo. Por lo general,
en el compartimiento de manejo del vehiculo de remolque, con una
linea eléctrica hasta el conector de cables del remolque. La mayoria
requiere que el usuario ajuste el nivel de frenado para compensar
las distintas cargas del remolque. Necesario para el uso de frenos
eléctricos en remolques.

controlador de gestion de baterias — un médulo de control dentro
del sistema de gestion de baterias.

controles bajo rotacién — controles localizados en el chasis y usados
para operar algunas o todas las funciones de la unidad.

controles del estabilizador — los controles para operar los estabi-
lizadores.

controles inferiores — los controles en el vehiculo, tornamesa o ped-
estal, usados para operar algunas o todas las funciones de la unidad.

controles superiores — los controles localizados en o al lado de la
plataforma usados para operar algunas o todas las funciones de la
unidad.

controles superiores extensibles — un panel de control superior
en una grua perforadora que estd montado en un tubo que puede
ser deslizado dentro de otro tubo cuando una extension adicional es
necesaria, como por ejemplo el unir el panel de control a un aguilén con
la parte exterior del tubo exterior fijo a la punta de la pluma superior,
o cuando se fija el panel de control superior a la punta de la pluma
con el tubo exterior unido a las secciones acampanadas transferibles.
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controles superiores no transferibles — un panel de control superior
en una grua perforadora que esta instalado en forma permanente a la
punta de la pluma superior.

controles superiores transferibles — un panel de control superior en
una grua perforadora que puede fijarse a la punta de la pluma superior
o a los flancos transferibles con un pasador de tope.

convertidor de torque — un dispositivo giratorio para transmitir y
amplificar un par de fuerzas, especialmente por medios hidraulicos.

copa de engrase — consulte grasera.

cordén de seguridad — un componente en un sistema personal contra
caidas consistente en una banda o cuerda flexible, no metalica con
un conector en cada extremo para conectar un arnés para el cuerpo
a un punto de anclaje especificado en la punta de la pluma, usado
para atrapar y frenar a una persona en una caida de la plataforma.

corta circuito (breaker) — una forma de interruptor eléctrico que
se abre (dispara) para interrumpir un circuito cuando detecta un flujo
excesivo de corriente que puede ser causado por un corto circuito,
para proteger el cableado y los componentes contra dafios. Algunos
tipos de corta circuitos se reajustan automaticamente cuando deja de
estar presente una corriente excesiva y otros deben ser reajustados
manualmente.

corte parcial — corte parcial en las ramas para que éstas se doblen
hacialos troncos de los arboles y faciliten la alimentacion de la astilladora.

cortina para astillas — cortina de goma de deflexion anexada al
conducto de alimentacion.

corto circuito — una ruta inadvertida de baja resistencia establecida
entre dos puntos de un circuito eléctrico. Un corto circuito resultara
en un flujo excesivo de corriente.

cSt (centistoke) — una unidad métrica de viscosidad cinematica. Se
acostumbra usar como equivalente de la viscosidad cinematica de un
fluido con una viscosidad dinamica de un centipose y una densidad
de un gramo por centimetro cubico.

cubeta de perforadora — una caja tubular acoplada a la parte de la
caja de engranajes de una perforadora, que rodea al motor y provee
un punto de acoplamiento para el enlace de la perforadora.

cuchilla — consulte hoja.

cuerda — un corddn resistente y flexible que consiste de varias fibras
de alambre o fibras trenzadas o entrelazadas juntas.

cuerda para enrollado de la barrena — el cable o banda acoplado
al soporte de almacenamiento de la barrena que se usa para guardar
la perforadora y la barrena.

cuna para las ruedas — una calza o bloque colocado en el suelo
enfrente o detras de la rueda de un vehiculo para bloguear el movi-
miento de la rueda.

deflector de astillas — Dirige la descarga de astillas.

demulsibilidad — la habilidad de un liquido para expeler otro tipo de
liquido. Se usa comunmente para describirla habilidad de un fluido para
provocar que el agua se separe enlugar de mantenerse en suspension.

deposito de bolsa — un area abierta para almacenamiento de her-
ramientas en el chasis de una unidad.

deriva — 1: un cambio gradual y descontrolado de una posicion
ajustada de un actuador o componente. 2: una herramienta para
empuijar o insertar algo.

descanso de la plataforma — el miembro estructural acoplado al
chasis o carroceria para sostener y amortiguar la plataforma en la
posicién de viaje o descanso.

descanso de la pluma — el miembro estructural colocado en el
chasis o carroceria para sostener la pluma inferior en la posicion de
viaje o descanso.

descanso de lapluma superior— el miembro estructural que sostiene
la pluma superior en la posicion de descanso o viaje.

descarga eléctrica — pasaje de un arco tras una descarga disruptiva
dieléctrica.

descargar — liberar el flujo hidraulico, generalmente en forma directa
al tanque, para evitar la acumulacion de presion.

desconexion del servicio manual — un dispositivo en cualquier tipo
de vehiculo eléctrico que abre el circuito principal de alto voltaje o los
circuitos del vehiculo, y que solo se activa por medios no automaticos.

desdoblar—moveruna estructura con pivote como una pluma superior
articulada lejos de su posicion de almacenamiento.
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desenergizar — eliminar la energia eléctrica de un dispositivo, tal
como una bobina o valvula solenoide.

deslizamiento lateral — movimiento lateral de un componente causado
por una fuerza lateral aplicada externamente que vence la resistencia
hidraulica, friccion, etc. Se usa comunmente para describir la rotacion
de una pluma de grua perforadora causada por una carga lateral que
excede el ajuste de proteccién de carga lateral.

desplazamiento — la cantidad de fluido que puede pasar a través de
una bomba, motor o cilindro en una sola revolucion o carrera.

deteccion de proximidad — un circuito eléctrico que brinda un medio
para detectar la presencia del conector en la entrada del vehiculo,
como se describe en la norma SAE J1772.

diafonia — una forma de interferencia en la cual un circuito o canal
recibe una sefial no intencional de otro.

diafragma—Ilamina de material semiflexible que forma una separacion.

diagnostico — se refiere a la practica de investigacion o analisis de
la causa o naturaleza de una condicion, situacién o problema.

diagrama de alcance — un dibujo que muestra los limites horizontal
y vertical de desplazamiento de la plataforma, punta de la pluma
superior y/o punta del aguilén a través de todas las configuraciones
posibles de angulo de la pluma inferior, extensién de la pluma, angulo
de la pluma superior, desplazamiento del brazo articulado y/o despla-
zamiento del elevador.

diagrama de rango — un diagrama que muestra el radio de carga y la
altura de la polea de una grtia perforadora en todas las configuraciones
de extension de la pluma y angulos de la pluma cubiertos por la tabla
de capacidad de carga correspondiente.

dieléctrica — que no conduce corriente eléctrica.

diente elevado — el diente individual de los dientes de engrane de
un cojinete de rotacion en el cual ocurre el juego minimo con el pifién
de rotacién. Esto se debe a una ligera diferencia entre las lineas real
y tedrica de elevacion del diente debido a tolerancias de manufactura.

diferencial de presion — la diferencia en presion entre dos puntos
en un sistema o componente.

dinamometro — un instrumento para medir fuerza o mecanica.

diodo — un componente eléctrico que permite el flujo de corriente en
una direccién pero no en la direccién inversa.

diodo emisor de luz (LED) — un diodo semiconductor que emite
luz cuando se somete a un voltaje aplicado. Los LEDs se usan para
pantallas electronicas.

disco — el componente rotativo que cubre las hojas de una astilladora
con disco.

dispositivo aéreo — un dispositivo montado en un vehiculo con un
ensamble de pluma extensible o articulada, o ambas, disefiado y usado
para posicionar personal. El dispositivo también puede usarse para
manejar material, si esta disefiado y equipado para ese fin.

dispositivo aéreo aislado — un dispositivo aéreo con componentes
dieléctricos disefiado y probado para cumplir con la clasificacion de
aislamiento eléctrico especifico consistente con la placa del nombre
del fabricante.

dispositivo aéreo con pluma articulada — un dispositivo aéreo con
dos o mas secciones de pluma conectadas en juntas que permiten
que una pluma pivotee respecto a la pluma adyacente.

dispositivo aéreo de pluma extensible — un dispositivo aéreo con
un ensamble de pluma telescopica o extensible.

dispositivo aéreo no sobrecentro — un tipo de dispositivo aéreo
con pluma articulada en el cual la pluma superior no se desdoblara
desde la posicion de almacenaje mas alla de la posicién vertical sin
importar la posicién de la pluma inferior.

dispositivo aéreo o grua perforadora no aislados — un dispositivo
aéreo o grua excavadora que no estan disefiados, fabricados o proba-
dos para cumplir ninguna clasificacion dieléctrica.

dispositivo aéreo sobrecentro — un tipo de dispositivo aéreo de
pluma articulada en el cual la pluma superior puede desdoblarse desde
la posicion de almacenaje mas alla de una posicion vertical.

dispositivo de cufia — Mantiene las hojas de corte en su lugar en
las astilladoras con tambor.

dispositivo para control de gradiente — un dispositivo en la parte
superior de una pluma aislada que reduce el(los) nivel(es) de tension
eléctrica por debajo de los considerados como disruptivos.



disulfuro de molibdeno — un quimico inorganico de color negro
que se usa como lubricante seco y como aditivo para grasa y aceites.
El disulfuro de molibdeno tiene un punto de fusion muy alto y no es
soluble en agua.

doblar —mover una estructura pivoteante de manera que una pluma
superior articulada quede hacia su posicion de almacenamiento.

doble elevador — un elevador con dos brazos para soportar carga. El
sistema de doble elevadorincluye un pedestaliinferior, un brazoinferior,
cilindro(s) para el brazo inferior, levantador, brazo superior, cilindro(s)
para el brazo superior y pedestal superior, mas enlaces paralelos en
las secciones tanto inferior como superior.

dosificar — regular la cantidad de flujo de un fluido.

dosificar entrada — regular la cantidad de flujo de fluido hacia un
actuador o sistema.

dosificar salida — regular el flujo del fluido de descarga de un ac-
tuador o sistema.

drenaje — un pasaje o linea de un componente hidraulico que retorna
el fluido de una fuga al tanque o depdsito.

eficiencia — la relacion de salida a entrada. La eficiencia volumétrica
de una bomba es la salida real en gpm dividida entre la salida tedrica
o de disefio. La eficiencia general de un sistema hidraulico es la po-
tencia de salida dividida entre la potencia de entrada. La eficiencia se
expresa generalmente como un porcentaje.

eje de extension de la barrena — el eje instalado en el tubo de la
barrena para conectar el eje de salida de la perforadora a la barrena.

electrocucion — recepcion de una descarga eléctrica que resulta
en la muerte.

electrohidraulico — una combinacion de mecanismos de control
eléctricos e hidraulicos en la que un actuador controlado eléctrica-
mente se usa para cambiar de posicion el carrete en una valvula de
control hidraulico.

elemento motor — el ensamble de la caja de engranajes y motor
en un levantador de carrete que se conecta y desconecta del eje de
mando mediante el ensamble del embrague.

elevador — un sistema localizado entre la tornamesa y el sobrechasis
de un dispositivo aéreo que se usa para subir el dispositivo aéreo para
aumentar la altura de trabajo de la plataforma. Este sistema puede
configurarse como un elevador sencillo o un elevador doble.

elevador de carrete — un dispositivo usado para sostener y mover
carretes de cable desde el piso del vehiculo.

elevador sencillo — un elevador con un brazo para movimiento de
carga. El sistema de elevador sencillo incluye un pedestal inferior,
brazo, cilindro(s) de brazo, enlaces paralelos y pedestal superior.

émbolo — una parte de forma cilindrica que se usa para transmitir
un impulso; un ariete.

embrague — el dispositivo en un elevador de carrete que permite la
conexion o desconexién del eje y el impulsor; transferencia controlada
de fuerza de rotacion desde el motor hacia la salida hasta el eje.

embrague de mordaza — consulte embrague de tambor.

embrague de tambor — un embrague que consiste de dos o mas
tocones motrices que acoplan tocones motrices similares para trans-
mitir una torsién. Se usa normalmente entre la caja de engranajes
y el tambor del cable en malacates montados al frente o en el piso.

embrague macho — consulte embrague de tambor.

empaque —un empaquetamiento fabricado de un material deformable,
generalmente en la forma de una placa o anillo, usado para una unién
de presion entre partes estacionarias.

empaque O —un anillo de material con una seccién transversal circular
gue se usa como empaque, fabricado generalmente de hule sintético.

en linea — la instalacién de un componente en serie entre dos partes
de una linea hidraulica o conductor eléctrico de manera que el flujo en
la linea hacia el componente pase a través del componente y contintie
por la linea o conductor del otro lado.

energia — la habilidad o capacidad para realizar un trabajo, medida
en unidades de trabajo.

energizar — enviar energia eléctrica a un dispositivo, tal como la
bobina de una valvula solenoide.

enfriador — un intercambiador de calor usado para eliminar calor
del fluido hidraulico.

enganche de remolque — tipo de acoplador comun y resistente que
utiliza un gancho de remolque anexado a un vehiculo de remolque
para tirar de un remolque con un ojo de luneta.

enlace — la estructura secundaria de carga de un brazo articulado.

enlace de compensacion — un enlace mecanico que sirve como
conector entre la tornamesa y el mecanismo de impulso de la pluma
superior. Al subirse o bajarse la pluma inferior, este enlace hace que
la pluma superior mantenga su angulo relativo en relacion al piso.

enlace de la perforadora — el miembro estructural que acopla la
perforadora al soporte de colgado de la perforadora.

enlace de tijera — el varillaje mecanico en un elevador de carrete
usado para conectar el cilindro de elevacién al brazo.

enlace paralelo — la estructura secundaria para transporte de carga
de un elevador.

ensamble de rueda cerrada — un ensamble de rodillos de acero
usado como parte de un sistema para tensar cable.

entrada del vehiculo — un dispositivo eléctrico en el que se inserta
el conector a fin de transferir energia e intercambiar informacion.

entrega — el volumen de fluido descargado por una bomba en un
momento dado, expresado generalmente en galones por minuto (gpm).

EPRV — consulte valvula reductora de presion electroproporcional.
ePTO — consulte toma de fuerza eléctrica.

equipo de suministros para vehiculos eléctricos (EVSE) —los con-
ductores, incluidos los conductores sin conexion a tierra, con conexion
a tierra, y los conductores conectados al equipo, los conectores para
vehiculos eléctricos, los enchufes accesorios y todos los otros acceso-
rios, dispositivos, enchufes o aparatos instalados especificamente con
el fin de proporcionar energia desde el cableado de las instalaciones al
vehiculo eléctrico. Cargar cables con enchufes NEMA 5-15P y NEMA
5-20P se considera un equipo de suministros para vehiculos eléctricos.

escudo conductivo — un dispositivo usado para proteger el sistema
del electrodo de prueba inferior contra acoplamientos capacitivos.

esfuerzo cortante — una accion o tensién que resulta de aplicar
fuerzas opuestas que intentan separar una parte en dos piezas que
después se deslizan una sobre otra en direcciones opuestas a lo largo
del plano de separacion.

espacio de aire — separacion fisica desde una salida de descarga
hasta el borde de un tanque. Por lo general, se utiliza como un dis-
positivo de prevencion del reflujo para llenar tanques desde fuentes
municipales de agua.

esquema hidraulico—undibujo que usa simbolos hidraulicos comunes
para representar el sistema hidraulico de la unidad.

estabilidad — una condicion de una unidad movil en la que la suma
de los momentos que tienden a volcar la unidad mévil es menor que la
suma de los momentos que tienden aresistir la volcadura; la capacidad
de la unidad mévil para resistir un vuelco.

estabilidad al corte — resistencia al corte del aditivo para mejorar el
indice de viscosidad de un fluido.

estabilizador — 1: un miembro estructural, que cuando se extiende
o aplica adecuadamente en suelo firme o cojinetes de estabilizador,
ayuda a estabilizar la unidad movil. 2: dispositivo o sistema utilizado
paraestabilizar una unidad mévil (MEWP) sosteniéndola o nivelandola.

estabilizador de vigamovil—un estabilizador extensible con un punto
de pivoteo en la parte superior del brazo no extensible y una varilla
unida al brazo extensible, de manera que el ensamble del brazo rote
sobre el punto de pivoteo para aumentar la apertura del estabilizador
cuando se extiende.

estabilizador de zapata plana — un estabilizador que tiene una
zapata fija en posicién horizontal.

estabilizador en bastidor en A — un estabilizador extensible con
dos miembros diagonales conectados por la parte superior y unidos
cerca de la seccion media por un segmento transversal horizontal. Se
asemeja a una letra “A” de base amplia.

estabilizador en bastidor X — estabilizador extensible que tiene dos
miembros diagonales que estan conectados en la parte superior en
forma traslapada Se asemeja a una “X” de base amplia.

estabilizador radial — un estabilizador en el cual el brazo mévil del
estabilizador pivotea en un arco alrededor de una conexion de pasador
entre el brazo y una estructura de soporte al bajar y subir el brazo.

estabilizador tipo afuera y abajo — un estabilizador con patas hori-
zontales y verticales extensibles controladas en forma independiente.
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estabilizador tipo bastidor en A modificado — un estabilizador
extensible que tiene una configuracién como una gran “A” de base
amplia con la parte superior abierta.

estabilizar — proveer estabilidad adecuada para una unidad mévil y
permitir la operacion del(los) dispositivo(s) montado(s) en el vehiculo.

estacion base — un dispositivo utilizado para montar un transmisor
de control por radio en una plataforma.

estacion de control — una posicion en la que se localizan los con-
troles para la operacion de la unidad. Estas posiciones pueden incluir
la plataforma, la punta de la pluma superior, la tornamesa, el pedestal
o el bastidor trasero del vehiculo.

estado de carga (SOC) — un parametro de bateria definido como
la relacion de la capacidad disponible con la carga maxima posible
que puede almacenarse en la bateria, expresada como un porcentaje
de 0 a 100.

estado de salud — condicion en la que se encuentra un médulo,
paquete o celda de bateria en comparacion con su estado ideal,
expresado como un porcentaje de 0 a 100.

estaquear — deformar ligeramente las roscas de un sujetador o
material en la unién entre dos componentes colocando la hoja de un
punzoén o cincel en las roscas o junta y golpeandolo con un martillo. El
material deformado sirve para evitar que se aflojen los componentes.

estructura de proteccion contra vuelcos (ROPS) — estructura de
compartimiento del operador (por lo general, cabina o marco) disefiada
para proteger a los operadores del equipo, de lesiones provocadas
por vuelcos.

EVSE — consulte equipo de suministros para vehiculos eléctricos.

extensible — capaz del movimiento lineal de una o mas porciones de
un ensamble para aumentar la extension o alcance total del ensamble.

extension secuencial —la operacion mediante la cual una seccion de
la pluma en un ensamble de pluma extensible completa su extension
o retraccion antes de que inicie su movimiento la siguiente seccion.

extractor de postes — un aparato consistente en un cilindro hidrau-
lico, cadena y otros componentes usados para aflojar un poste de
servicios del suelo.

extremo de la base — 1: el extremo cerrado de un cilindro hidraulico
opuesto al extremo en el cual se extiende el vastago. 2: el extremo
de una pluma extensible mas cercano a la tornamesa. 3: el extremo
de una pluma articulada que permanece colocado mas cerca de la
tornamesa cuando la pluma se desdobla completamente.

extremo del capuchén — consulte extremo de la base.

extremo del vastago — el extremo de un cilindro donde se ubica el
componente de extensién o vastago.

fairlead — el grupo de rodillos de acero en la plataforma de un co-
locador de cable que guia el cable o torzal de suspension durante el
proceso de colocacion.

familiarizacion — mostrar la ubicaciéon del manual del operador y
demostrar las funciones de control, las caracteristicas de seguridad y
las caracteristicas operativas especificas de un modelo particular de
dispositivo aéreo a un operador capacitado.

fase — un alambre o cable conductivo usado para transmitir corriente
eléctrica de alto voltaje. La frase “fase a fase” puede referirse a dos
conductores de un sistema de linea eléctrica de tres fases.

FeedSense® — mantiene la velocidad del mecanismo de corte au-
tomaticamente.

fibra de vidrio — vidrio en forma fibrosa que se afiade como refuerzo
de un plastico usado en la fabricacién de diversos productos.

fibra optica — el uso de fibras transparentes de vidrio o plastico que
transmiten sefales luminosas a lo largo de la extension de la fibra.
Se usa comunmente para transmitir sefiales desde un control remoto.

filter cart — un dispositivo portatil que puede conectarse al sistema
hidraulico de una unidad para filtrar el agua y/u otros contaminantes
fuera del fluido en el sistema hidraulico.

filtro — un dispositivo a través del cual se hace pasar un fluido para
remover y retener contaminantes no solubles de un fluido.

filtro de la linea de retorno — un filtro localizado en una linea de
retorno de un sistema hidraulico o en la entrada de un tanque hidraulico
que limpia el fluido que fluye del sistema hidraulico al tanque.

filtro magnético separador de succion — consulte canastilla mag-
nética de succion.
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flanco — en un sistema de retencion de flanco y pasador, una placa
terminal soldada en un extremo del pasador. El propésito del flanco
es posicionar el pasador en la conexion.

flancos transferibles de la pluma — flancos de la pluma en los que
puede montarse una guia de postes, que pueden fijarse a la punta de
la pluma intermedia o de la pluma superior de una grtua perforadora.

fluido — un liquido formulado especialmente para ser usado como un
medio para transmitir potencia en un sistema hidraulico.

flujo—elmovimiento de un fluido generado por diferencias de presion.
forro — consulte forro de plataforma.

forro aislado — un revestimiento hecho de material no conductor
(aislado) y disefiado para caber dentro de la plataforma.

forro de plataforma — un componente fabricado de un material con
alta resistencia dieléctrica que se disefia para insertarse en una plata-
forma para cubrir las paredes y el fondo de la plataforma.

FPS — Sociedad de Energia Fluida.

frecuencia — el numero de veces que ocurre una accion en una
unidad de tiempo.

freno — un dispositivo usado para frenar o detener la rotacion o movi-
miento de un componente como una caja de engranajes de rotacion, un
malacate, unaplataforma nivelada por gravedad o una barra de anclaje.

freno de carrete — un componente del motor del carrete que evita
el sobregiro de los carretes de cable en una base de transporte y el-
evador de carrete. El freno se usa para mantener tension en el cable
0 suspension cuando se usa con el motor del carrete.

fuerza — un empuje o jalén medido en unidades de peso.

fusible de velocidad — una valvula hidraulica que se usa para detener
el flujo de un fluido cuando la velocidad de flujo alcanza un valor de
corte predeterminado.

gancho de remolque — la parte “base” del enganche de remolque
que se anexa al vehiculo de remolque.

gato — miembro estructural que se extiende de manera vertical al
suelo para ofrecer estabilidad a una unidad movil o brindar un medio
para elevarla o nivelarla.

gelcoat — un recubrimiento protector usado en componentes de fibra
de vidrio para evitar la entrada de humedad a las fibras de vidrio y para
retardar el efecto degradante de la luz ultravioleta en la fibra de vidrio.

GFl — interruptor de falla a tierra.
gpm — galones por minuto.

grasera — una junta pequefia que actia como la conexién entre un
inyector de grasa y el componente a ser lubricado.

grillete — consulte argolla.

grua — una maquina utilizada para elevar y mover objetos por medio
de cables unidos a una pluma movil.

grua perforadora aislada — una grua perforadora disefiada para y
fabricada con una o mas plumas de fibra de vidrio para ser usada cerca
de conductores energizados con un maximo de 46 kV fase a fase.

guardacable — 1: dispositivo mecanico acoplado a un cable que se
usa para mantener la posicion del cable en una polea. 2: un compo-
nente usado para prevenir que un cable o linea de malacate se salgan
de una polea.

guardacabos — un anillo metalico alrededor del cual se hace pasar
una cuerda y se da vuelta para formar un lazo u ojal.

guia de cable — un soporte montado en una pluma para guiar la
linea del malacate.

guia de poste — un mecanismo en la punta de una pluma usado para
guiar y estabilizar un poste de servicios mientras se usa la linea del
malacate para subir o bajar el poste.

hebra— 1: uno de los grupos de fibras o alambres individuales en una
lineasintética o cuerda de malacate. 2:consulte filamento de suspension.

hélice — placa curva o serie de placas curvas soldadas juntas, for-
mando una espiral a lo largo del eje de una barrena o varilla de anclaje.

herramienta de pinza— un componente usado para sujetar un objeto
o lineas eléctricas usando un mecanismo articulado.

herramientas en la punta de la pluma — consulte circuito superior
de herramientas.

hertz (Hz) — una unidad de frecuencia igual a un ciclo por segundo.



hidrante — un tubo de descarga con una valvula y una embocadura
con las cuales puede sacarse agua de un depésito de agua.

hidraulica — ciencia de la ingenieria relativa a la presion y flujo de
fluidos.

HLIW — lavador de aisladores.

hoja—el componente reemplazable en elinstrumento de corte rotativo
que corta la madera para producir astillas de madera.

HOP — consulte sistema para proteccion contra sobrecarga hidraulica.

horquilla antirotacion — un sujetador con dos salientes que se sujeta
al interior de la tornamesa y se usa para prevenir el movimiento de la
coraza externa de la junta giratoria.

HTMA — Asociacion de Fabricantes de Herramientas Hidraulicas.

hundimiento — distancia medida verticalmente desde un conductor a
la linea recta que une dos puntos de soporte. Salvo que se disponga
lo contrario, el hundimiento al que se hace referencia se encuentra en
el punto medio del intervalo.

indicador de angulo de la pluma—undispositivo que indica el angulo
entre la linea central de la pluma y un plano horizontal.

indicador de caratula — un medidor o calibrador con una escala
circular calibrada y un émbolo centrado por resorte, usado como
dispositivo de medicion.

indice de modulacion — el tiempo “encendido” vs. el tiempo “apa-
gado” de un pulso con una sefal digital modulada. Este indice se
determina dividiendo el tiempo de encendido durante un ciclo entre
el tiempo total del ciclo.

indice de viscosidad (VI) — una medida de la resistencia de un flu-
ido a cambiar de viscosidad si hay un cambio de temperatura. Entre
mayor sea el nimero, menor sera el cambio de viscosidad al cambiar
la temperatura.

inductor quimico —sistema auténomo que permite aun operador mez-
clar sustancias quimicas liquidas o secas de manera rapida y segura.

inestabilidad — estado de una unidad movil (MEWP) en elque la suma
de los momentos que tienden a volcar la unidad es igual o mayor a la
suma de los momentos que tienden a resistir el vuelco.

Instituto Nacional Americano de Estandares (ANSI) — un érgano
autogobernado de profesionales cuyo objetivo primario es prevenir
accidentes mediante el establecimiento de requisitos para el disefio, la
fabricacion, el mantenimiento, el desempefio, el uso y la capacitacion
referente a bienes manufacturados incluyendo dispositivos aéreos y
perforadoras.

instructor — una persona calificada que capacita al personal de ser-
vicio o0 a un operador de un dispositivo aéreo/unidad mévil (MEWP).

instrumento de calibracién y diagnéstico (CADI) — instrumento
manual que puede conectarse temporalmente al sistema de control de
una unidad para ajustar distintos parametros del sistema de control.

intercambiador de calor— un dispositivo que transfiere calor a través
de una pared conductora de un fluido a otro o hacia la atmosfera.

interfaz de servicio AXIS — una interfaz de servicio que puede
conectarse temporalmente al sistema de control de una unidad para
permitir la calibracion y el diagnéstico de los parametros de control
con un dispositivo mévil conectado a Wi-Fi.

interferencia— cualquier energia que inhibe la transmision o recepcion
de sefiales eléctricas o de radio.

interruptor basculante — un interruptor eléctrico operado por una
palanca corta combinada con un resorte para abrir o cerrar rapida-
mente un circuito cuando la palanca se empuja en un pequeio circulé.

interruptor de almacenamiento de la barrena — un interruptor de
limite accionado por la barrena para interrumpir la operacion de la
perforadora en la direccion de almacenamiento cuando la barrena
llega a su posicion de almacenamiento en el soporte de la barrena.

interruptor de almacenamiento de la pluma—uninterruptor de limite
que se activa para cortar las funciones de la pluma inferior cuando la
plumallegaasu posicion de almacenamiento en eldescansode lapluma.

interruptor de dos polos, doble disparo (DPDT) — un interruptor o
relé eléctrico de seis terminales que conecta, al mismo tiempo, un par
de terminales a cualesquiera otros dos pares de terminales.

interruptor de dos postes, un disparo (DPST) — un interruptor o
relé eléctrico de cuatro terminales que, al mismo tiempo, abre o cierra
dos circuitos separados o0 ambos lados del mismo circuito.

interruptor de falla a tierra (GFI) — una forma de corta circuito de
accion rapida que se abre para interrumpir un circuito eléctrico si de-

tecta una fuga pequena de corriente a tierra, para proteger al personal
contra riesgos de descargas eléctrica de herramientas o cableado
eléctrico dafiados a través de monitorear cualquier diferencia en el
flujo de corriente entre los cables de corriente y neutral en el circuito.
Un desbalance que exceda un pequefio valor predefinido indica que
la corriente esta encontrando una ruta inadecuada a tierra y causa
que se dispare el corta circuito.

interruptor de mercurio — un interruptor que se cierra o abre cuan-
do un glébulo interno de mercurio se acerca o aleja de los contactos
cuando se inclina el interruptor.

interruptor de presion — un interruptor eléctrico que se acciona
cuando la presion hidraulica o neumatica aplicada a un puerto en el
interruptor alcanza un valor especifico.

interruptor de seleccion — un interruptor que se usa para dirigir una
corriente eléctrica a dos o mas circuitos eléctricos.

interruptor de un polo y doble disparo (SPDT) — un interruptor o
relé eléctrico de tres terminales que conecta una terminal a cualquiera
de otras dos terminales.

interruptor de un polo y un disparo (SPST) — un interruptor o relé
eléctrico que abre o cierra un circuito.

interruptor normalmente abierto — un interruptor que se abre para
evitar que la corriente fluya por él cuando no se acciona y se cierra
para permitir el flujo de corriente cuando se acciona.

interruptor normalmente cerrado — un interruptor que se cierra
para permitir el flujo de corriente a través de él cuando no se acciona
y que se abre para interrumpir el flujo de corriente cuando se acciona.

interruptor para soltar el remolque —dispositivo que activa automati-
camente el sistema de frenado de una unidad remolcada cuando se
separa del vehiculo de remolque involuntariamente.

ISO — Organizacién Internacional de Estandares.
JIC — Conferencia Industrial Conjunta.

juego — la separacion en el punto de contacto de los dientes entre
dientes de engranaje adyacentes o dos 0 mas engranajes acoplados.

juego de engranajes planetarios — un ensamble de engranajes den-
tados consistentes en un engranaje central (engranaje solar), un anillo
coaxial de dientes internos y varios pifiones intermedios (engranajes
planetarios) soportados en una base revolvente.

junta giratoria — un multiples de varios puertos que tiene una parte
giratoriay una estacionaria, se usa para proveer una conexion hidrauli-
ca continua entre lineas hidraulicas giratorias y estacionarias. Se usa
generalmente en la linea central de rotacion de unidades equipadas
con rotacion continua.

junta rotativa hidraulica — una junta conductora de fluido con dos
partes unidas que pueden pivotear libremente una sobre otra para
acomodar el movimiento de una linea hidraulica acoplada.

kilovoltios (kV) —aunidad de diferencia potencialigual a 1,000 voltios.

lado de la acera — el lado de un vehiculo opuesto al trafico cuando
el vehiculo se desplaza al frente en la direccion normal en un carril.

lado externo—ellado de un vehiculo hacia el trafico cuando el vehiculo
viaja hacia adelante en la direccion normal en un carril.

lados planos desde apretado al tacto (F.F.F.T.) — un método para
contar el niumero de lados planos al apretar un adaptador hidraulico
para establecer un valor de apriete.

laminado — dafio o separacion molecular del aditivo que mejora
el indice de viscosidad en un fluido hidraulico. La laminacién puede
ocurrir cuando el fluido fluye a través de sejoraciones minimas a alta
velocidad. La laminacién puede causar una pérdida permanente de
la viscosidad del fluido.

lavador de aisladores (HLIW)—un dispositivo montado en un vehiculo
disefnado para lavar aisladores de transmision y distribucion montados
en el poste y la estructura.

leva — una pieza giratoria o deslizante que imparte movimiento a
un rodillo que se mueve contra su borde o a un pasador libre para
moverse en su ranura sobre su cara o que recibe movimiento de dicho
rodillo o pasador.

limpieza— area de limpieza debajo del rodillo inferior de alimentacion.

linea — un tubo o manguera usado como pasaje para mover fluido
hidraulico.

linea central de rotacion — el eje vertical en el cual rota la tornamesa
de una unidad.
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linea de dos partes — unalinea de varias partes en una grua perfora-
dora en la cual la linea del malacate se dirige de la polea de la punta
de la pluma a un bloque de acoplamiento en la carga y a un punto de
acoplamiento estacionario de la pluma.

linea de partes multiples — el arreglo de la linea del malacate en
una grua perforadora en el cual la linea del malacate se coloca entre
la punta de la pluma y la carga dos o mas veces. Se usa un bloque de
fijacion en la carga y un bloque de fijacién o poleas adicionales en la
punta de la pluma para invertir la direccion de la linea del malacate. El
extremo de la linea del malacate se conecta a un punto estacionario
en la pluma o bloque de sujecion inferior. Una linea de partes multiples
se usa para reducir la tension en la linea del malacate a un valor por
debajodelacargade trabajo definida paralalinea del malacate cuando
se levanta una carga que excede la carga de trabajo de disefio para
la linea del malacate por la presion de un fluido hidraulico.

linea de presion — la linea que transporta fluido de la salida de una
bomba al puerto presurizado de una valvula o un actuador.

linea de retorno — una linea hidraulica usada para llevar el flujo de
descarga de un sistema o actuador hidraulico de regreso al tanque
a baja presion.

linea de sefal — consulte linea sensora.

linea del malacate — una linea para elevacion de carga consistente
en una cuerda sintética o de alambre.

linea sensora — una linea que transporta una sefial de presion
hidraulica de una valvula o actuador al control de compensacién en
una valvula de desplazamiento variable.

linear — en linea recta.

llave allen — una llave de seis lados que se acopla a la cabeza hex-
agonal de un tornillo o tornillo de ajuste.

LMAP — consulte momento de carga y proteccion de area.
LML — consulte sistema limitador del momento de carga (LML).

malacate — un mecanismo que consiste en una caja de engranajes
con un tambor giratorio cilindrico en el cual se enrolla una cuerda para
elevar un carga o tensar una linea.

malacate de arrastre — un malacate ubicado en tendedor de cable
que se usa paratensar el cable de suspension o un cable autosostenido
o remolcar un cable multiple.

malacate de la punta de la pluma — un malacate ubicado en la
punta de una pluma.

malacate de plumainferior— un malacate ubicado en la plumainferior.
malacate de tornamesa — malacate ubicado en la tornamesa.

manejo de materiales — capacidad de usar la pluma o accesorios
en la pluma para subir y colocar materiales.

mano — una extension del brazo elevador del carrete que permite
cargar el eje.

mastil —la estructura de una grua perforadora de presion que sostiene
la transmision de la barrena, el ariete, la barra kelly y el colocador de
postes.

mecanismo de pestillo de la perforadora — un mecanismo que
asegura la perforadora a la pluma inferior cuando esta guardada y a
la pluma extensible cuando no esta guardada.

mecanismo motriz de la pluma superior —Ilos componentes usados
para producir movimiento de la pluma superior en un dispositivo aéreo
de pluma articulada, tal como las varillas, cables, poleas y/o engranajes.

medidor de drenaje — consulte valvula.

medidor de flujo — instrumento usado para medir el caudal de flujo
del fluido en una linea o manguera hidraulica.

medidor de presion — un instrumento que despliega la presion hi-
draulica o neumatica detectada en un puerto en el dispositivo.

medidor portatil de resistividad — un dispositivo usado para probar
la resistencia eléctrica del agua. Se usa cominmente para probar el
agua de lavado para aisladores.

mesa de alimentacion — cubierta plegable o fija que restringe el
acceso del operador al mecanismo de corte.

micra (micrometro) — la millonésima parte de un metro o aproxima-
damente 0.00004".

microinterruptor — un pequefio dispositivo eléctrico que se usa
para encender o apagar una corriente eléctrica, o para cambiar las
conexiones en un circuito.
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modulacién de ancho de pulso (PWM) — un medio de transmitir una
sefial digital en ciclos continuos de pulsos en donde la extensién total
de tiempo para un ciclo de un pulso “encendido” y el siguiente periodo
“apagado” es constante y la extension de tiempo (ancho) del pulso
“encendido” en cada ciclo se varia (modula) en proporcién al nivel de
un parametro de entrada como la posicién de una palanca de control.

moédulo de bateria — un ensamble de bateria colocado dentro de
una estructura o gabinete que combina una cantidad fija de celdas.

maédulo de control de arranque/paro — un dispositivo eléctrico que
transmite sefiales del sistema de arranque/paro remoto de la unidad
al(los) component(es) o sistema(s) controlado(s), como la bomba DC
para operacion de emergencia y/o la marcha del vehiculo.

moédulo de distribucion de energia — el punto de conexién central
entre el chasis y los sistemas eléctricos de la unidad. Este dispositivo
se utiliza para suministrar energia de la bateria a la unidad cuando
se activa la toma de fuerza (PTO) o el selector de camiéon/maquina se
encuentra en la posicién maquina.

moli — consulte disulfuro de molibdeno.
molidisulfuro — consulte disulfuro de molibdeno.

momento — unfuerza multiplicada por la distancia perpendicular desde
la linea de accion de la fuerza a un eje o punto. La fuerza puede ser
el peso de un articulo, con la linea de accion vertical localizada en su
centro de gravedad. El momento se mide en unidades de fuerza por
distancia; por ejemplo, libras-pie o pie-libras.

momento de carga — el momento que actua en la direccion para
intentar volcar la unidad, que consiste en el momento total producido
por los pesos de la pluma, los accesorios de la pluma y la carga en
el cable del malacate.

momento de carga y proteccion de area (LMAP) — monitorea la
carga en la unidad y también el area de trabajo.

monitor de resistividad constante — dispositivo usado para medir
continuamente la resistencia eléctrica del agua de lavado en el tanque
de un lavador de aisladores.

montaje central — consulte montaje detras de la cabina.

montaje de pedestal — una configuracion de montaje para un dis-
positivo aéreo en la que la tornamesa esta montada en un pedestal
consistente en una estructura parecida a una caja.

montaje de poste — una configuracion de montaje para un dispositivo
aéreo en la que la tornamesa se monta en un pedestal que utiliza un
tubo vertical redondo como estructura primaria de carga.

montaje detras de la cabina—una posicion de montaje en el pedestal
localizada inmediatamente detras de la cabina del vehiculo en la linea
central longitudinal del chasis.

montaje en esquina — una posicion de montaje en el pedestal ubi-
cada detras del(los) eje(s) trasero(s) con la linea central de rotacion
ubicada en un lado del chasis.

montaje en puente — una configuracion de montaje en una unidad
en la cual la tornamesa esta montada en una estructura de pedestal
que forma un puente sobre el area de carga.

montaje trasero — una posicion para montaje del pedestal localizada
en o cerca del(los) eje(s) trasero(s) en la linea central longitudinal
del chasis.

mordazas de las guias de poste — brazos moéviles en una guia para
el poste usados para estabilizar y guiar un poste de servicios al subirlo
o bajarlo con la linea del malacate.

motor — un dispositivo que convierte energia hidraulica o eléctrica
en un movimiento giratorio continuo y torsion.

motor auxiliar — un motor montado separadamente que se usa para
proveer potencia al sistema hidraulico de la unidad.

motor de carrete — un componente de una base y elevador de carrete
usado para enrollar o desenrollar el cable o electrico o tensor.

motor de dos velocidades — un motor que tiene dos velocidades de
operacion y modos de par (baja velocidad, modo de par elevado y alta
velocidad parreducido) que pueden ser seleccionados por el operador.

muesca posicionadora— unaranuraque se corta en un eje o diametro
para colocar una chaveta.

multiple — un conductor de fluidos que provee multiples puertos de
conexion.

multiviscosidad — la viscosidad caracteristica de un fluido que
contiene aditivos que aumentan el indice de viscosidad. El fluido no
se adelgaza a altas temperaturas ni se espesa a bajas temperaturas



como un fluido sin estos aditivos. Esto le permite al fluido ser usado
en un rango mas amplio de temperaturas.

muién — un dispositivo de montaje consistente en un par de pivotes
cilindricos con proyecciones opuestas en los que puede girar o insta-
larse otro dispositivo.

no conductor —la caracteristica de una substancia que le permite
transmitir electricidad solamente en un grado muy pequefio cuando
esta limpia, seca y tiene un mantenimiento adecuado

no metalico — formado por materiales que no son de ningun tipo
de metal.

NPT — Rosca Nacional de Tuberia.

NPTF —Rosca Nacional para Tuberia de Fluidos, unarosca de tuberia
que se modifica a partir de la forma NPT para mejorar la resistencia
a fugas de fluidos de las roscas en una conexion.

ohmmetro — un instrumento usado para medir la resistencia en ohms
entre dos puntos en un componente o circuito eléctrico.

ojal — consulte sujetador de pasador forjado.

ojo de luneta — anillo de metal redondo utilizado en lugar de un
acoplador con bola en un remolque. Se adjunta al gancho del vehiculo
de remolque.

opcion a la medida — opcién que no se muestra en una forma de
pedido estandar y requiere trabajo adicional de ingenieria para ser
suministrada.

opcion estandar — una opcién que puede ordenarse en una forma
de pedido estandar y puede suministrarse sin trabajo adicional de
ingenieria.

operacion movil — uso descalzado del dispositivo aéreo mientras se
esta trasladando la unidad mévil (MEWP).

operada por piloto — condiciéon en que una valvula es activada por
presién hidraulica.

operador — una persona capacitada, autorizada y dedicada a la
operacion de la unidad.

orificio — una restriccion en un circuito hidraulico o neumatico, la
longitud del cual es pequefia en relacién a su diametro.

OSHA — Administracion de Seguridad e Higiene Ocupacional.
oxidaciéon — la reaccion de una substancia con el oxigeno.

palanca unica de control — un control con un gatillo de encla-
vamiento incorporado en la palanca, que permite al operador controlar
simultdneamente multiples funciones de las plumas y la tornamesa
desde la plataforma.

palanca universal de mando (joystick) — una palanca de control
de dos o tres ejes que permite al operador controlar varias funciones
en forma simultanea.

palanqueo — una ganancia en la fuerza de salida sobre la fuerza de
entrada; ventaja mecanica o multiplicacion de fuerza.

paleta — parte del disco que impulsa los residuos astillados hacia el
conducto de descarga.

panel de control principal — el panel de control inferior de la grua
que contiene las conexiones eléctricas entre el sistema de control de
la grua y los componentes, como el modulo de distribucion de poten-
cia y la valvula de vaciado o bloqueo. El panel de control principal
se utiliza junto con un panel secundario para proporcionar controles
inferiores duales.

panel de control secundario — panel de control inferior de la grda
que estéa configurado como una terminal remota del panel principal. El
panel secundario se utiliza junto con un panel primario para proporcionar
controles inferiores duales.

paquete de la bomba — ensamble que consiste en un motor, una
caja de engranajes y una bomba, que esta montado a una base rigida
y se utiliza para pulverizar.

paquete para manejo de materiales — el sistema en un dispositivo
aéreo que consiste de un aguilon y malacate usados para levantar
materiales a la punta de la pluma superior.

par motor — el par de fuerzas producido por un dispositivo giratorio
como un motor o una caja de engranajes a una velocidad de rotacion
especifica.

parametros limite —la cantidad de sefial (potencia de arranque) dada
aunavalvula de control cuando el control acaba de moverse de neutral.

pasador — un dispositivo estructural cilindrico usado para permitir
una union de pivoteo o para conectar partes acopladas.

pasador cilindrico — un pasador formado enrollando una placa del-
gada y plana de metal para formar un cilindro. Se usa generalmente
insertandolo en un orificio para servir como dispositivo de retencion.

pasador de corte — un pasador reemplazable que evita el movi-
miento entre dos partes adyacentes al producir una carga de corte
en el pasador y que puede ser disefiado para fallar bajo carga para
proteger otras partes.

pasador de muién — un pasador cilindrico de pivoteo que forma
parte de un munon.

pasador de plataforma — el pasador horizontal que se usa para
sujetar el soporte de montaje de la plataforma a la punta de la pluma
superior. El soporte de montaje pivotea sobre este pasador para nivelar
o colocar la plataforma.

pasador de la pluma — el pasador horizontal que conecta la pluma
inferior a la tornamesa o el elevador.

pasador de la punta de la pluma — un pasador horizontal en la punta
de la pluma superior. Los soportes para montaje de la plataforma y
los dispositivos para manejo de materiales se sujetan a este pasador.

pasador de la tapa — Junto con los pernos, mantiene juntas las dos
mitades superiores de la carcasa del disco.

pasador del codo — el pasador horizontal que acopla la pluma su-
perior a la pluma inferior en un dispositivo aéreo de pluma articulada.
Se usa en dispositivos aéreos con la pluma superior montada sobre
la pluma inferior.

pasaje — una ruta maquinada o perforadora para conducciéon de
fluidos que queda en el interior o pasa a través de un componente.

paso de cableado — la extension de la cuerda de alambre en la cual
una linea hace una espiral completa alrededor de la cuerda.

pedestal — la base estacionaria de una unidad que sostiene la tor-
namesa y esta acoplada al sobrechasis o bastidor del vehiculo.

pedestal inferior — la estructura dentro de un elevador que conecta
el elevador al sobrechasis.

pedestal superior — la estructura dentro de un elevador que conecta
el elevador al cojinete de rotacion del dispositivo aéreo.

peligro — indica una situacion peligrosa que, de no ser evitada, tendra
como resultado la muerte o una lesiéon grave. Este término se debe
limitar a las situaciones mas extremas.

pendiente alta— pendiente que es mas alta que los limites permitidos
del indicador de pendiente para la estabilidad, impresa en la placa del
numero de serie de la unidad.

penetracion — la distancia desde la cual se eleva el marco del vehi-
culo desde el punto en que los estabilizadores hacen contacto con la
superficie del suelo hasta que se detiene la extension de los cilindros
del estabilizador.

perforadora — el mecanismo que impulsa la barrena.

perno — un sujetador cilindrico con roscas externas de tornillo en un
extremo una configuracion de cabeza, tal como hexagonal, cuadrada
o redonda, en el otro extremo, que cumple con las especificaciones
de dimensiones y materiales publicadas para pernos. (Estas especifi-
caciones son diferentes a las de los tornillos).

perno de ajuste — un componente de un sistema motriz por cable
roscado en ambos extremos y tiene un hexagono plano para ajuste
en el centro. Asegura el cable motriz al vastago del cilindro y puede
usarse para ajustar la tension del cable motriz.

perno Huck — un sujetador que se coloca en posicion y alarga cuando
se instala. Se usa generalmente para instalar el pedestal, sobrechasis
y/o estabilizadores al bastidor de un vehiculo.

peso del enganche — el peso descendente aplicado por el equipo
remolcado ala bola de enganche. Porlo general, el peso del enganche
no debe ser superior al 10 por ciento del peso bruto del remolque.

peso del vehiculo sin carga — el peso total de la unidad movil ter-
minada sin carga util.

pestillo — un dispositivo para colocar y sostener una parte mecanica
en relacién a otra de manera que el dispositivo pueda ser soltado al
aplicar fuerza a una de las partes.

piloto de control — una sefal eléctrica que es alimentada por el
ESVE. Este es el conductor de control principal, esta conectado al
equipo a través del circuito de control en el vehiculo y lleva a cabo
las siguientes funciones: verificar que el vehiculo esté presente y
conectado, permitir la energizacion y desenergizacion del suministro,
transmitir la capacidad nominal de corriente del equipo de suministro
al vehiculo, y establecer los requisitos de ventilacion.
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pinén — un engranaje con un pequefio numero de dientes que ha
sido disefiado para engranar con un engranaje de mayor tamafio.

pifiion de rotacion — el engranaje en el eje de salida a la caja de
engranajes de rotacion que engrana con los dientes del cojinete de
rotacion e impulsa el movimiento giratorio de la tornamesa.

piston — una parte de forma cilindrica que se inserta en un cilindro o
diametro de cilindro y transmite o recibe movimiento lineal por medio
de un vastago de conexion u otro componente.

placa — 1: una hoja delgada de material rigido que se instala en otra
superficie con un adhesivo y/o sujetadores mecanicos y se usa para
mostrar instrucciones, informacion y advertencias. 2: También puede
referirse a una calcomania.

plataforma — el componente para movimiento de personal de una
unidad, montado en la punta de la pluma superior.

plataforma de montaje lateral — una plataforma que se acopla a un
soporte de montaje que se extiende desde un lado de la punta de la
pluma, colocando la plataforma (y el pivote de rotacion de la plataforma,
si cuenta con uno) a un lado de la punta de la pluma.

plataforma estacionaria— una plataforma que no puede rotar sobre un
eje vertical para cambiar su posicién en relacién a la punta de la pluma.

plataforma giratoria — una plataforma que puede rotar sobre un
eje vertical para cambiar su posicion respecto a la punta de la pluma.

plataforma hombre y medio — una plataforma para un hombre de
mayor tamafio.

plataforma montada en extremo — una plataforma que se acopla
a un soporte de montaje que se extiende mas alla de la punta de la
pluma, colocando la plataforma (y el pivote de rotacion de la plata-
forma, si cuenta con uno) después del extremo de la pluma superior.

plataforma para dos personas — una plataforma disefiada para
transportar a dos personas. Generalmente mide 24" (60 cm) de ancho
x 48" (1.21 m) de ancho.

plataforma para empalmes — una plataforma de fibra de vidrio
equipada con una puerta y pestillo.

plataforma para un hombre — una plataforma disefiada para trans-
portar una persona. Generalmente mide 24” (60 cm) de ancho x 30”
(76 cm) de ancho o 24" (60 cm) de ancho x 24" (60 cm) de ancho.

pluma — componentes estructurales principales de un dispositivo
aéreo que sostienen y elevan la plataforma y la carga.

pluma base — consulte pluma inferior.

pluma inferior — la seccion de pluma en un ensamble que se acopla
a la tornamesa o elevador y que soporta la pluma superior o pluma
intermedia.

pluma intermedia — una seccién extensible de la pluma que se
localiza entre la pluma superior y la pluma inferior en un ensamble
de pluma extensible.

pluma segunda etapa — consulte pluma intermedia.

pluma superior — la seccioén de pluma en un ensamble que esta
mas alejada de la tornamesa cuando el ensamble de la pluma esta
completamente extendido o desdoblado y que soporta la polea de la
punta de la pluma y/o la(s) plataforma(s).

pluma tercera etapa — consulte pluma superior.

polea — una rueda ranurada usada para sostener y guiar una linea de
malacate o cable de nivelaciéon a un punto de cambio en la direccién
de movimiento de la linea o cable.

polea de la punta de la pluma — la polea en la punta de la pluma
superior de una perforadora que contiene una sola polea, que transporta
la linea del malacate cuando se desplaza del malacate a la carga.

polea de vacio de la punta de la pluma — la polea superior en la
puntade la pluma superior de una perforadora que contiene dos poleas,
que transporta la linea del malacate cuando se desplaza del malacate
a la polea inferior (polea de la punta de la pluma).

polietileno — plastico a prueba de humedad.

portacarrete — un dispositivo usado para sostener y transportar
carretes de cable en un vehiculo.

portamangueras — un componente flexible que contiene lineas
hidraulicas, eléctricas y/o neumaticas, montado generalmente en el
interior o un lado de una pluma extensible. Al extenderse la pluma, el
portamangueras se desdobla en un movimiento de desenrrollado para
permitir que las lineas se extiendan con la pluma.
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posicion — identifica la cantidad de posiciones de operacion de un
carrete de la valvula; es decir, una valvula de dos posiciones tiene dos
posiciones de operacion.

poste —una pieza cilindrica larga de un material como madera, metal o
concreto que seinstala en posicion vertical para usarse como estructura
de soporte para lineas de energia y comunicaciones.

poste gin — un aparato de retencion de fase vertical que se acopla
a una plataforma o la punta de la pluma superior.

potencia — trabajo por unidad de tiempo medido en caballos de
fuerza (HP) o wats.

potenciometro — unaresistencia variable que se conecta para actuar
como divisor de voltaje eléctrico.

potenciometro de ajuste — un potenciémetro usado para realizar
ajustes finos en un circuito durante su fabricacién o calibracion, tipi-
camente girando un tornillo ranurado de ajuste.

precaucion — indica una situacion peligrosa que, de no ser evitada,
podria tener como resultado una lesion leve o moderada.

presion — la fuerza aplicada en un area dada. Puede expresarse en
libras por pulgada cuadrada (psi).

presion absoluta — una escala de presién con el punto cero en un
vacio perfecto.

presion atmosférica— presion sobre todos los objetos en la atmdsfera
debida al peso del aire que los rodea. Al nivel del mar, aproximadamente
14.7 psi (100 kPa) absolutos.

presion de carga — la presion, sobre la presion atmosférica, a la cual
se fuerza la entrada de fluido al sistema hidraulico.

presion de escape — la presion a la cual una valvula accionada por
presion, como una valvula de alivio, comienza a pasar fluido.

presién de precarga — la presion del gas comprimido en un acumu-
lador antes de afadir algun fluido.

presion de retorno — presion existente en el flujo de descarga de un
actuador o sistema hidraulico. Incrementa la presion requerida para
operar un actuador bajo una carga dada.

presion de ruptura — la presién interna minima que causa que una
manguera, tubo, cilindro u otro componente hidraulico o neumatico
se rompa o abra.

presion de sobremando — la diferencia entre la presion de comienzo
de apertura de una valvula y la presion alcanzada cuando la valvula
pasa el flujo completo.

presion piloto — presion auxiliar usada para accionar o controlar
componentes hidraulicos.

psi — libras por pulgada cuadrada.
PTO — consulte toma de fuerza.

puerto — una abertura interna o externa para la entrada o escape de
fluidos en un componente.

puerto cruzado — una ruta hidraulica conectada entre dos rutas de
flujo opuestas de un circuito hidraulico que permite que fluya una ruta
entre las dos rutas en lugar de fluir por un actuador. Permite detectar
la presion en una ruta por un componente instalado en la otra ruta.

pulidora — una pequefa herramienta manual giratoria para pulir.

pulsar — una valvula piloto operada por solenoide que produce una
salida de presion piloto variable proporcional al ciclo de funcionamiento
de la sefial de PWM aplicada al solenoide.

punta de la pluma — 1: el extremo de la pluma extensible que esta
mas alejado de la tornamesa. 2: el extremo de una pluma articulada
que queda colocado mas lejos de la tornamesa cuando la pluma se
desdobla completamente.

punta de la pluma superior — la punta de la pluma de una pluma
superior.

punto de vertido — la temperatura mas baja a la que un fluido fluira
o vertira bajo condiciones especificas.

punto punzante — un lugar en particular donde un cuerpo humano
0 una parte del cuerpo puede ser punzada o atrapada entre partes
mecanicas en movimiento.

purga — reducir la presién atrapada en un sistema, linea o compo-
nente hidraulico a un estado cero al permitir que el fluido escape bajo
condiciones controladas a través de una valvula o escape.

PWM — modulacién de ancho de pulso.
r.p.m. — revoluciones por minuto.



radio comunicacion — comunicacion por medio de ondas de radio.

radio de carga — la distancia horizontal de la linea central de rotacién
al punto de acoplamiento de la carga en la linea del malacate.

ranura (estria) — uno de varios dientes para movimiento de carga
espaciados proporcionalmente cortados en el diametro externo de
una flecha o el diametro interno de un orificio, en paralelo al eje o
linea central.

reacoplar — repetir la activacion de una funcion después de que se
ha detenido momentaneamente.

receptor — un dispositivo que convierte ondas de radio a sefales
eléctricas para fines de comunicacion y/o control.

receptor de la cadena — componente a lo largo del eje del motor de
la sierra sobresaliente y perpendicular a la barra de la sierra disefiado
para atrapar partes de la cadena en caso de que se afloje la cadena
de la sierra.

rectificador de flujo — un componente parte de una boquilla usado
para rectificar o eliminar cualquier movimiento de remolino del fluido
que pasa a través de la boquilla.

red de area del controlador (CAN) — un sistema incorporado al
vehiculo que permite la comunicacion entre dispositivos electrénicos
conectados.

reductor de velocidad — consulte caja de engranajes.

relé — un interruptor automatico que con contactos que puede ser
cerrados o abiertos por una corriente eléctrica en una bobina.

resistencia— la oposicion al flujo de electricidad o fluidos hidraulicos.

resorte de tension — resortes que controlan la fuerza descendente
del rodillo superior de alimentacion.

respiradero — un dispositivo que permite al aire moverse hacia
adentro y hacia afuera de un recipiente o componente para mantener
la presion atmosférica.

restriccion — un area de seccion transversal reducida en una linea
o ducto que produce una caida de presion.

retroalimentacion (senal de retroalimentacion) — el retorno de
parte de una sefial de salida a la entrada con el propdsito de modificar
y controlar la salida.

ROACS — consulte sistema de control remoto auxiliar.

rodillo—undispositivo cilindrico que gira libremente sobre un pasador
o eje, usado para guiar el movimiento de otro componente.

rodillo de alimentacion —rodillos mecanicos utilizados para controlar
la velocidad de alimentacion en el mecanismo de corte.

ROPS — consulte estructura de proteccion contra vuelcos.

rotaciéon continua — un sistema de rotacién en el que la tornamesa
puede rotar un numero ilimitado de revoluciones sobre la linea central
de rotacion sin restriccion.

rotaciéon no continua — un sistema de rotacion en el cual se impide
que la tornamesa rote mas de aproximadamente una rotacion sobre
la linea central de rotacion.

rotador de la plataforma — un sistema que permite al operador rotar
la plataforma sobre un eje vertical. Esto permite cambiar la posicion
de la plataforma respecto a la punta de la pluma.

rueda dentada — una rueda con dientes a lo largo de la circunferencia
formada para engranar con una cadena, usada para sostener y guiar
la cadena en un punto de cambio en la direcciéon de movimiento de
la cadena.

rulo del enclavamiento de alto voltaje — un circuito eléctrico de
bajo voltaje utilizado para detectar si los conectores de alto voltaje
estan unidos o no. Por lo general, este rulo de enclavamiento de alto
voltaje consiste en un Unico circuito que funciona a lo largo de cada
conexion de alto voltaje en el vehiculo y el circuito de control de los
contactores principales del vehiculo, o la desconexion del alto voltaje.

SAE — Sociedad de Ingenieros Automotrices.

secciones acampanadas — estructuras de acero montadas en la
punta de la pluma de una perforadora que se usan para proteger la
punta de la pluma contra cargas y postes transportados en la linea
del malacate.

secciones acampanadas no transferibles de la pluma—secciones
acampanadas de la pluma que estan acopladas en forma permanente
a la punta de la pluma de una grua perforadora.

secuencia — 1: el orden de una serie de operaciones o movimientos.
2:desviar el flujo paralograr una operacién o movimiento subsecuente.
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seguro de anillo excéntrico— un dispositivo que se acopla en un
orificio o ranura en un anillo excéntrico para evitar que el anillo gire.

sefial — un comando o indicacién de una posicion, velocidad, flujo o
presion deseados.

sefal analoga — una sefal eléctrica que comunica informacién me-
diante la variacion continua del nivel de voltaje o corriente dentro de
un rango definido, en proporcién a un parametro de entrada tal como
presion o posicion de una palanca de control.

sefal de salida — una onda de radio con la intencidon de transmitir
comunicacioén de un origen a un destino.

senal digital — una sefial eléctrica que comunica informacién medi-
ante el uso de dos niveles distintos de voltaje o corriente, un nivel alto
“encendido” y un nivel bajo “apagado”, que se envian en una serie
de pulsos. La sincronizacion de los pulsos se usa para indicar el nivel
de un parametro de entrada, tal como la posicion de una palanca de
control, o informacién como el valor de direccion de un transmisor de
radio enlazado a su receptor.

sistemaaislado del chasis — un sistema de componentes no conduc-
tores (aislados) instalados entre el chasis y la estructura que sostiene
la pluma superior. Este sistema, si se lo mantiene adecuadamente,
puede aislar el chasis en el caso de que una parte del dispositivo aéreo
entre la pluma y este sistema accidentalmente entre en contacto con
un conductor energizado u otro aparato.

sistema anti-bloqueo doble (ATB, por su sigla en inglés) — el
sistema que ayuda a evitar los dafios al malacate o la pluma al pre-
venir una condicién de bloqueo doble, desactivando ciertas funciones
cuando el gancho de carga, la bola del gancho, el bloqueo del gancho
u otro componente de elevacién anexado al malacate se acerca a la
punta de la pluma

sistema contra caidas — sistema consistente en un arnés para el
cuerpo, un cabo de desaceleracion, conectores y un punto de anclaje
en la punta de la pluma, usado para atrapar y sostener a una persona
que cae de una plataforma.

sistema de aire cautivo — un sistema neumatico de circuito cerrado
y baja presion usado para accionar un interruptor de presion por medio
de un émbolo de aire operado manualmente.

sistema de alerta del cordén de seguridad — un sistema que activa
una alarmay parpadea una luz cuando se esta intentando la operacion
de la unidad, sin el cordén de seguridad correctamente colocado.

sistema de arranque/paro remoto — los componentes usados para
accionar una funcién de la unidad desde un lugar distinto al usado para
la operaciéon normal. Las funciones controladas mas comunes son el
arranque/paro del motorylabomba DC para operacion de emergencia.

sistema de clasificacion de zonas — un sistema que indica al
operador cuando las gruas perforadoras o las gruas de serie E han
entrado en una posicion de trabajo de inestabilidad definida por ANSI
A10.31. Utilizado en unidades con cuadros de capacidad con una
clasificacion por zonas.

sistema de control electrohidraulico — un sistema de control en el
que los controles de funcion estan conectadas a controles eléctricos.
Los controles eléctricos accionan valvulas electrohidraulicas para
operar las funciones de la unidad.

sistema de control remoto — un sistema usado para operar alguna
o todas las funciones de una unidad desde una estacion portatil de
control. La estacion de control puede ser un transmisor que envia
sefales por ondas de radio a un receptor en la unidad o un modulo
de control que envia sefiales a la unidad a través de un cable de fibra
Optica o eléctrico.

sistema de control remoto auxiliar (ROACS)— un sistema controlado
por radio para arrancar y para algunas funciones de la unidad movil.

sistema de electrodo de prueba inferior — un sistema en un dispos-
itivo aéreo aislado utilizando bandas conductivas instaladas en forma
permanente en las superficies interna y externa de la porcion aislada
de la pluma superior y conexiones conductivas a componentes dentro
de esa parte de la pluma tal como vastagos de nivelacion y lineas
hidraulicas. Todas las bandas y conexiones de componentes estan
conectadas a un punto comun de recoleccion para medir las fugas de
corriente para confirmar su integridad dieléctrica.

sistema de electrodos de prueba — componentes instalados en
el dispositivo aéreo que permiten controlar la corriente en la seccién
aislada.

sistemade enclavamiento de estabilizador— un sistema que requiere
que todos los estabilizadores se extiendan a una posicién especifica
antes de que se permita la operacion de otras funciones de la unidad.

Apéndice — Glosario



sistema de enclavamiento del cordén seguridad — un sistema que
activa una alarma, parpadea una luz y detiene todas las funciones de
la unidad desde los controles superiores, cuando se esta intentando
la operacion de la unidad sin el cordon de seguridad correctamente
colocado.

sistema de enrollado automatico — dispositivo que ayuda a enrollar
de manera pareja y suave una cuerda o un conductor en el tambor de
un malacate o un carrete.

sistema de extension de la cadena — un sistema mecanico que
consiste de un motor, caja de engranajes, cadenas y ruedas dentadas
que se usa para extender y retraer una pluma superior extensible.

sistema de frenos inercial — un sistema de frenos inercial esta
incorporado al remolque y se activa cuando el vehiculo de remolque
desacelera. EI momento del remolque impulsa la carcasa del freno
inercial hacia delante. Esto activa el vastago conectado al acoplador
en el cilindro maestro. El liquido de freno sale del cilindro maestro y
se dirige a los pistones o cilindros de las ruedas que aplican los frenos
del remolque. Todo el proceso de activacion se completa en menos
de un segundo.

sistema de gestion de baterias (BMS)— cualquier sistema electrénico
que administra una bateria recargable para evitar que funcione fuera
de los parametros pretendidos, controlar su estado, calcular los datos
secundarios e informar dichos datos.

sistema de inclinacion de la plataforma — un sistema que permite al
operador ajustarla orientacion de la plataforma sobre un eje horizontal.
Algunos sistemas permiten al operador ajustar la posicion de trabajo
del piso de la plataforma e inclinar la plataforma para su limpieza.
Otros sistemas permiten inclinar la plataforma para limpiarla pero no
permiten al operador ajustar la posicion de trabajo.

sistema de intercomunicacion — un sistema de transmision y
recepcion que permite la comunicacion verbal bidireccional entre el
operador de una plataforma y una persona al nivel del piso.

sistema de nivelacion — consulte sistema de nivelacion de la
plataforma.

sistema de nivelacién hidraulica — sistema automatico de control
hidraulico que mantiene la parte inferior de una plataforma paralela a
la placa de la base de la tornamesa o en un angulo fijo respecto de
ella a medida que se eleva o se baja la pluma. Un manera de lograr
esto es mediante la transferencia de fluido hidraulico entre un cilindro
de nivelacion inferior activado por el movimiento de la pluma inferior
y un cilindro de nivelacion superior montado entre la plataforma y la
pluma superior.

sistema de nivelacién mecanica — un sistema mecanico que
mantiene el fondo de una plataforma paralelo o a un angulo fijo con
la placa base de la tornamesa al subir o bajar la pluma. Un medio de
lograr esto es utilizando un arreglo en paralelogramo de varillas de
nivelacion acopladas a cables o cadenas operando en poleas o ruedas
dentadas en los puntos de pivoteo de la pluma.

sistema de nivelacién por gravedad — un sistema que usa la fuerza
de gravedad para mantener el fondo de una plataforma paralelo al nivel
del piso al subir o bajar la pluma. Un medio de lograr esto es permitir
que la plataforma pivotee libremente sobre un eje horizontal acoplado
sobre el centro de gravedad de la plataforma.

sistema de operacion de emergencia — vea sistema secundario
de estibaje.

sistema de proteccion contra carga lateral — sistema en una grda
perforadora que ayuda a evitar dafios a la estructura de gruas per-
foradoras cuando se aplican cargas laterales excesivas a las plumas.
Puede ser electrénico o hidraulico.

sistema de proteccion contra sobrecarga hidraulica (HOP) — el
sistema en una perforadora que desactiva ciertas funciones para
prevenir dafios a la estructura de la perforadora cuando se aplica una
sobrecarga a la pluma en la direccién de descenso.

sistema de proteccion del motor — un sistema que detecta cuando
la presion de aceite o la temperatura del motor auxiliar estan fuera del
rango apropiado y apaga el motor.

sistema de purga — un sistema de valvulas antirretorno que permite
el flujo de fluido hidraulico en forma inversa a través del sistema
hidraulico, generalmente desde la valvula de control inferior a los
controles superiores. Estas acciones liberan o purgan el sistema de
control del aire atrapado y restablece una columna sélida de fluido
para un control preciso. El sistema de purga también puede usarse
para calentar el sistema de control en condiciones de clima frio si el
fluido en el tanque esta tibio.
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sistema de retencion de flanco y pasador — un sistema de retencion
para pasador de conexién en el que una placa terminal se suelda a
un extremo del pasador y la placa de retencion se sujeta con tornillos
al otro extremo para mantener el pasador en posicion.

sistema de rotacion — el sistema que impulsa la rotacion de la tor-
namesa sobre la linea central de rotacion. Consiste tipicamente de
un balero de rotacion, una caja de engranajes de rotacién, un motor
hidraulico y una valvula para retencién de carga.

sistema de rotacion hidraulico de la barrena — el sistema hi-
drostatico en una perforadora de presion (pressure digger) que opera
la transmision de la barrena.

sistema de sobremando de rotacion de la plataforma — un sistema
que permite que lazona de rotacion de la plataforma se extienda después
de un limite predeterminado cuando es accionado por el operador.

sistema hidraulico auxiliar — 1: el sistema hidraulico secundario de
una perforadora de presion que opera todas las funciones hidraulicas
con excepcion de la rotacion de la barrena. 2: el sistema hidraulico de
una perforadora de presion que opera todas las funciones hidraulicas
excepto la rotacion de la barrena.

sistema hidraulico hidrostatico — 1: cualquier impulsor hidraulico
en el que una bomba y motor de desplazamiento positivo transfieren
potencia rotatoria por medio de fluido bajo presién. 2: un sistema
hidraulico de impulsiéon en el cual una bomba de desplazamiento
positivo y un motor transfieren potencia mediante un fluido a presion.

sistema hidraulico para rotacion de la barrena — el sistema hi-
drostatico en una perforadora de presion que opera la caja de engranes
de la transmisién de la barrena.

sistema limitador del momento de carga (LML) — el sistema de una
grua perforadora que desactiva ciertas funciones para ayudar a evitar
el vuelco de la unidad cuando el momento de carga alcanza un valor
que podria provocar inestabilidad si se aumenta mas.

sistema motriz del cable — un mecanismo motriz de la pluma supe-
rior que utiliza cables para producir movimiento en la pluma superior.

sistema para monitoreo de fugas — un medio mediante el cual se
miden las fugas de corriente a través de la(s) seccion(es) aislada(s)
de una pluma para confirmar su integridad dieléctrica.

sistema para nivelacion de la plataforma — un sistema que man-
tiene el fondo de una plataforma paralelo con o a un angulo fijo con
la placa base de la tornamesa o paralela con el piso cuando se sube
o baja la pluma. El sistema puede ser operado en forma mecanica,
hidraulica o por gravedad.

sistema para proteccion del motor— un sistema que detecta cuando
la presion o la temperatura del aceite del motor auxiliar estan fuera del
rango correcto y apaga el motor.

sistema para tensar cables — el tendido de lineas piloto, lineas de
tiro y conductores sobre soportes apoyados en estructuras de lineas
de transmision aéreas.

sistema secundario de estibaje — un sistema hidraulico de bajo
caudal provisto por una bomba accionada por un motor de corriente
continua. Este sistema se usa para proveer caudal para estibar la
unidad cuando el sistema para la operacion normal ha fallado.

sobre bastidor — una posicion de montaje para el estabilizador
localizada sobre el bastidor del chasis del vehiculo.

sobre rotacion — en referencia a una posicion en o cerca de una
unidad que estéa verticalmente sobre el cojinete de rotacion.

sobreapretar — apretar un sujetador roscado mas alla del valor de
apriete recomendado.

sobrecarga — la condicion que existe cuando se aplica una carga
mayor a la de disefio a una unidad o componente.

sobrechasis — una interfase de montaje estructural entre el pedestal.

sobremando — |la toma de las funciones de control del movimiento de
la pluma desde los controles de la plataforma mediante la activacion
de los controles de la estacion de control inferior.

sobremando manual — un medio de accionar manualmente un
dispositivo controlado en forma automatica o remota.

SOC — consulte estado de carga.

soldadura — una unidad estructural formada por un conjunto de
piezas soldadas.

soldadura de pivote — la estructura ubicada sobre el bastidor desli-
zante en una perforadora de presion que sostiene el mastil.

solucién de problemas — localizar y diagnosticar problemas en un
sistema o componente.



soporte de colgado de la perforadora — el miembro estructural en
una perforadora que sostiene el enlace de la perforadora.

soporte en L —una soldadura en forma de L que se usa para conectar
una plataforma separada a la punta de la pluma superior.

soporte para almacenamiento de la barrena — el soporte en la
pluma inferior de una perforadora en donde se guarda el ensamble
de la perforadora y la barrena cuando no esta en uso.

soporte paragato trasero —soporte trasero ajustable usado cuandola
astilladora esta en operaciéony no enganchada al vehiculo de remolque.

SSU (Segunda Universal Saybolt) — la unidad de medida para
viscosidad universal Saybolt.

subapretar — apretar un sujetador roscado por debajo del valor
recomendado.

sujetador de pasador — un dispositivo que se usa para sujetar un
pasador en su sitio en un ensamble.

sujetador de pasador forjado — un sujetador de pasador fabricado
de acero forjado, consistente de un cuerpo cilindrico delgado con
una cabeza plana circular en un extremo, con un orificio de montaje
a través de la cabeza y perpendicular al cuerpo. El cuerpo se inserta
a través de un orificio en el pasador a retener y la cabeza se sujeta a
la estructura adyacente con un tornillo.

tabla de capacidad — una tabla o grafica que muestra la capacidad
de carga o de disefio y los valores de capacidad de disefio para una
unidad o accesorio.

tambor — el componente rotativo que cubre las hojas de una astil-
ladora con tambor.

tamiz — un filtro grueso.

tanque — un contenedor para el almacenamiento de liquidos en un
sistema de energia fluida.

tapa de acceso — parte de la carcasa del disco que cuenta con
bisagras y se utiliza para acceder al disco de corte.

tapa fija — generalmente, parte no extraible de la tapa del disco en
la que se engancha el conducto de descarga.

taponderespiracion de llenado— el componente en la parte superior
deltanque que permite la entrada y salida de aire del tanque al cambiar
el nivel del fluido y que puede quitarse para tener acceso a un orificio
de llenado para afadir fluido hidraulico al tanque.

tensador — un dispositivo para sujetar y aplicar tensién a una exten-
sion de cable, alambre, cuerda o cadena por medio de dos mordazas
o dispositivos de acoplamiento que se acercan entre si cuando el
operador jala una palanca.

tensor — un enlace con roscas de tornillo en ambos extremos que se
gira para acercar los extremos para tensar una union.

tensor de la rueda cerrada — dispositivo disefiado para mantener
la tension contra una linea de tiro o un conductor cuando el sistema
para tensar cables consiste en uno o mas pares. La tension se logra
mediante friccion.

tierra— 1: un gran cuerpo conductor con un potencial de cero voltios
usado como retorno comun de corriente para un circuito eléctrico. 2:
un objeto que hace conexion con una tierra o con el suelo.

tirante diagonal — el miembro estructural acoplado cerca de la parte
superior de un pedestal montado en esquina que se extiende hacia
abajo y adelante hasta un punto de acoplamiento con el sobrechasis
o bastidor del vehiculo entre el pedestal y la cabina del vehiculo.

tocon — una parte metalica que sirve como tapon, manivela, soporte
0 conexion.

toma de fuerza (PTO) — un mecanismo complementario que permite
usar la potencia del motor del vehiculo para operar aparatos no auto-
motivos como una bomba.

toma de fuerza eléctrica (ePTO) — el ensamble de la bomba y motor
eléctrico del JEMS.

tornamesa — la estructura localizada sobre el cojinete de rotacion
que sostiene la pluma inferior o brazo articulado y rota alrededor de
la linea central de rotacion.

tornillo — un sujetador cilindrico con roscas externas en un extremo
y una configuracion de cabeza tal como hexagonal, entrada hex,
plana hundida, redonda o ranurada en el otro, que cumple con las
especificaciones dimensionales y materiales publicadas para tornillos.

tornillo prisionero — un tornillo corto, generalmente con una cabeza
tipo allen, usado como mordaza para unir partes.
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torque — 1: una fuerza de giro. 2: precargar un sujetador roscado
mediante la aplicacién de una fuerza de giro.

torque con el motor bloqueado — par producido por un dispositivo
giratorio como un motor o caja de engranajes a la velocidad de rot-
acién cero.

torreta — consulte tornamesa.

trabajo — ejercer una fuerza a lo largo de una distancia definida. El
trabajo se mide en unidades de fuerza multiplicadas por la distancia;
por ejemplo, libras-pie.

trabajo a mano denuda — una técnica para realizar mantenimiento
en lineas vivas en conductores o equipo energizados en la que una
0 mas personas autorizadas trabajan directamente en una parte en-
ergizada después de haber sido elevadas y unidas a los conductores
0 equipo energizados.

trabajo con guantes — un método para realizar trabajos en vivo sobre
conductores y equipos eléctricos energizados en los que uno o mas
trabajadores, que usan guantes hechos y probados especialmente,
con o sin mangas, trabajan directamente sobre el conductor o equipo
eléctrico energizado. (Consulte la Guia de métodos de mantenimiento
en lineas eléctricas energizadas de la norma 516 del IEEE).

trabas de resortes — un sistema mecanico que se acciona para
mantener la suspension del vehiculo sin deflexién durante la operacion
de la unidad.

transductor — un dispositivo que convierte energia de entrada de
una forma en energia de salida de otra, tal como presion hidraulica a
una sefal eléctrica.

transductor de posicion lineal — un dispositivo extensible para
medicién de longitud que produce una sefal eléctrica variable que es
proporcional a la longitud a la que se extiende el dispositivo.

transductor de presion — un dispositivo para medir presién que
produce una sefial eléctrica variable que es proporcional a la presion
hidraulica aplicada a un puerto en el dispositivo.

transicion — el area entre la caja de alimentacion y el mecanismo
de corte

transmision de la barrena — la transmision en el mastil de una per-
foradora de presion que se usa para rotar la barra kelly.

transmisor — un dispositivo usado para generar y emitir una sefial
de transporte de radiofrecuencia. La sefial se envia a un receptor que
traduce la sefial en informacion util.

trasluz — un método para inspeccionar filamentos de plumas de
fibra de vidrio pasando lentamente una luz a través del interior de la
pluma en un area a oscuras. Las fisuras, cuarteaduras y otros dafios
aparecen como puntos oscuros o sombras.

trifasico — un sistema para transmitir corriente alterna de alto voltaje,
energia eléctrica, a lo largo de tres conductores separados, con 120
grados entre los ciclos de forma de onda de voltaje de dos conductores.

tubo de alimentacién —unensamble de tubos hidraulicos telescopicos
montado en una pluma extensible que transporta el flujo de la bomba
a un dispositivo montado en la porcién extensible de la bomba como
la perforadora o el malacate en la punta de la pluma.

tubo de barrena — el tubo hueco en la linea central de una barrena
al cual se suelda el serpentin de la barrena.

tubo del porta mangueras — un tubo rigido encerrado que contiene
lineas hidraulicas, eléctricas y/o neumaticas y puede contener com-
ponentes para los controles superiores. Generalmente se acopla a un
portamangueras en un lado de una pluma extensible.

tuerca autofrenante — una tuerca que contiene un dispositivo o
forma integrado para aumentar la friccién de la rosca para resistir el
aflojamiento debido a la vibracién o carga repetida.

tuerca de seguridad — consulte tuerca autofrenante.

ubicacion peligrosa — ubicacion que contiene o puede contener una
atmaésfera explosiva o inflamable como se define en ANSI/NFPA 505.

UNC — Rugosa Nacional Unificada, una descripcion de rosca.
UNF — Fina Nacional Unificada, descripcién de una rosca.

unidad — el(los) dispositivo(s) Altec, sobrechasis, estabilizadores,
carroceria e interfases asociadas montados en un chasis, pero sin
incluir el chasis.

unidad de elevador — el dispositivo completo que incluye el sobrecha-
sis, el elevador y el dispositivo aéreo.

unidad de gestion be baterias — cualquier dispositivo de control
electrénico que controla el estado de una bateria recargable.
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unidad de la sierra — ensamble de la cadena de la sierra, el motor
de la sierra, la barra de la sierra y el cilindro de extensién que acciona
la cadena de la sierra.

unidad mévil (MEWP) — combinacién de un dispositivo aéreo, su
chasis y el equipo relacionado. Unidad mévil (MEWP) es equivalente
al término plataforma de trabajo de elevacion mévil (MEWP, por sus
siglas en inglés).

uso combinado como perforadora y plataforma — los criterios
de estabilidad para una unidad perforadora mévil que indican que la
tabla de capacidad de carga y requisitos de estabilidad se aplican al
uso del dispositivo para levantar cargas con la linea del malacate en
la punta de la pluma superior o la punta del aguilén para manejo de
materiales, con la plataforma ocupada.

uso de la perforadora — los criterios de estabilidad para una unidad
perforadora movil que indican que la tabla de capacidad de carga y
requisitos de estabilidad se aplican al uso del dispositivo para levantar
cargas con el cable del malacate en la punta de la pluma superior o
la punta del aguilén para manejo de materiales, con la plataforma
guardada o desmontada, si esta equipado con una.

uso de la plataforma —los criterios de estabilidad para una unidad
movil de grua perforadora que indican que la tabla de capacidad
de carga y requisitos de estabilidad aplican al uso de la grda con la
plataforma ocupada, sin levantar cargas con la linea del malacate.

vacio — la ausencia de presion. Un vacio perfecto es la ausencia total
de presion; un vacio parcial es alguna condicion inferior a la presion
atmosférica. El vacio se mide en pulgadas de mercurio (in. Hg.).

valor de direccion individual — el codigo que identifica un transmisor
especifico como el que emite la sefial correspondiente a la direccion
de recepcion especifica de un receptor.

valor en micras — el tamafio minimo de las particulas que un filtro
esta disefiado para eliminar.

valvula — un dispositivo que controla la direccion de flujo, presiéon o
velocidad de flujo de un fluido.

valvula antirretorno — una valvula que permite el flujo de fluido en
una direccion pero no en la direccién contraria.

valvula antirretorno operada por piloto — una valvula antirretorno
que puede abrirse para permitir el flujo en la direccién normalmente
bloqueada aplicando presion hidraulica a un puerto piloto.

valvula de alivio — una valvula operada por presion que transfiere
la entrega de la bomba al tanque para limitar la presion del sistema a
un valor maximo predeterminado.

valvula de almacenamiento de la pluma — una valvula hidraulica
accionada mecanicamente que limita la presion de descenso de una
pluma cuando se coloca en su descanso.

valvula de bloqueo — una valvula de dos posiciones y dos vias que
bloquea el flujo de la bomba a un circuito o sistema hidraulico cuando
no se acciona y se abre para permitir el flujo cuando se acciona.

valvula de compuerta — consulte valvula de corte.

valvula de contrabalance — una valvula para retencion de carga
que puede abrirse para permitir el flujo en la direccién normalmente
bloqueada mediante la aplicaciéon de presion hidraulica a un puerto
piloto y que contiene una capacidad de alivio para permitir el flujo de
la direcciéon bloqueada si la presién bloqueada excede un cierto valor.

valvula de control — una valvula direccional controlada por un op-
erador, se usa para controlar el movimiento o funcion de un actuador
o sistema.

valvula de control aéreo — la valvula de control en la tornamesa de
una unidad de elevacion que opera las funciones de movimiento del
dispositivo aéreo.
valvula de control de flujo — una valvula que regula la cantidad de
flujo de un fluido.

valvula de control inferior — la valvula hidraulica en el vehiculo,
tornamesa o pedestal de un dispositivo aéreo usada para operar
algunas o todas las funciones del dispositivo aéreo.

valvula de control superior — la valvula hidraulica en o al lado de la
plataforma de un dispositivo aéreo usada para operar algunas o todas
las funciones del dispositivo aéreo.

valvula de corte — dispositivo usado para cortar el flujo de fluido
hidraulico.

valvula de cuatro vias — una valvula que tiene cuatro puertos, por lo
general, un puerto de (entrada) presion, un puerto (tanque) de retorno
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y dos puertos de trabajo. Se utiliza para cambiar la direccion de un
cilindro u otro dispositivo de salida.

valvula de descarga — una valvula que transfiere el flujo al tanque
cuando se mantiene una presion definida en su puerto piloto.

valvula de dos posiciones — una valvula con dos posiciones para
dirigir el flujo del fluido, tales como abierta y cerrada.

valvula de dos vias — una valvula que tiene dos puertos, por lo
general, un puerto de (entrada) presion y un puerto de salida. Se
utiliza para abrir o cerrar un pasaje de flujo. Puede configurarse como
normalmente cerrado o normalmente abierto.

valvula de funciones de la pluma — la valvula de control en una
perforadora que dirige la presion y el flujo hidraulicos a los circuitos
hidraulicos de las funciones de la pluma (pluma, rotacién, pluma
intermedia, pluma superior).

valvula de inversion — una valvula direccional de cuatro vias usada
para cambiar la direccion de movimiento de un cilindro de doble accion
0 un motor reversible.

valvulade lanzadera—una valvula de tres puertos que acepta presion
del fluido hidraulico de dos entradas y permite que pase solamente el
fluido con mayor presion a una sola salida mientras mantiene aislada
la presion de los fluidos de entrada.

valvula de retencion — consulte valvula para retencion de carga.

valvula de retencion de carga — una valvula hidraulica que bloquea
el flujo del fluido de un actuador hidraulico, tal como un cilindro o motor,
para evitar el movimiento cuando no se opera la valvula de control o
en caso de una falla de la linea hidraulica.

valvula de secuencia — una valvula operada por presion que desvia
el flujo a un actuador secundario mientras mantiene la presion en el
actuador primario en un valor minimo predeterminado después de que
el actuador primario completa su desplazamiento.

valvula de seial del estabilizador — una valvula usada para proveer
una sefial a la bomba cuando se operan los estabilizadores y permitir
que un sistema de sefiales independiente controle la operacion del
dispositivo aéreo.

valvula de tres posiciones — una valvula con tres posiciones para
dirigir el flujo de un fluido, tal como neutral, flujo en una direccién y
flujo en la direccion opuesta.

valvula de tres vias — una valvula que tiene tres puertos, por lo gen-
eral, un puerto de (entrada) presion, un puerto normalmente cerrado
y un puerto normalmente abierto. Se utiliza para bloquear o abrir un
pasaje de flujo comun.

valvula de vaciado — una valvula normalmente abierta de dos
posiciones y dos vias que envia flujo a través de una ruta que va
directamente al tanque o alrededor del circuito hidraulico cuando no
esta activada, evitando la operacioén del sistema o circuito hidraulico.
Cuando se acciona, cierralaruta, dirigiendo el flujo al sistema o circuito
hidraulico para permitir su operacion.

valvula del enclavamiento del estabilizador — una valvula que evita
que las sefales de la linea sensora sobrerotacion lleguen a la bomba
hasta que se hayan bajado los estabilizadores.

valvuladireccional —unavalvula que selectivamente dirige o previene
el flujo de fluido a través de los pasajes deseados.

valvula electrohidraulica — una valvula direccional que recibe una
sefial eléctrica variable o controlada que se usa para controlar o medir
el flujo hidraulico.

valvula normalmente cerrada — una valvula de dos vias que se
cierra para bloquear el fluido cuando no es accionada y se abre para
permitir el flujo cuando se acciona.

valvula para bajada de emergencia — una valvula operada manual-
mente usada para bajar la pluma en caso de falta de falla de la bomba.

valvula perforadora/malacate — la valvula de control en una perfora-
dora que dirige la presion y flujo hidraulicos a los circuitos hidraulicos
de la perforadora y el malacate.

valvula piloto— una valvula auxiliar usada para controlar la operacion
de otra valvula.

valvula reductora de presion — una valvula para control de presion
cuya funcién primaria es limitar su presién de salida.

valvulareductorade presion electroproporcional (EPRV)—valvula
piloto operada por solenoide que produce una salida de presion piloto
variable proporcional a la corriente eléctrica que pasa por el solenoide.

valvulaselectora—unavalvula que se usa paradirigir fluido hidraulico
a uno o mas circuitos hidraulicos.



valvulaselectorade controles de purga/superiores/inferiores—una
valvula que se usa para dirigir fluido hidraulico al sistema de purga, la
valvula de control superior o la valvula de control inferior.

valvula selectora sensora — una valvula que previene que el fluido
en la linea sensora llegue a la bomba antes de operar cierta funcion.

valvula tipo bypass — una valvula hidraulica que provee una via
alterna para el flujo de fluidos.

varilla de nivelacién — una varilla delgada y redonda de fibra de
vidrio usada en un sistema de nivelacion mecanica que pasa a través
de la pluma de una unidad para conectar las cadenas o cables de
nivelacion en cada extremo de la pluma.

vastago — la parte con forma cilindrica de un cilindro que se extiende
o retrae del barril para accionar o mover un componente.

vehiculo — un transporte para una unidad.

vehiculo de remolque — el vehiculo que tira de un remolque o
vehiculo remolcado.

velocidad — la rapidez del movimiento lineal en una direccién dada.

velocidad de flujo — el volumen, masa o peso de un fluido que pasa
a través de un conductor por unidad de tiempo.

ventilador — parte de la astilladora con disco o tambor que impulsa
los residuos astillados y aumenta el flujo de aire en el conducto de
descarga.

VI — consulte indice de viscosidad.

via—describe cuantos puertos se encuentran en una valvula o seccion
de la valvula. Consulte valvula de dos vias, tres vias o cuatro vias.

viscosidad — una medida de la friccion interna o resistencia a fluir
de un fluido.
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viscosidad universal Saybolt — una medida de viscosidad igual
al tiempo en segundos que requieren 60 mililitros (0.02 galones) de
fluido para fluir a través de un tubo capilar en un viscosimetro universal
Saybolt a una temperatura dada.

voltaje de disefio — el voltaje maximo de linea para el cual se ha
disefado un dispositivo aéreo y para el cual puede estar calificado.

voltaje de linea nominal — el voltaje nominal, fase a fase, al cual
estan clasificados los sistemas eléctricos.

voltimetro—uninstrumento usado paramedirla diferencia de potencial
en voltios entre dos puntos en un circuito eléctrico.

volumen — 1: el tamario de un espacio o camara en unidades cubicas.
2: se aplica al flujo de salida de una bomba.

vortice — un remolino de liquido.
vuelta—unasola capade linea de malacate en untambor de malacate.

vueltas desde apretado al tacto (T.F.F.T.) — un método de contar
el numero de vueltas de un adaptador hidraulico para establecer un
valor de apriete.

yunque — cuchilla fija en el mecanismo de corte de una astilladora.

zapata de estabilizador doblable — un estabilizador con una zapata
que pivotea a su posicién vertical cuando el estabilizador esta com-
pletamente retraido.

zapata del estabilizador — el componente de un estabilizador que
se acopla al brazo movil y hace contacto con el piso o el cojinete del
estabilizador para estabilizar la unidad movil.

zona muerta — el area o rango cerca de la posicion de descanso cen-
tral de un control manual donde la funcién no responde al movimiento
de la palanca o manivela.

Apéndice — Glosario
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Cuadros de capacidad de manejo de materiales

NET JIB CAPACITY o

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

=EMAtec Q AA/ANSO B

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970256763 A

~
S0
NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

\
RAtec AA/ANSOE &

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970256764 A

AA/ANSOE — Un rotador de 90 grados, una persona

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



NET JIB CAPACITY

I PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

RHAtec Q Ap/ANSE D

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970256765 A

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

EAtec Q AA/ANSSE

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970256766 A

AA/ANSSE — Un rotador de 90 grados, una persona

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED \@
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE o)
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.
DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

ElAtec Q AA/ANEO

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970256767 A

NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

EAtec AB/ANBOE ©

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970256768 A

AA/ANG6OE — Un rotador de 90 grados, una persona

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.
/@ DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

RAltec Q AA/ANBT L

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970349191 A

NET JIB CAPACITY o

IF PLATFORM 1S NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.
/@ DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

EAtec Q AJANSO  ©

O

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970256769 A

AA/ANS50 — Un rotador de 90 grados, movimiento transversal, una persona

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



NET JIB CAPACITY

[F PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

EAtec Q AV/ANSOE ©

O

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970256770 A

NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM 1S NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

EAtec Q AA/ANSS

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970256771 A

AA/AN55 — Un rotador de 90 grados, movimiento transversal, una persona

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED \@
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE o)
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.
DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

=EMAtec Q AA/ANSSE (S

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970256772 A

NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

|
EAtec Q AA/ANGOD 9

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970256773 A

AA/ANG60 — Un rotador de 90 grados, movimiento transversal, una persona

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.
DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

EAtec Q AR /ANGOE

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970256774 A

NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

EAtec Q A/ANGT S

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 1-MAN
970349194 A

AA/ANG67E — Un rotador de 90 grados, movimiento transversal, una persona

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
807% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

RHAtec Q AA/ANSO

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

TWO 1-MAN CS
970256775 B

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

FEAtec AMJANSOE ©

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

TWO 1-MAN CS
970256776 B

AA/AN5OE — Rotador de 90 grados, doble, una persona, control superior doble

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

HAtec Q AV/ANSS  ©

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

TWO 1-MAN CS
970256777 B

NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

EAtec A/ANSSE €

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

TWO 1-MAN CS
970256778 B

AA/ANS5S5E — Rotador de 90 grados, doble, una persona, control superior doble

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



NET JIB CAPACITY

|F PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.
DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

=EMAtec Q M/ANSO 8

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 2-MAN
970256781 A

NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

EAtec Q AA/ANSOE 9

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 2-MAN
970256782 A

AA/ANS5OE — Un rotador de 90 grados, dos personas (elevador de la plataforma)

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



NET JIB CAPACITY

I PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
807% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

EAtec Q A JANSS

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 2-MAN
970256783 A

NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
B80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

EAtec AA/ANSSE L

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 2-MAN
970256784 A

AA/ANSSE — Un rotador de 90 grados, dos personas (elevador de la plataforma)

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

EAtec Q AL JANGO

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 2-MAN
970256785 A

NET JIB CAPACITY

IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED
80% OF UNUSED CAPACITY MAY BE
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.

DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

|
EAtec Q AA/ANBOE <5

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 2—-MAN
970256786 A

AA/ANGOE — Un rotador de 90 grados, dos personas (elevador de la plataforma)

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



IF PLATFORM IS NOT FULLY LOADED o)
807% OF UNUSED CAPACITY MAY BE O
ADDED TO JIB LOAD CAPACITY.
DO NOT EXCEED JIB STRUCTURAL CAPACITY

E=ElAtec Q AA/ANGT L

LOAD RADIUS IS THE HORIZONTAL DISTANCE
FROM LOAD LINE TO CENTER OF
PLATFORM MOUNTING SHAFT.

ONE 2—-MAN
970349201 A

AA/AN67 — Un rotador de 90 grados, dos personas (elevador de la plataforma)

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



CAPACIDAD NETA DEL AGUILON \

S| LA PLATAFORMA NO ESTA CARGADA

COMPLETAMENTE 80% DE LA CAPACIDAD
NO USADA PUEDE SER ANADIDA A LA
CAPACIDAD DE CARGA DEL AGUILON

ElAtec Q AA/AN5S
DISPOSITIVO AEREO

EL RADIO DE CARGA ES LA DISTANCIA

HORIZONTAL DE LA LINEA DE CARGA AL

CENTRO DE LA FLECHA DE MONTAJE DE
LA PLATAFORMA

DOS PLATAFORMAS DE 1 OCUPANTE HEJ CS

970477158 A

SI LA PLATAFORMA NO ESTA CARGADA

COMPLETAMENTE 80% DE LA CAPACIDAD
NO USADA PUEDE SER ANADIDA A LA
CAPACIDAD DE CARGA DEL AGUILON

HAltec Q AA/ANSO
DISPOSITIVO AERED

EL RADIO DE CARGA ES LA DISTANCIA

HORIZONTAL DE LA LINEA DE CARGA AL

CENTRO DE LA FLECHA DE MONTAJE DE
LA PLATAFORMA

DOS PLATAFORMAS DE 1 OCUPANTE HEJ CS
970486039 A

ANG60 - Doble, una persona

Apéndice — Cuadros de capacidad de manejo de materiales



Sintoma

Cuadro de resolucién de problemas

Posible causa

Procedimiento de prueba/Accion correctiva

Todas las funciones
dejaron de operar.

Bajo nivel de liquido en el tanque.

Controle el nivel de liquido. Aiadir el tipo de fluido adecuado.

Falla en el motor, la PTO o la
bomba.

Utilice una fuente de energia auxiliar, unabomba DC o almacenar
la unidad en forma manual..

Acumulacién de calor
excesiva.

El aceite a presion alta regresa al
tanque a causa de una manguera
hidraulica torcida o curva.

Elimine la torcedura o la curva de la manguera.

Fuga hidraulica grave.

Falla en una manguera, un tubo,
un adaptador, un sello, etc.

Estibe sin energia hidraulica.

Los controles superiores
no funcionan.

Selector de controles en posicién
Controles Inferior.

Ubique el selector de controles en posicion Controles Superior.

La vélvula selectora de estabiliza-
dores/dispositivo aéreo se mueve
para activar los estabilizadores.

La valvula selectora de estabilizadores/dispositivo aéreo se
mueve para activar el dispositivo aéreo.

La PTO no esta activada.

Active la PTO.

La parada de emergencia esta
activada.

Frene el control de parada de emergencia.

Los controles inferiores
no funcionan.

Selector de controles en posicién
Controles Superior.

Ubique el selector de controles en posicion Controles Inferior.

La valvula selectora de estabiliza-
dores/dispositivo aéreo se mueve
para activar los estabilizadores.

La valvula selectora de estabilizadores/dispositivo aéreo se
mueve para activar el dispositivo aéreo.

La PTO no esta activada.

Active la PTO.

La parada de emergencia esta
activada.

Mueva el selector de estacion ala posicion de Controles inferiores
y mantenga esa posicion.

El motor y la bomba
permanecen cargados
en todo momento.

La valvula de herramientas esta
encendida.

Apague la valvula de herramientas.

La sefial de la bomba no purga.

Abra las valvulas de aguja de la linea de drenaje (ubicadas en
el pedestal y la tornamesa) con 1 giro y /.

Interruptor de presién del motor
defectuoso.

Reemplace el interruptor de presion.

Las herramientas
funcionan lentamente.

Herramienta defectuosa.

Pruebe otra herramienta o instale un medidor de flujo para la
desconexionrapida de laherramienta. Reemplace laherramienta
defectuosa. Controle el flujo adecuado.

Desconexién rapida.

Instale el medidor de flujo tal como se indica arriba. Reemplace
la desconexién rapida defectuosa.

Valvula de control de flujo de
herramientas.

Instale el medidor de flujo tal como se indica arriba. Ajuste el
control de flujo en la vélvula o reemplazar la valvula de control
de flujo defectuosa.

No hay sefial en la bomba.

Instale el medidor de flujo tal como se indica arriba. Cree una
carga con la valvula de aguja del medidor de flujo. Controle el
flujo adecuado. Reemplace la valvula reductora de la sefal de
presion en la valvula de control de la bomba.

Apéndice — Cuadro de resolucién de problemas
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